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Einleitung

Vielen Dank fur den Kauf der AURORA 9 2.4 GHz!
Die AURORA 9 ist Hitecs am weitesten entwickelter R/C Sender und bietet dem Nutzer die
neue AFHSS 2,4 GHz Ubertragungstechnik.

Die Hitec Entwickler haben hart gearbeitet, um die am einfachsten zu programmierende und zugleich flexibelste
9-Kanal-Anlage aller Zeiten zu liefern. Die Aurora 9 kann zur Steuerung von fast allen
Luftfahrzeugskonstruktionen (Helicopter, Segler, Motorflugzeuge mit Elektro-, Verbrenner-, und Turbinenantrieb)
verwendet werden. Doch das Beste an alledem ist, dass die Programmierung einem sehr intuitiven und logischen
Weg folgt.

Bitte lesen Sie unbedingt die ersten Kapitel dieser Anleitung! Sie enthalten wichtige Informationen, die Ihnen
den Umgang mit lhrer Aurora 9 erleichtern.

Gewaihrleistung / Haftungsausschluss

Die Firma MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG ibernimmt keinerlei Haftung fiir Verluste, Schaden oder
Kosten, die sich aus fehlerhafter Verwendung und Betrieb ergeben oder in irgendeiner Weise damit
zusammenhangen. Soweit gesetzlich zulassig, ist die Verpflichtung der Firma MULTIPLEX Modellsport GmbH &
Co0.KG zur Leistung von Schadenersatz, gleich aus welchem Rechtsgrund, begrenzt auf den Rechnungswert der
an dem Schadenstiftenden Ereignis unmittelbar beteiligten Warenmenge der Firma MULTIPLEX Modellsport
GmbH & Co.KG. Dies gilt nicht, soweit die MULTIPLEX Modellsport GmbH & Co.KG nach zwingenden
gesetzlichen Vorschriften wegen Vorsatzes oder grober Fahrldssigkeit unbeschrankt haftet.

Fir unsere Produkte leisten wir entsprechend den derzeit geltenden gesetzlichen Bestimmungen Gewéhr.
Wenden Sie sich mit Gewahrleistungsféllen an den Fachhéndler, bei dem Sie das Produkt erworben haben.

Von der Gewahrleistung ausgeschlossen sind Fehlfunktionen, die verursacht wurden durch:

. Unsachgemafien Betrieb

Falsche, nicht oder verspéatet, oder nicht von einer autorisierten Stelle durchgefiihrte Wartung
Falsche Anschlisse

Verwendung von nicht originalem MULTIPLEX/HITEC-Zubehér

Veranderungen / Reparaturen, die nicht von MULTIPLEX oder einer MULTIPLEX-Servicestelle
ausgefuhrt wurden

Versehentliche oder absichtliche Besch&digungen

Defekte, die sich aus der normalen Abnutzung ergeben

Betrieb auferhalb der technischen Spezifikationen oder im Zusammenhang mit Komponenten anderer
Hersteller.

Hitec RCD Inc.

R/C Controller c €

Modell Nr.: AURORA 9
Leistung: 1. Stromanschluss iber AC/DC Adapter
Eingang: AC 100V — 240V: 50Hz / 60Hz
Ausgang — TX: DC 7,2V: 80mA
RX: DC 4,8V: 80mA
2. Akkutyp: Lithium-lonen
Serien-Nr: Keine

Die Bewertung des Gerates erfolgte nach européisch harmonisierten Richtlinien.

Sie besitzen daher ein Produkt, das hinsichtlich der Konstruktion die Schutzziele der
Europaischen Gemeinschaft zum sicheren Betrieb der Gerate erfiillt.

Die ausfuhrliche CE-Konformitatserklarung finden Sie als PDF-Datei im Internet unter
www.hitecrc.de im Bereich Download unter ANLEITUNGEN.

Hersteller: Hitec RCD Philippines, INC
Made in Philippines
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Sicherheitshinweise

¢ Vor Inbetriebnahme Anleitung lesen!

e Stellen Sie die Antenne zum Betrieb so ein, dass die Antenne nicht direkt auf Ihr Modell zeigt.
Damit erreichen Sie eine optimale Ubertragung.

e Zielen Sie nie mit der Antenne auf das Modell.
Die Abstrahlung ist, physikalisch bedingt, so am geringsten!

-sinnvolle Antennenstellung

Hinweis
Abhangig von den Umweltbedingungen unter denen Sie fliegen, kann es zu einer zeitlichen Empfangsverzégerung
der Telemetriedaten kommen.
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Erste Programmierschritte

Verwendung der Anleitung

Es ist NICHT notwendig die Anleitung Seite fir Seite zu lesen, es sei denn Sie haben Probleme nachts einzuschlafen.
Wie auch immer, das Handbuch ist ein gutes Nachschlagewerk fir Methoden und Details der Programmierung lhrer
Aurora 9.

Das Handbuch der Aurora 9 ist in sieben Kapitel aufgeteilt:
1. Einfiihrende Informationen die Sie zwangslaufig lesen sollten. Hier finden Sie Informationen
die auRerordentlich wichtig sind, um erfolgreich die Aurora 9 programmieren zu kénnen.

2. Flugzeug/ Segler Kurzanleitung

3. Heli Kurzanleitung

4. System Meni Programmierung gleich bei allen ACRO, Segler und Heli Modellen

5. Modell Menii Programmierung gleich bei allen ACRO, Segler und Heli Modellen. Zusétzliche Menis und
Schalter Auswahl Vorgang.

6. Modell Menl Programmierung fir ACRO und Segler Modelle.

7. Modell Menl Programmierung speziell fir Heli Modelle.

Warnungen, Vorsicht, Beachte und Tipp Kéastchen
Im kompletten Handbuch finden Sie wichtige Informationen in umrandeten Kastchen. Achten Sie darauf die Informationen zur
Kenntnis zu nehmen

© © ¥ QO

Warning Caution Mote

Hier ein Beispiel:

Wenn es nicht méglich ist einen erfolgreichen Reichweitentest durchzufiihren,
UNTERNEHMEN SIE KEINEN FLUGVERSUCH!
'Warnimg

Quick Setup Anleitung

Wir empfehlen ihnen, dass Sie die einfiihrenden Informationen in Kapitel 1 lesen und danach direkt in eine der
Schnellstartanleitungen wechseln und zu programmieren beginnen. Wéhrend Sie der Schnellstartanleitung folgen, entwickeln
Sie ein ,Gefihl” fir die Programmarchitektur der Aurora 9. Wir méchten Sie dazu ermutigen ein paar Modelle zu programmieren
bevor Sie die Aurora 9 auf dem Flugfeld einsetzen. Die Zeit ist gut verwendet, da so ein besserer Lerneffekt fir die
Programmierung erreicht wird, der den Umgang mit der Aurora 9 flissiger gestaltet.

Aurora 9 Software-Archtektur

Gegenuber friheren Hitec Sendern, hat die Aurora 9 eine offene Software-Architektur. Jede Funktion kann von fast jedem
beliebigen Schalter, Schieber, Kniippel oder Knopf gesteuert werden. Um Ihnen den Weg durch die Programmierung zu
erleichtern wurden viele der traditionellen Kanalzuordnungen und Steuerungsfunktionen voreingestellt, bis Sie zu den
anspruchsvolleren Setups kommen. Wenn Sie die ersten aufwandigeren Modelle programmiert haben, sind Sie gut getibt im
Umgang mit der Aurora 9.

Sobald Sie mehr Auswahlfunktionen in Ihre Modellprogrammierungen hinzufligen, werden Sie von der Aurora 9 aufgefordert
werden einen passenden Schalter auszuwahlen, wie zum Beispiel Einziehfahrwerke, Gyros, Dual- und Exporate, Flugphasen
und Mischerfunktionen.

Die Aurora 9 ist ein leistungsstarker Computer. Jeder der schon mal einen Computer genutzt hat kann bestatigen, dass der
einzige Weg, um eine Software zu beherrschen ist, sie zu nutzen. Wir von Hitec méchten Sie dazu ermutigen mehrere Stunden
mit der Programmierung von verschiedenen Modelltypen zu verbringen bevor Sie die Aurora 9 einsetzen.

Nehmen Sie sich die Zeit, um sich mit der Software vertraut zu machen. Der ,Fluss* der Programmierung wird Sie - im
literarischen Sinne gesehen - durch den Setup Prozess ziehen. Sie werden feststellen, dass Sie mit ein bisschen Ubung die
Fahigkeiten der Aurora 9 erkennen werden.
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Was ist neu?

Viele von lhnen haben einen Vorganger-Sender von Hitec genutzt oder besessen. Hier werden sechs neue Funktionen erlautert,
welche die Aurora 9 von anderen Hitec Sendern abgrenzt.

1. Signal Protokoll
lhre Aurora 9 Ubertragt das Signal im aktuellen 2,4 GHz-Band mit der neusten AFHSS Technologie
Nutzen Sie dafiir das Hitec AFHSS 2.4 GHz Modul und die aktuellen Hitec Optima AFHSS 2.4 GHz Empfanger.

2. Touch Screen Programmierung
Sieh mich an, keine Tasten! Einfach auf das Symbol oder Wort auf dem Bildschirm driicken, um die Software der Aurora 9
einzustellen.

3. Akku-Management
Die Aurora 9 wird mit einem 6-Zellen NiMH Akku und einem 220V Ladegeréat geliefert. Es gibt auch die Moglichkeit den Sender
mit 6-Zellen NiCD oder 2-Zellen Li-Po Akkus zu betreiben.

4. Kniippelaufhdngung
Fuhlen Sie die seidenweichen Bewegungen der neuen - mit 4 Kugellagern ausgestatteten — Kniippelaufhdngung. Diese neuen
Kniippelaggregate Uibertragen die feinsten Bewegungen fur alle Arten von High-Performance-Modellen.

5. Schalter Zuordnung

Waéhrend der Programmierungsschritte werden Sie gefragt, welcher Kniippel, Schalter oder Schieber der programmierten
Funktion zugeordnet werden soll. Das gibt Ihnen fast unbegrenzte Flexibilitdt auszuwahlen, welche Bedienung fiir Sie am
ergonomischsten ist.

6. Kanal- und Geberzuordnung
Die Aurora 9 wird automatisch die Kanal- und Geberzuordnung abh&ngig vom ausgewahlten Modelltyp voreinstellen. Es ist aber
moglich diese Voreinstellungen nach den eigenen Wiinschen zu &ndern. Das erhéht die Flexibilitdt der Aurora 9.
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Produkt Support

Aurora 9 Programmierhilfe

Wahrend jedem Schritt der Softwareentwicklung haben die Entwickler versucht, das Softwareinterface so einfach und logisch wie
mdglich aufzubauen. Trotzdem werden die meisten Besitzer an der einen oder anderen Stelle Hilfe bei der Programmierung
bendtigen. Hierfur gibt es verschiedene ,Hilfe“-Optionen, die Ihnen zur Verfiigung stehen:

Telefonisch: 0900 172 6821

Sie kénnen mit dem Hitec/MULTIPLEX-Kundenservice per Telefon oder E-Mail Kontakt aufnehmen.

Die Offnungszeiten sind Montag bis Donnerstag von 9:30 Uhr bis 12:00 Uhr und 13:30 Uhr bis 15:30 Uhr.
Am Freitag sind wir von 9:30 Uhr bis 12:00 Uhr erreichbar.

per E-Mail: www.hitecrc.de unter Hilfe/Schreiben Sie uns!

Hitec/MULTIPLEX Kundendienst

Sie kénnen mit dem Hitec/MULTIPLEX-Kundenservice per Telefon oder E-Mail Kontakt aufnehmen. Die Offnungszeiten sind
Montag bis Donnerstag von 9:30 Uhr bis 12:00 Uhr und 13:30 Uhr bis 15:30 Uhr. Am Freitag sind wir von 9:30 Uhr bis 12:00 Uhr
erreichbar. Wir versuchen jede Anfrage so schnell wie méglich zu beantworten. Sollten Sie nur den Anrufbeantworter erreichen,
hinterlassen Sie bitte lnren Namen und Telefonnummer, damit unsere Servicemitarbeiter Sie zurlickrufen kénnen.

unsere Anschrift:

MULTIPLEX Service
Westliche Gewerbestralie 1
D-75015 Bretten-Golshausen
GERMANY

Hitec Webseite
Besuchen Sie die Hitec-Internetseite unter www.hitecaurora.com. Die Internetseiten sind voll mit Spezifikationen und anderen
Informationen Uber die Aurora 9.

Gewabhrleistung
Fir unsere Produkte leisten wir entsprechend den derzeit geltenden gesetzlichen Bestimmungen Gewahr. Wenden Sie
sich mit Gewahrleistungsféllen an den Fachhandler, bei dem Sie das Gerét erworben haben.

Von der Gewahrleistung ausgeschlossen sind Fehlfunktionen, die verursacht wurden durch:
- unsachgemafen Betrieb, falsche Anschlisse, Verpolung,

- falsche, nicht oder verspétet, oder nicht von einer autorisierten Stelle durchgefihrte Wartung,

- Verwendung von nicht originalem
MULTIPLEX-Zubehbr,

- Veranderungen/Reparaturen, die nicht von
MULTIPLEX oder einer MUTIPLEX-Service-Stelle ausgefihrt wurden,

- versehentliche oder absichtliche Beschédigungen,
- Defekte auf Grund normaler Abnutzung,
- Betrieb auRerhalb der technischen Spezifikationen oder im Zusammenhang mit Geréten anderer Hersteller.

Beachten Sie auch, die entsprechenden
Informationsblatter in der Senderdokumentation!
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Technische Daten

AURORA 9 Sender

Modulation
AFHSS 2.4 GHz mit SPECTRA 2.4 GHz Modul
Stromversorgung: 7.2 V NiMH Akku oder 2 Zellen LiPo-Akku

Sender Stromaufnahme: 300 mA

Optima 2.4 GHz-Empfanger
Empfanger Abmessungen Gewicht Artikelnummer
Optima 6 42 x21x 11,4 mm 15¢g 11 1060
Optima 7 57 x21x 11,4 mm 179 11 1061
Optima 8 48 x 28 x 15,3mm 229 11 1062
Betriebsspannung: Zulassige Betriebsspannung der Servos beachten!

4,8 ~7,4V (4/5/6 Zellen NiXX, 2 Zellen LiPo)
4,8 ~ 35V bei Benutzung der SPC Funktion

Stromaufnahme: 190 mA

Glossar der Fachbegriffe

AFHSS 2.4 GHz Signal Hitec 2.4 GHz R/C Signal Protokoll. Adaptive Frequency Hopping Spread Spectrum
SPECTRA 2.4 Modul Hitec 2.4 GHz Modul passend fiir die Aurora 9
Optima Empfanger Hitec 2.4 GHz Empfanger Serie
Normal Modus Hitec Ubertragungssignal Auswahl
Scan Modus Hitec Ubertragungssignal Auswahl
Link (ID Festlegung) Verlinken oder Binden eines 2.4 GHz Empfanger an den Sender
QPCM Hitec ,Puls Code Modulation“ 35 MHz FM Signal Technologie
HPP-22 PC Interface Aurora 9 PC-Interface
Multi-l/O Format Dateniibertragung zwischen Sendern, Trainings- und PC-Schnittstellen-Modus
OFF OffSeT
EXP Exponential-Funktion
Latenz Verzdgerung

10
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Icon Identifikation

MODELL

ACRO

GLID

HELI

Tiirsymbol
Ordner
Schraubenschliissel
Abgleich Funktion
QUER

HOHE

SEIT

1/2,1/3, 1/6

+ RES -

Pfeil

C

S

AUS

AUSW

EIN

Multi-l/O
Transfer
Schulen

Meni MODELL beinhaltet alle modellbezogenen Programmierfunktionen

des aktiven Speichers

Men fur Motorflugzeuge/Kunstflugmaschinen mit Antrieb

Menu fir Segler und Motorsegler

Menu fir Hubschrauber

»EXit“-Funktion, es befindet sich in der rechten oberen Ecke

Men fur individuell angepasste Funktionen, oft genutzt als Schnell-Zugangsmeni
Das System-Meni enthalt Modell Setup und Sender Funktionsmenis

Das Menu Abgleich beinhaltet die Verknipfungen fir die Feintuning Funktionen
Querruder fur Flachenmodelle und Roll Funktion fir Helis

Hoéhenruder fur Flachenmodelle und die Nick Funktion fur Helis
Seitenruder-fur Flachenmodelle und Gier-Funktion fur Helis

Zeigen die Anzahl an Menuseiten an. Driicken Sie auf das Symbol zum umblattern
Einstellen von Werten: + (gréf3er) / RST (reset = zuriicksetzen) / — (kleiner)
Driicken um durch die Meni Optionen zu wechseln

Combine = Gruppieren von Flugphasenwerten

Separate = Trennen von Flugphasenwerte

Schaltet Funktionen aus

Wahlt eine Funktion in dem dargestellten Menl aus

Aktiviert eine Funktion

,Kein Schalter“ausgewahit

Ein frei verwendbarer Kanal, ohne zugewiesene Funktion.

Rechter Kniippel horizontale Steuerung

Rechter Kniippel vertikale Steuerung

Linker Kniippel vertikale Steuerung

Linker Kniippel horizontale Steuerung

J1 Trimmung

J2 Trimmung

J3 Trimmung

J4 Trimmung

Linker Tipp-Schalter

Zentraler Tipp-Schalter

Rechter Tipp-Schalter

Rechter Schieber

Linker Schieber

Dateniibertragung zwischen Sendern, Trainings- und PC Schnittstellenmodus
Modelldaten kénnen zwischen PC und Sender ausgetauscht werden

Aurora 9 in Schiller oder Trainingsmodus

11
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Sicherheitsinformationen

Flugmodelle kdnnen gefahrlich sein, wenn keine ausreichenden Sicherheitsmassnahmen getroffen werden. Hier sind einige
Sicherheitshinweise aufgelistet, die Sie und ihre Mitmenschen schitzen.

Sind Sie erfahren?

Modellfliegen ist kein intuitiver Prozess. Viele Modellflugpiloten sind von anderen Modellfliegern unterrichtet worden. Wir ermutigen
Sie dazu sich fur Ihre ersten Flugversuche und wenn notwendig auch fir den Bau der Modelle Unterstitzung von erfahrenen
Modellfliegern zu suchen. Gegeniiber einigen anderen Hobbies, ist Modellfliegerei zu einem sozialen Event geworden. Fragen Sie
bei lnrem Fachhéndler nach Flugvereinen in lhrer Nahe.

Wo kann man fliegen?
Genug Platz fiir einen eigenen Flugplatz zu haben ist selten. Viele Modellflieger nutzen Fluggeldande von Modellbauvereinen. Wir
empfehlen Ihnen mit ihren Modellen solche Vereine aufzusuchen.

Wichtige Grundsitze fiir sicheres Fliegen

Fliegen Sie nicht iber Menschen oder persénliches Eigentum anderer.

Machen Sie einen Reichweitentest und Vorflugcheck bei lhrem Flugzeug bevor Sie starten.

Uberpriifen Sie ob Ihr Frequenzkanal nicht belegt ist. (Nicht notwendig bei 2.4 GHz)

Achten Sie auf den Ladezustand lhrer Akkus. Nie mit leeren Akkus fliegen.

Das Equipment, das in R/C Modellen eingesetzt wird, ist sensible Elektronik Ausriistung. Uberpriifen Sie Ihre Empfanger nach
einem Absturz bevor Sie diese in ein anderes Modell einbauen.

6. Benutzen Sie die Fail-Safe Funktion im AFHSS Modus, um das Gas im Fall eines Signalausfalls zu verringern.

7. Gehen Sie nicht alleine fliegen.

os NS

12
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Aurora 9 Sender Warnungen

Die Aurora 9 gibt Warnmeldungen aus, die Sie kennen sollten.

Warnungen beim Einschalten des Senders (Start up)

Gaskniippel nicht im Leerlaufposition [F lugphasen Harnu NORM#
Wenn der Gaskanal mehr als Standgas ausgibt wéhrend das Freguenz aussenden:
System hochféhrt, héren Sie einen Warnton und der rechts Schalten Sie alle Flugphasen aus.

stehende Text erscheint in in der Anzeige. “:J:_\,k”““[”.] auf Leerlauf/AUS.

Flugphasen Warnung beim Start Up

Wenn Sie zusatzlichen Flugphasen oder Mischer fir das aktive
Modell programmiert haben und diese sind beim Sender-Start . S )
aktiviert, hren Sie einen Warnton und der rechts stehende Text | ~Schalten Sie alle Flugphasen aus.
erscheint in der Anzeige. -Gasknuppel auft Leerlautf/AUS.

[F lugphasen Har

Freguenz aussenden:

Warnungen wahrend des Fluges

Wenn der Sender wahrend des Fluges anféngt durchgehend zu piepsen, landen Sie so schnell wie mdglich und suchen Sie die
Ursache des Alarms.

N
Zu niedrige Spannung des Sender-Akkus
Wenn die Senderakkuspannung den eingestellten Alarm-Wert unterschreitet, héren Sie einen dauernden Warnton.

Zu niedrige Spannung des Empfanger-Akkus ( Nur bei Verwendung von 2.4 GHz)

Wenn die Empfangerakkuspannung den eingestellten Alarm-Wert unterschreitet, héren Sie einen dauernden Warnton aus dem
SPECTRA 2.4 Modul.

13
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Senderakku Informationen

Ihr Aurora 9 Sender wird mit einem wieder aufladbaren 6-zelligen NiMH-Akku der GréRe AA mit 7,2 Volt Nennspannung und
1300mAh Kapazitat geliefert.

Ladevorgang
laden Sie den Senderakku vorzugsweise mit dem mitgelieferten Ladegerat CG-S42 Ladegerat. Stecken Sie den Ladestecker in die
Ladebuchse (siehe Abbildung unten). Die LED ,TX* (Sender) auf dem Ladegerat signalisiert den Staus des Ladevorgangs.

rot = Ladevorgang des Senders lauft

grin = Ladevorgang des Empfangerakkus lauft

Am besten Laden Sie den Sender Uber Nacht, wenn Sie am n&chsten Tag fliegen gehen wollen.

a

a

Q
LR

Wamung: Schalten Sie den Sender, wihrend des Ladevorgangs aus

Der Senderakku kann auch aus dem Sender entnommen und an einem Schnellladegerat geladen werden.
Der empfohlene Ladestrom liegt bei maximal 2 Ampere.

Senderakku Spannungs-/Ladungs-Anzeige
Sie kénnen die Senderakku-Spannung oder die Ladung in % auf dem Startbildschirm der Aurora 9 anzeigen lassen. Durch einen
Druck auf den angezeigten Balken schalten Sie zwischen den Darstellungsarten um.

h:iI]'- {URHAI ed E SN -J”””.-"i' 1 !r‘:I;I"'.'!I!
[Tante Ju] i [Tante Jul

LiPo Option
Die Nennspannung eines 2-zelligen LiPo-Akkus ist 7,4V. Sie kénnen die Aurora 9 mit einem 2S LiPo ausristen, allerdings trégt der
Besitzer die Verantwortung fiir den sicheren Gebrauch des LiPo-Akkus. LiPo-Akkus miissen Sie auBerhalb des Senders laden!

Versuchen Sie nie einen LiPo-Akku mit dem beiliegendem Ladegerat CG-S42 zu laden.
: ; Diese Ladegeréte sind nur zum Laden von NiMH-Akkus konstruiert.
A Bei Falschanwendung besteht akute Brandgefahr.
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Hitec 2.4 GHz System Setup

SPECTRA 2.4 GHz-Modul: Eigenschaften

Im folgenden Kapitel ist beschrieben, wie man Optima 2.4 GHz-Empfanger und SPECTRA 2.4 GHz-Module verwendet, um eine
stérungsfreie Ubertragung zu erreichen. Bitte lesen Sie diese Informationen, bevor Sie die Produkte einsetzen.

1. Status LED Blau / Rot
Zeigt an, ob die Aurora 9 im Scan-Modus oder Normal-Modus betrieben wird.

2. Multifunktions-Knopf
Dieser Knopf wird verwendet, um das SPECTRA Modul in die Betriebsarten Binding, Reichweitentest zu bringen. AuBerdem kann
durch langere Betatigung zwischen Normal und Scan Modus umgeschaltet werden.

3. Sensor-Daten-Ausgang und System-Upgrade-Port

Eine Servo-Anschlussbuchse (3 Pins) ist in das SPECTRA 2.4 GHz Modul eingebaut. Mit Hilfe des HPP-22 PC Interface (#114006)
kann die Sendersoftware aktualisiert werden. Weiterhin kénnen die Sensor-Daten von den Empféangern Optima 7 und Optima 9
gespeichert werden, wenn die optionale Sensorstation und die entsprechenden Sensoren angeschlossen sind.

4. Einstellbare Antenne
Die einstellbare Antenne besteht aus zwei Teilen, die mit dem HF Modul fest verkabelt sind.

4. Antenne

1. LED

3. Sensor-Daten Ausgang &
System Upgrade Port

3-1. Klehesiegel

Optima-Empfianger: Eigenschaften

Wie schon beschrieben, gibt es drei Optima 2.4 GHz Empfanger, die mit den SPECTRA 2.4 GHz Modulen kompatibel sind. Die
Empfanger Optima 6, Optima 7 und Optima 9 sind mit vielen verschiedenen Funktionen ausgestattet, die fir einen sicheren und
angenehmen R/C Modellflug sorgen.

1. Telemetrie-Sensor und System-Port

Eine Servo Anschlussbuchse (3 Pins) ist in die Empfanger Optima 7 und Optima 9 eingebaut. Mit Hilfe des HPP-22 PC Interface
kann an dieser Buchse die Empféngersoftware upgedatet werden. Die optionale Onboard-Sensor-Station wird ebenfalls an diese
Buchse angeschlossen.

2. Funktions-Knopf
Dieser Knopf wird verwendet um den Empfanger in die Betriebsarten in den Binding oder Fail-Safe/Hold zu bringen.

3. Status LED Blau / Rot
Zeigt an, ob der Empfanger im Binding Modus oder im Scan- bzw. Normalmodus ist.
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Hitec 2.4 GHz System Setup

4. SPC - Zusitzliche Stromversorgung
An die Optima-Empfanger kann eine zusétzliche Stromversorgung mit bis zu 35 Volt angeschlossen werden. Details Uber das SPC
System finden Sie auf Seite 21.

5. Servoausgangs- und Empfiangerakku-Anschliisse
Die Anschlusse fir die Empfangerstromversorgung, Servos, Gyros und anderes Zubehér sind an den Seiten des Optima
Empfangers untergebracht.

Jumper (Codierstecker)

Der Jumper ist von Werk aus installiert und muss eingesetzt sein, wenn der Empfanger Uber einen elektronischen Regler bzw. tber
ein BEC mit Strom versorgt wird. Auch bei der Verwendung von NiMH und *2S LiPo Empfangerakkus muss der Jumper installiert
sein.

Der Jumper muss entfernt werden, wenn das SPC als zusatzliche Stromversorgung genutzt werden soll. Weiterfihrende Details
finden Sie auf Seite 21.

*Stellen Sie sicher das lhre Servos fir die héhere Spannung geeignet sind, ansonsten verwenden Sie ein
BEC.

Warning

Kompatibilitét
Die Empfénger der Optima-Serie sind kdnnen mit allen Hitec-Sendern betrieben werden, die mit dem
Hitec AFHSS 2.4 GHz System arbeiten.

Normal/Scan-Mode Auswahl
Waéhlen Sie zwischen diesen 2 Ubertragungsarten. Die genaue Vorgehensweise finden Sie auf Seite 19.

FAIL-SAFE Option
Servos und andere Einbauteile sollten mit einer FAIL-SAFE Einstellung programmiert werden fir den Fall das die
Empfangerstromversorgung ausfallt.

Onboard Empfangerbatterie Warnung
Mit Hilfe der Telemetrielibertragung wird im Hauptbildschirm der Aurora 9 kontinuierlich die Empféngerakkuspannung angezeigt.
Weitere Details finden Sie auf Seite 21.

1. Funktions-Knopf
2. Blau / Rot Status LED

3. Servoausgangs- und Battery
Eingangsanschliisse

4. SPC - Zusitzliche Stromversorgung

5. Telemetrie Sensor und System Port

16
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Hitec 2.4 GHz System Setup

Optima Empfanger Anschlussdiagramme

Modelle mit Empféanger-Akku (Verbrenner, Turbinen) oder
elektrisch betriebene Modelle mit separatem Empfangerakku

SchlieRen Sie die Servos wie unten abgebildet an, wenn Sie als Empféangerakku ein NiMH Akku mit 4,8-6,0V bzw..

einen 7,4 V / 2S LiPo / LiFePO einsetzen.

*Stellen Sie sicher das |Ihre Servos fir die héhere Spannung geeignet sind, ansonsten verwenden Sie

einen Regler bzw. ein BEC.

Receiver

EL=x

DI:'TIMA

Jf!rzf @
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Engine

Elektrisch angetriebene Modelle mit Empfingerspannungsversorgung iiber BEC
SchlieRen Sie die Servos bei elektrisch betriebenen Flugmodellen mit Regler (ESC) und BEC wie folgt an.
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Das optionale BE{wird nur benétigt, wenn das Regler-BEC zur Versorgung der Servos nicht ausreicht.
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Setup und Anwendung des Hitec 2.4 GHz Systems

Schalten Sie das System immer in der nachstehend angegebenen Reihenfolge AUS oder EIN:
Einschalten: Schalten Sie den Sender ein und wahlen Sie ,Yes", danach den Empfénger einschalten
Ausschalten: Schalten Sie den Empfanger aus, erst danach darf der Sender ausgeschaltet werden.

Warning

Fiihren Sie immer einen Vorflugcheck durch!

Bevor Sie den Motor starten, schalten Sie das Fernsteuersystem wie oben beschrieben ein. Prifen Sie, ob alle Servos und
Steuerflachen richtig arbeiten (Groéf3e und Richtung der Ausschlédge). Wenn sich eine Steuerflache nicht richtig bewegt, fliegen Sie
nicht mit dem Flugmodell, bevor das Problem geldst ist.

Reichweitentest
Fuhren Sie regelmaRig einen kompletten Reichweitentest durch, wie er auf Seite 20 beschrieben ist, um die Funktion des Systems
sicherzustellen.

Binding (Sender-Empfanger-Kopplung)

Das Hitec-AFHSS-System verwendet ein Kommunikationsprotokoll, das den Optima-Empfénger an nur einen einzigen AFHSS-
Sender bindet (Binding). Sobald die ID (Senderkennung) im Empfanger gespeichert ist, akzeptiert der Empfénger nur noch Signale
,seines” Senders. An die Aurora 9 kénnen beliebig viele Empfénger gebunden werden.

Die Aurora 9 hat zwei Betriebsarten
Normal-Modus
Scan-Modus
Die Umschaltung zwischen den beiden Modi ist im nachsten Kapitel beschrieben.

Jedes HF Modul / Empfénger Set ist von Werk aus aneinander gebunden. Benutzen Sie den folgenden
Ablauf, um zusatzliche Optima Empfanger fir mehr Flugmodelle an lhre Aurora 9 zu binden.

Binding im Normal-Modus

a. Schalten Sie die Aurora 9 ein. Driicken und halten Sie den Funktionsknopf am HF-Modul und driicken Sie auf ,Yes" auf dem
TouchScreen. Die LED muss rot blinken. Lassen Sie den Funktionsknopf jetzt los.
b. Driicken und halten Sie den Funktionsknopf auf dem Empfanger, wahrend Sie den Empfanger einschalten. Die LED leuchtet

dauernd rot. Lassen Sie den Funktionsknopf jetzt los.
Sobald Empfanger und Sender ,gebunden” sind (Binding abgeschlossen),
leuchtet die Empfanger-LED dauernd rot und die LED am HF-Modul blinkt blau.

C. Schalten Sie den Empfanger aus.

d. Schalten Sie die Aurora 9 aus.

e. Schalten Sie die Aurora 9 ein. Die LED am HF-Modul leuchtet dauernd rot.

f. Schalten Sie den Empfanger ein. Die LED am Empfénger leuchtet dauernd. Nach einer kurzen Wartezeit wird das HF Modul
4-mal schnell hintereinander piepsen.

g. Nun sind der Empfanger und die Aurora 9 im Normal Modus miteinander verbunden und kénnen eingesetzt werden.

Binding im Scan-Modus

a. Schalten Sie die Aurora 9 ein. Driicken und halten Sie den Funktionsknopf am HF-Modul und driicken Sie auf ,Yes" auf dem
TouchScreen. Die LED muss rot blinken. Lassen Sie den Funktionsknopf jetzt los.
b. Driicken und halten Sie den Funktionsknopf auf dem Empfanger, wahrend Sie den Empféanger einschalten. Die LED leuchtet

dauernd rot. Lassen Sie den Funktionsknopf jetzt los.

Dauernd rot und blau leuchtende LED’s zeigen an, dass der Empfanger mit dem HF-Modul verbunden ist.

Schalten Sie den Empfanger aus.

Schalten Sie die Aurora 9 aus.

Schalten Sie die Aurora 9 ein. Die LED am HF-Modul leuchtet dauernd rot. Die zweite LED blinkt blau.

Schalten Sie den Empfénger ein. Die LED am Empfénger leuchtet dauernd rot. Nach einer kurzen Wartezeit wird die blaue
LED auch dauernd leuchten und das HF-Modul wird einmal lang piepsen.

~0oo0

g. Nun sind der Empfénger und die Aurora 9 im Scan-Modus miteinander verbunden und kénnen eingesetzt werden.

Entfernung zwischen Sender und Empfanger, wahrend des Bindings:

Mindestens 0,5m und héchstens 4,5m.

Im Scan Modus missen HF-Modul und Empfanger neu gestartet werden (aus- und wiedereinschalten),
wenn Sender oder Empfanger ldnger als eine Sekunde ausgeschaltet oder voneinander getrennt wurden.
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Setup und Anwendung des Hitec 2.4 GHz Systems

Scan Modus oder Normal Modus auswéhlen

Hitecs Spectra 2.4 GHz-Modul und die Empfanger der Optima-Serie verfiigen tber die Betriebsarten
Normal-Mode und Scan-Mode

Im Folgenden wird der Unterschied der Kanalnutzung in den beiden Betriebsmodi erklart.

Normal-Mode
- In diesem Modus nutzen Sender und Empfanger die Frequenzen, die beim Binding automatisch festgelegt werden.
- Nachdem Initialisieren 14uft das regelméRige Starten im Normal Modus schneller.
In 90% der Anwendungsfélle sollte der Normalmodus eingesetzt werden.
- Wenn die Stromversorgung von der Sender und/oder Empféanger ausfallt und wiederhergestellt wird,
verbindet sich das System automatisch wieder und kann weiter verwendet werden.
- Ab Werk ist der Normal Mode eingestellt.

Scan-Mode

- Im Scan-Modus scannen Sender und Empfanger beim Systemstart alle Frequenzen und wahlen die ,saubersten” aus.
Der Scan-Modus wird empfohlen, wenn in einer Umgebung mit viel Aktivitat im 2,4 GHz Bereich geflogen werden soll.

- Wenn bei einem Sender im Scan-Mode die Stromversorgung ausfallt, dauert es langer als im Normal-Modus bis sich Sender
und Empfanger wieder verbinden.

- Wenn die Empfangerstromversorgung unterbrochen wird, verbinden sich Sender und Empfénger nicht mehr bis zu einem
Neustart beider Komponenten.

- In allen Fallen dauert das Binding beim Systemstart im Scan-Mode langer als im Normal-Mode.

Umschalten von Normal-Mode auf Scan-Mode

Zuerst den Sender einschalten, dann den Empfénger.

Steuerfunktionen des Modells kontrollieren.

Funktionstaster am HF-Modul 6 Sekunden driicken.

3 Signal-Tone bestatigen den Mode-Wechsel.

Dann den Funktionstaster los lassen.

Im Scan-Mode leuchten die blaue und die rote LED und ein kurzer Signal-Ton ist zu héren.
Erst Empfanger, dann Sender ausschalten.

Schalten Sie das System erneut ein und warten Sie auf dessen Einsatzbereitschaft.

Nun betreiben Sie das HITEC 2,4 GHz AFHSS System im Scan-Mode.

oo =
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Umschalten von Scan-Mode auf Normal-Mode

Zuerst den Sender einschalten, dann den Empfénger.

Steuerfunktionen des Modells kontrollieren.

Funktionstaster am HF-Modul 6 Sekunden driicken.

3 Signal-Tone bestatigen den Mode-Wechsel.

Dann den Funktionstaster los lassen.

Im Normal-Mode leuchtet nur die rote LED und zwei kurze Signal-Téne sind zu héren.
Erst Empféanger, dann Sender ausschalten.

Schalten Sie das System erneut ein und warten Sie auf dessen Einsatzbereitschaft.
Nun betreiben Sie das HITEC 2,4 GHz AFHSS System im Normal-Mode.

co

oo

= Sowohl im Scan-, als auch im Normal-Mode sucht sich die Aurora nach jedem FHSS - Modewechsel neue Kanale.
Wurden im Normal-Mode mehrere Empfanger gebunden und wird dann senderseitig in den Scan-Mode und wieder
zurlick in den Normal-Mode gewechselt, haben die zuvor im Normal-Mode betriebenen Empfanger zwar noch die
korrekte Senderkennung gespeichert, aber einen nicht mehr gultigen Kanalsprungplan. Das fihrt zu partiellen
Warning Ausféllen der Signalubertragung und dadurch zu mehr oder weniger ruckelndem Servolauf, was oft nicht auf den
ersten Blick zu erkennen ist. Nach jedem Wechsel zwischen Normal- und Scan-Mode sowie vom Scan- in den
Normal-Mode sind deshalb alle Empfanger unbedingt neu zu binden, auch wenn sie scheinbar korrekt arbeiten.

Fail-Safe und Hold
Wenn Sie Fail-Safe nutzen und richtig eingestellt haben, werden beim Auftreten einer Empfangsstérung die Servos in die Fail-Safe
Position bewegt, die Sie vorher in den Empfanger programmiert haben.

Wenn Fail-Safe nicht aktiviert ist, wird bei einer Empfangsstérung, das Signal nach 1 Sekunde im HOLD-Mode abgeschaltet. Das
bedeutet die Servos werden ,weich” (keine Stellkraft vorhanden). Sie verharren in ihrer letzten Position (das kann auch Vollgas
sein). bis ein neues gultiges Signal empfangen wird. Durch Ruckwirkungen (Ruderdruck durch den Fahrtwind, Riickholfeder, etc.)
kénnen sich die Servopositionen auch andern.

Im Interesse der Sicherheit empfehlen wir lhnen, immer die Fail-Safe Funktion zu aktivieren. Stellen Sie die Fail-Safe-Werte so ein,

dass kritische Situationen vermieden werden. (z.B. Motor Leerlauf / Elektromotor aus, Steuerfldchen neutral, Stérklappen
ausgefahren, Schleppkupplung offen etc.)
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Fail-Safe aktivieren/einstellen

a. Schalten Sie den Sender, dann den Empfanger ein und warten Sie bis das System hochgefahren ist und Sie die Kontrolle
Uber das Modell haben.

b. Driicken und Halten Sie den Empfanger Funktionsknopf fur 6 Sekunden. Nach weiteren 2 Sekunden fangen beide LED’s
(Rot und blau) abwechseln an zu blinken.

c. Nach dem Loslassen des Funktionsknopfes haben Sie 5 Sekunden Zeit, die Steuerkniippel, Schalter und Schieber in die
gewlinschte Fail-Safe Position (z.B. Motor Leerlauf, Steuerflaichen neutral) zu bringen und zu halten.

d. AnschlielRend speichert der Empfanger die Fail-Safe Positionen.
Lassen Sie nun alle Steuerknlppel los.

e. Schalten Sie erst den Empfanger und dann den Sender aus.

f Schalten Sie das System wieder ein, um es zu benutzen. Fail-Safe ist jetzt aktiviert.

Fail-Safe-Einstellungen testen
a. Bewegen Sie die Kniippel in beliebige Stellungen, die nicht den Fail-Safe Positionen entsprechen und schalten Sie dann den
Sender aus. Die Servos sollten sich in Ihre Fail-Safe-Stellung bewegen, nachdem die Holdphase (1 Sek.) vorbei ist.

Abschalten von Fail-Safe und reaktivieren des Hold-Mode

a. Schalten Sie zuerst den Sender ein, dann den Empfanger und warten Sie bis das System hochgefahren ist und Sie die
Kontrolle tiber das Modell haben.
b. Driicken und Halten Sie den Empfanger Funktionsknopf fiir 6 Sekunden.

Lassen Sie den Funktionsknopf wieder los.

Nach weiteren 2 Sekunden fangen beide LED’s (rot und blau) abwechseln an zu blinken.
Driicken Sie nochmals den Funktionsknopf und lassen ihn los.

Fail-Safe ist jetzt deaktiviert und HOLD-Mode ist aktiviert.

Schalten Sie zuerst den Empfanger und dann den Sender aus.

Schalten Sie das System wieder ein, um es zu benutzen.

~0o0

Wenn Fail-Safe deaktiviert wird, werden auch die Fail-Safe Positionen geléscht.
Die Fail-Safe Positionen sollten immer Gberprift werden, bevor man einen Motor startet.

Warning

Reichweitentestfunktion (Power Down = verringerte Signalabstrahlung)

Es ist wichtig, dass Sie regelmaRig einen Reichweitentest durchfiihren. Damit stellen Sie sicher, dass die Signalstarke und —qualitat
zwischen Sender und Empfanger ausreichend ist. Im Gegensatz zu FM/PPM- und PCM-Sendern haben die 2,4 GHz Systeme keine
Teleskopantenne, so dass die gewohnte Methode des Reichweitentests durch Einschieben der Antenne nicht funktioniert.

Stattdessen gibt es einen Power-Down-Mode, um die Sendeleistung der Fernsteuerung zu verringern. Sobald der Power-Down-

Mode aktiviert ist, wird die abgestrahlte Leistung fir 90 sec verringert.
b. und aktivieren sie den POWER-DOWN-Mode (siehe unten).

Reichweitentest mit Power-Down

a. Sichern Sie das Modell oder lassen Sie es von einem Helfer 1 m Giber dem Boden halten.
Entfernen Sie sich ca. 30 m vom Modell.
b. Driicken Sie die Funktionsknopf am HF Modul fir 3 Sekunden. Wenn kein Empfanger eingeschaltet ist, leuchten danach

beide LED's (rot und blau) dauernd. Bei eingeschaltetem Empfénger blinken die beiden LED's und Sie héren einen
Signalton, solange der Power-Down-Mode aktiv ist. Der 90-Sekunden-Countdown beginnt sobald der Funktionsknopf
losgelassen wird.

C. Priifen Sie, ob das Modell auf Steuerbefehle richtig und unverzbgert reagiert.

d. Um den Power-Down-Mode vorzeitig zu beenden, driicken Sie kurz den Funktionsknopf auf dem HF-Modul.

Wenn es nicht méglich ist einen erfolgreichen Reichweitentest durchzufiihren,
UNTERNEHMEN SIE KEINEN FLUGVERSUCH!

i
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Telemetrie System

Zurzeit gibt es als Telemetriefunktion firr das Hitec 2.4 GHz System die Uberwachung der Empfangerakkuspannung. Weitere
Telemetriesensoren werden folgen. Aktuelle Informationen tber Erweiterungen des Telemetriesystems finden Sie unter
www.hitecrc.de.

Warnung bei zu niedriger Batteriespannung
Die OPTIMA-Empfanger erfassen automatisch die Empféngerbatteriespannung.
(4- oder 5-zellige NiXX-Akkus oder 2S LiPo / LiFePO-Akkus)
- Wenn der Ladezustand gut ist, leuchtet die LED am HF Modul rot.
(4 Zellen > 4,5V, 5 Zellen > 5,6V)
- Wenn der Ladestand schlecht ist, leuchtet die blaue LED am HF Modul dauernd und die rote LED blinkt schnell
AuBerdem horen sie einen dauernden Signal-Ton aus dem HF-Modul.
Sobald der Alarm ertént, sollten Sie sofort geeignete MaBnahmen ergreifen!
(4 Zellen < 4,5Volt, 5 Zellen<5,6Volt)

I"-I . . . .
Die Warnschwelle fir die Empfangerakkuspannung
kann mit Hilfe des HPP-22 individuell eingestellt werden.

SPC-System / Zusitzliche Stromversorgung

Die optionale Empfangerstromversorgung SPC macht es mdglich, den HF-Teil des Empfangers direkt mit dem Antriebsakku zu
betreiben. Bis zu 35 Volt kdnnen direkt an den Empfanger angeschlossen werden, um diesen mit Strom zu versorgen. Es wird nur
der Empfénger versorgt, nicht jedoch die angeschlossenen Servos.

Die Verbindung zum Antriebsakku muss unbedingt iiber die Buchse SPC erfolgen. Die Servos wiirden nach kurzer Zeit
durchbrennen, wenn eine Spannung von mehr als 6 V an den normalen Akkuanschluss gelegt wird.

Beachten Sie, dass einige Hitec-Servos mit 7,4 V betrieben werden kénnen. Sie bendtigen trotzdem einen Empfiangerakku mit 4
oder 5 Zellen NiMH, 2S LiPo oder einen Regler mit BEC, um die Servos zu versorgen. Das SPC System wurde in erster Linie
konstruiert, um zukiinftige Telemetrieanwendungen zu versorgen. Besuchen Sie die Hitec-Webseiten, um mehr tber die
kommenden Telemetriesensoren zu erfahren.

SPC Anschluss Diagramm

ARTIES manras (202

ey

Ly ol Ly 31 Ly (3] L0y ()

Power B_atter;g - motor —
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Aurora 9 Sender-Zubehor

Es gibt verschiedene Zubehdrteile, die fir die Aurora 9 verfugbar sind. Besuchen Sie regelméfig die Hitec-Webseite, um
mehr Uber neues Zubehor fur die Aurora 9 und Hitecs 2.4-GHz-System zu erfahren.

HF-Modul 2,4 GHz

SPECTRA 2.4 Hitec AFHSS 2.4 GHz System Artikelnr: #11 0660
Senderakku
6 Zellen, 1300mAh NiMH Artikelnr. #11 5120
Empfanger

Hitec 2.4 GHz System
Mit dem SPECTRA 2.4 GHz-System kdnnen Sie jeden Hitec OPTIMA-Empfénger verwenden.

Optima 6 Artikelnr: # 11 1060
Optima 7 Artikelnr: # 11 1061
Optima 9 Artikelnr: # 11 1062

HPP-22 PC Interface

Wird genutzt, um die Aurora 9 mit dem PC zu verbinden.

Das ermdglicht viele neue Funktionen angefangen beim

Modellspeicher-Backup bis hin zum Aufspielen

von neuen Software-Versionen. Artikelnr. #11 4006

Trageriemen

Viele Piloten benutzen Trageriemen beim Fliegen.

Hitec bietet hier einen passenden und komfortablen

Trageriemen mit drehbarem Karabinerhaken an. Artikelnr: #85 2964

Lehrer / Schiiler-Kabel
Das Hitec Lehrer/Schiiler-Kabel verbindet zwei Hitec-Sender
fir Schulungszwecke. Artikelnr: # 11 8320

USB Sim Interface fiir HITEC Sender
Das Interface dient zum Anschluss der Aurora an lhren PC Artikelnr: #11 0650

Kreisel
Die Aurora 9 kann mit fast allen anderen Kreiseln betrieben werden, die auf dem Markt erhaltlich. Wir empfehlen Ihnen
den Hitec HG-5000 Kreisel.

Standard Gyro Set
(HG-5000 Gyro mit HSG-5083MG Gyro Servo, ) Artikelnr: #11 4501

Servo-Kabel

Hitec bietet ein reichhaltiges Sortiment von kabeln/Schaltern an.
,Y*“ —Kabel, Verlangerungen, kleine und groRe Schalter-Kabel
finden Sie bei Ihrem Fachhandler finden.

Servos

Jedes moderne Servo mit einer Neutralstellung von 1,5 ms kann mit der Aurora 9 betrieben werden.
Dazu gehdren alle friher hergestellten und aktuellen Hitec Servos.

22




AURDRA ¥ 9%Kanal 2,4 GHz Digital RC System

Aurora 9 Bedienelemente am Sender

1. A, B, C, I E, F, G, H Schalter

2.1, J2, J3, M Kniippel

3. Haken fiir Trageriemen

4. LS und RS Schieber

3. Digitale Trimmung T1, T2, T3 und T4
6. An/Aus Schalter
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Schieberegler

Die seitlichen Schieberegler sind als Geber fir verschiedene Funktionen voreingestellt, kbnnen
aber nach eigenen Winschen beliebig verandert werden. Wie fir alle Geber in der AURORA
gibt es eine grofie Zahl an méglichen Zuordnungen.
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Tast-Schalter LT, CT und RT
Diese Tast-Schalter kénnen als normale Geber verwendet |
werden oder als Einstellgeber zum Feintuning von vielen
Mischern in der Aurora 9.

|
=
=
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Digitale Trimmung
Die Aurora 9 ist mit digitalen Trimmern fiir Gas und die drei anderen Hauptgeber Quer, Seite und Hohe ausgeristet.
- Ein leichter Zug zu einer Seite der Trimmtaster

bewegt das entsprechende Ruder um einen Trimm
Schritt. Bei jedem Trimm-Schritt der Aurora 9 héren
Sie einen Signalton.

- Wenn die Trimmung eines Ruders schnell gedndert
werden soll,
halten Sie den Trimmtaster auf der entsprechenden
Seite fest,

- Die GroéRe der Trimm-Schritte kann im System
eingestellt werden. (siehe auch Trimm

Funktionsmeni)

- Die Grafik auf dem Hauptbildschirm zeigt an, wie weit die Ruder durch die Trimmung verstellt wurde.

- Die letzte Trimmungsposition wird von der Aurora 9 gespeichert, wenn Sie den Sender ausschalten oder den
Modellspeicher wechseln.

Einstellung der Kniippelgriff Langen
Um die Knlppelgrifflange individuell an jede Handgré3e anpassen zu kdnnen, sind die Kniippelgriffe zweiteilig aufgebaut.

- Schrauben Sie die obere Knuppelgriffhdlfte soweit heraus bis Ihnen die Knuppellange zusagt.
- Schrauben Sie nun die untere Kntippelgriffhdlfte gegen das Oberteil, um dieses zu kontern.
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Aurora 9 Bedienelemente am Sender

Einstellen der Neutralisierungsfedern und der Kniippelrastung

- Entfernen Sie die Gummihandauflagen auf der Rickseite des Senders durch vorsichtiges Anheben
einer Kante. Nachdem Sie eine Kante gel&st haben, kénnen die Handauflagen komplett abgezogen
werden.

- Benutzen Sie einen schmalen Kreuzschlitzschraubendreher und drehen Sie die Einstellschraube (J1
bis J4) im Uhrzeigersinn um die Federspannung zu erhéhen und gegen den Uhrzeigersinn um die
Federspannung zu verkleinern.

- Befestigen Sie die Gummihandauflagen wieder an der Riickseite, wenn Sie alle Einstellungen
vorgenommen haben.

Wechsel des Steuer-Modus

Die Aurora 9 bietet zahlreiche Mdglichkeiten bei der Belegung der Kniippel. Sie kénnen Mode 1, 2, 3 oder 4 auswahlen.
Zusatzlich verfugt die Aurora 9 Uiber 2 manuell programmierbare Modes. Diese finden Sie im Ordner System unter Mode.
Auf Seite 63 finden Sie eine detaillierte Erklarung, welcher Mode fur Sie der Richtige zum Fliegen ist.

- Einfache Einstellung der Rastung fiir den Gasknippel an jedem Kniippel (siehe nachste Seite).

- Der Sender ist ab Werk auf Mode 2 eingestellt.
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Aurora 9 Bedienelemente am Sender

Rastung fiir den Gaskniippel einstellen

Die Harte der Rastung l&sst sich einstellen, um sie an den Flugstil, an das Modell und die persénlichen Gewohnheiten
anzupassen... Eine harte Rastung fixiert den Knippel besser in einer bestimmten Position. Viele Heliflieger bevorzugen
eine weichere Rastung, um den Pitch/Gas-Knippel sensibler bedienen zu kénnen. Die Rastung, die Sie mit der ACRO-
Schraube einstellen, ist deutlich fihlbar. Die HELI-Schraube bewirkt eine Hemmung (Friktion) ohne fiihlbare Rasten.

Einstellschraube Einstellschraube
ACRO HELI N

Einstellschraube Einstellschraube
HELI ACRO

- Legen Sie zuerst die Neutralisierung fiir den gewiinschten Kniippel still. Dazu muss die
entsprechende Gummihandauflage entfernt werden.
fur Gas/Pitch rechts: SchraubeM1/3 vorsichtig bis an den Anschlag eindrehen (Uhrzeigersinn)
fur Gas/Pitch links: SchraubeM2/4 vorsichtig bis an den Anschlag eindrehen (Uhrzeigersinn)

Der Kniippel muss sich frei bis an den vorderen/hinteren Anschlag bewegen lassen.

- Offnen Sie die Gummikappen lber den Einstellschrauben fiir die Rastung des Gas/Pitch-Kniippels an
der Senderunterseite (siche Abbildung oben). Ab Werk wird der viel genutzte Mode 2 mit dem
Gas/Pitch-Knlippel auf der linken Seite (von oben gesehen) voreingestellit.

- Es gibt 2 verschiedene Einstellschrauben. Die Abbildung oben zeigt, welche Schraube Sie zum
Einstellen des gewilinschten Rastverhaltens verwenden missen.

- Benutzen Sie einen diinnen Kreuzschlitzschraubendreher um die Einstellschraube zu drehen. Wenn
Sie die Schraube im Uhrzeigersinn drehen wird die Rasstwirkung gréer. Drehen Sie gegen den
Uhrzeigersinn nimmt die Wirkung ab.

- Um von Flugzeug auf Heli zu wechseln, oder umgekehrt, drehen Sie die passende Schraube gegen
den Uhrzeigersinn bis sich der Gasknulppel leicht bewegen lasst. Danach drehen Sie die andere
Einstellschraube im Uhrzeigersinn bis die gewlinschte Rastwirkung erreicht ist.

- Um die Neutralisierung eines Knlppels wieder zu aktivieren, missen sie die Schraube M1/3 bzw.
M2/4 so weit wieder herausdrehen (Gegenuhrzeigersinn), dass in allen Knlippelstellungen die
Federwirkung zu splren ist.
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Der Start Bildschirm

Wenn Sie das erste Mal die Aurora 9 einschalten, wird der folgende Startbildschirm angezeigt.

2.4 GHz Mode

2. In der obersten Zeile findet Sie die Nummer (1.), den
Modelltyp (ACRO) und den Namen (Tante Ju) des
aktiven Modellspeichers.

3. Das Symbol Eﬁ:@ ganz rechts zeigt an, dass der
Sender mit einem AFHSS 2.4 GHz-Modul betrieben
wird. Direkt darunter finden Sie den aktivierten Modus
NORMAL oder SCAN

4. Sie werden aufgefordert die Frequenz zu prifen
(gilt nur ftr 35/40 MHz-Sendermodule).

5. Zusatzlich werden Sie gefragt, ob das HF Modul

abstrahlen soll (Senden?):
Bestatigen Sie durch Dricken von Ja oder Nein.

1.ACRO: |1|. e Ju N iriss B

iILHULHz pruiun - HHHHH

Senden? }‘fTEC
®

Start-Bildschirm Zusatzmenii

Der Multi-l/O Port

Ein zusatzlicher Menlpunkt erscheint auf dem Startbildschirm, wenn der Multi-I/O-Port verwendet wird.

Aufrufen des Multi-I/O Port Bildschirm

a. Stecken Sie das Trainer Kabel oder das HPP-22 PC Kabel
in den ,Trainer“ Port.

b. Schalten Sie die Aurora 9 ein.

c. Driicken Sie das Multi I/0O Symbol, um in das Meni zu
gelangen.

d. Driicken Sie auf| Transfer |, wenn Sie Speicherdaten mit
dem PC austauschen wollen.

e.  Dricken Sie auf [Schulen.|, um die Aurora 9 in den Schiler
Modus zu versetzen.

Achtung:

Im Schiler Modus sind einige Funktionen nicht verfiigbar.

27

1.ACRD: Tante Ju N iricss IR
Frequenz prifen. = MNORMAL

sETEC
(N | Hultl 1/0

Senden?

[Multi-I/0] o
Iranster )| Schulen




AURDIIRA 9 9Kanal 2,4 GHz Digital RC System

Hauptbildschirm

Data Transfer

Wahlen Sie im Meni [Multi-l/O] den Mentipunkt [ Transfer] ,
um Modelldaten zwischen Aurora 9-Sendern
auszutauschen, oder im PC zu speichern bzw. vom PC zu
laden.

Betrieb der AURORA 9 als Schiilersender

Wahlen Sie im Menii [Multi-/O] den Meniipunkt | Schulen |.
Damit versetzen Sie den Sender in den Schilermodus und

kénnen lhre Aurora 9 als Schiler-Sender benutzen.
Diese Funktion wird nicht benutzt, wenn die Aurora 9 als

Lehrer-Sender eingesetzt werden soll. Nahere Informationen
Uber den Lehrer-Schiler-Betrieb finden Sie auf Seite 58.

Hauptbildschirm

[Hulti-I/0]
( Transfer )( Schulen )

[Daten-Transfer]
1.ACRD:Tante Ju

Modl- 1 HNORMAL
[Schiler] ’

KoLy

JOT )
Bes. Zeit05:47: 11

TIMER 1 (BOWHY |
0:00
TIMER 2 (BOWN)

0:00 |

Viele, haufig benutzte Funktionen kénnen Sie direkt im Hauptbildschirm aufrufen. Driicken Sie das jeweilige Icon, um dir Funktion
zu aktivieren. Nachfolgend finden Sie die Erklarung der einzelnen Icons. viele Funktionen werden weiter hinten Handbuch detailliert

1
2

Modl- 1) NORMAL
s[TantE Jul)

o

esZeitlayd:d

ITIMER 1 CDOWIN)

0:00

i 3\) i TIMER 2 (DOWN)

| N L o

e ] | [ \\“
[ ] 8

erklart.

1. Nummer des Modellspeichers

- Zeigt den momentan verwendeten Modellspeicher zwischen 1 und 30 an.
- Driicken Sie auf das Icon um den Modellspeicher zu wechseln.
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Hauptbildschirm

2. Modellname
- Zeigt den Namen des aktuell verwendeten Modellspeichers an.
- Driicken Sie auf das Icon um den Modellspeicher zu wechseln.

3. Flugphase

- Zeigt die aktive Flugphase des verwendeten Modellspeichers an.

- Driicken Sie auf das Icon um in das Flugphasenmenii zu wechseln.
4. Flugzeugtyp Icon

- Der Flugzeugtyp ist entweder ACRO, GLID oder HELI abhangig von dem Modellspeicher der aktiv ist.
- Driicken Sie auf das Icon, um in das Modelltypenmenii zu wechseln.

5. Custom Ordner
- Enthalt Modellfunktionen, die individuell in den Ordner kopiert werden kénnen.
- Driicken Sie auf das Icon um in den Ordner ,Eigen® zu wechseln.

6. System Menii
- Driicken Sie auf das Icon um in das Systemmen( fiir das aktive Modell zu gelangen.

7. Kanal Nummer
- Erscheint nur, wenn die Aurora 9 mit einem SPECTRA PRO Modul und PPM- oder QPCM-Modulation
betrieben wird.
- Zeigt den Ubertragungskanal des aktiven Modellspeichers an.

(]

. Anzeige der Digital Trimmung
- Zeigt die Trimmposition der 4 Kniippel an.
- Driicken Sie auf die Icons, um in das Men( Sub-Trim zu wechseln.

9. Senderakku-Anzeige (Spannung in V oder Restladung in %)
- Driicken Sie auf die Anzeige, um zwischen Spannungsanzeige und Prozentanzeige zu wechseln.

10. Modulationsart
- Zeigt an, mit welcher Modulationsart das aktive Modell betrieben wird.
PPM, QPCM oder AFHSS

11. HF-Signal EIN oder AUS

- Zeigt den Ubertragungsstatus und die Modulationsart

des Senders an. FPM !E‘:ﬁ FFM E‘
- Wenn das Icon schwarz hinterlegt ist, sendet die Aurora 9 kein O Qi | ¥

Signal aus.
- Wenn das Icon hell mit Blitz und ,On Air“ angezeigt wird, Aurora 9 HF-Signal
sendet die Aurora 9 ein HF-Signal. sendet! ist AUS!

12. TIMER 1 und TIMER 2

- Zeigt die Timer 1 und 2 an. Die Timer kénnen im Menl TIMER eingestellt
bzw. zuriickgesetzt werden.

- bei angehaltenem Timer:
Driicken der Timericons 6ffnet das Meni TIMER (beide Timer).

- bei laufendem Timer:
Driicken der Timericons setzt den jeweiligen Timer auf den vorgewahlten
Startwert zuritick bzw. auf 00:00.

13. Empfénger Batterie Spannungsanzeige Modl- 1 NORMAI
- Dieses Icon erscheint nur, wenn AFHSS als Modulationsart
fur den Sender gewahlt ist.
- Zeigt die aktuelle Spannung des Empfiangerakkus an. Y B
- Wenn Sensoren an den Empfanger im Modell ange- % =
schlossen sind, kénnen Sie mit diesem Icon das Men( |

[Tante Ju]

T
Il

SENSOR o6ffnen.

14. Betriebszeit des Senders Ges.-Zeit Timer
- Zeigt die gesamte Laufzeit der Aurora 9.
- Die Betriebszeit des Senders kann nur im Meni TIMER zuriickgesetzt
werden.
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Seglers

Kurzanleitung zum Programmieren eines einfachen Motorflugzeugs oder

Damit Sie den gréoRtmadglichen Nutzen von der neuen Aurora haben, filhren wir Sie durch ein einfaches Setup fir ein Standard
Motorflugzeug. Die Operationen, die wahrend dieser Einfihrung durchgefiihrt werden helfen lhnen die Grundprogrammierschritte zu

lernen, die notwendig sind, um die meisten Aurora Features einzustellen.

Wenn Sie einen Segelflieger mit oder ohne Antrieb fiir die Ubung nutzen méchten, programmieren Sie
diesen auch als ACRO Flugzeugtyp, um den Anweisungen genau folgen zu kénnen. Spater kdnnen Sie
dann die Funktionen im GLID Meni ausprobieren.

Empfanger-Kanalzuordnung bei Standardeinstellung:
#1 QUER / Querruder

#2 HOHE / Héhenruder

#3 GAS / Gas

#4 SEIT / Seitenruder

# 5 QUE2 / zweites Querruder (wenn vorhanden)

Einfaches Modell mit 2-Kanélen
#1 (Stecken Sie das Seitenruder- oder Querruderservo auf Kanal 1)
#2 HOHE / H8henruder

Nachdem die Servos und die Zusatzausristung angeschlossen sind, folgen Sie den nachfolgenden Schritten, um Ihr erstes

Flugmodell zu programmieren.

Entfernen Sie bei einem elektrisch angetriebenen Modell aus Sicherheitsgriinden den Propeller, wahrend
den Programmieribungen.
Warning

System Menii Programmierung

1. Schalten Sie den Sender ein; schalten Sie nicht das

Modell ein. 1. HIHU HUNﬁHt -1

Freguenz ﬂPUan:

| WFHSS |

= NORMAL

1

2. D?r Startt_)ildsc_hirm zeigt die Ubertragungsabfrage an, Senden? , TEC
wahlen Sie Nein. | “ I i
3. Das ist der Hauptbildschirm, driicken Sie auf den Hodl- 1 NORMAL . T3% m
Schraubenschliissel fur das Systemmend. [NONAME-1] _ o h_@l T ]
Gl | —(—11 " U | 0:00]|
AL ™00 |

4. Beachten Sie die System Meni Auswahl, wéhlen Sie

k)

MDL Sel.

Timer

Y

Kanale )

Sys-Hegm )

) sys.Info)

Tr-Schr. 'J Luhr er ) Sensoren ||
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System Menii Programmierung

5. Im Modell Modell wahlen driicken Sie auf Neu.

[Modell wahlen] HODL- 1
1.ACRO:NONAME-1

(_Neu ) +if
%] Kopier J
(Reset )

[ Umben. )

O

4 MNote

Wir programmieren ein neues Modell in den Modellspeicherplatz 2 , nicht in den Speicherplatz 1. So wird
sichergestellt, dass ein ,frisches” Modell programmiert wird, ohne existierende Programmierungen.

6. Dricken Sie auf ,J* fiir Ja , um ein neues Modell
anzulegen.

7. Im Modellnamen Mend, tippen Sie Uber die
TouchScreen Tastatur den gewlinschten Namen ein.

a. Driicken Sie auf Shift fur andere Schriftzeichen.

b. Wenn Sie fertig sind driicken Sie auf Enter.

8. Driicken Sie bei der Ubertragungsabfrage auf ,N“ fiir Nein.
Es muss noch kein Signal gesendet werden.

9. Als nachstes erscheint das Ment zur Modelltypenauswabhl,
hier wahlen Sie bitte ACRO aus. ( Das Flugzeugsymbol auf
der linken Seite)

10.Dricken Sie auf ,,J“ fiir Ja, um die Modelltypenauswahl zu
bestatigen.

[Hodell wahlen]HODL- 1 —> HODL- 2
Hechseln zu Modell Neues Mdl

- o

[Hodell Name Einﬁeben]

[ESC)
@ugﬁL__

(g (uX —-l-_L,_illl_Jﬂiill__J

(EJD%_L%% )CJ)CK)(LEnter ) Del

t__J__J space )( CapsLock )
2.ACRO : NONAME-Z

B iiiiss I

Frequenz ﬂPﬂfén;"'"m e
Senden?

HELI

[Modell Typ]
Hahlen als ACRD
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System Menii Programmierung

11. Mit Hilfe dieses Meniis kénnen Sie dem Sender [Iragf lachen— 1 '
mitteilen, welchen Fligeltyp ihr Modell hat. J4p ¢|3
@R ( 10UER+1FLAP JTI0UER+2FLAP )

—POOFR )| 2QUER+1FLAP )| 2QUER+2F

Im rechten oberen Bildschirmbereich befindet sich ein 1/2 Symbol. Das bedeutet, dass eine 2. Seite von
Flugelarten verfiigbar ist. Viele Funktionsmenus haben mehrere Seiten von Optionen. Achten Sie deshalb
immer auf das 1/2 Symbol im oberen rechten Bildschirm, wahrend Sie ihr Modell in den Sender

Mote programmieren.

a. Fir das Beispielflugzeug missen Sie auswahlen, wie viele
Servos der Fligel des Modells hat und welche Funktionen
diese steuern. Wahlen Sie ,1 QUER®, wenn Sie nur 1
Querruderservo haben, der beide Ruder betétigt. Oder ,2
QUER" wenn ihr Modell Gber 2 Querruderservos verfugt.

b. Driicken Sie danach auf das SET Symbol unten rechts am
Bildschirm.

Abhangig von der Fligelart, die Sie auswahlen, und den anderen folgenden Menl Optionen, wird die
Aurora automatisch die Funktionen nach Ihrer Auswahl optimieren. Mit anderen Worten, wenn Sie eine
Flugelart ohne Klappen auswahlen, wird kein Mischer fir die Klappensteuerung in dem Modellspeicher

MNote angelegt.
;Inzj.s;-AIs nachstes wihlen Sie den Leitwerktyp ihres Modells [Leit mer‘ks---Tgp] "’E
a. Wahlen Sie Normal. [ V-Leituerk | Delta J
b. Drucken Sie auf SET. SET
[Anzahl der Hotoren] +[f

13. Auf dem Antriebstypen Bildschirm

a. wahlen Sie 1 Motor aus. [ 1 HOTOR ] | > MOTOREN J

b. Driicken sie auf SET.

[E inziehfahruerk] +f

14. Einziehfahrwerk? Driicken Sie auf Nein. .
Hat das Modell ein Fahruwerk?

o o

[Spoiler] +

15. Stoérklappen? Driucken Sie auf Nein.

Hat das Modell Spoiler?

& (o
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System Menii Programmierung

16. Gemisch Einstellung? Driicken Sie auf Nein.

17. Hier wird die Kanalzuordnung angezeigt, welche der Sender
fur Sie voreingestellt hat. Diese sollten gut geeignet sein.
Wabhlen Sie Ja.

18. Das sind die Steuerfunktionen welche der Sender fir sie
voreingestellt hat. Diese sollten gut geeignet sein. Driicken
sie auf EXIT im oberen rechten Bildschirmrand.

19. Das ist der Modelltypenbildschirm. Hier werden alle
gewahlten Funktionen angezeigt. Driicken Sie auf EXIT
oben rechts um den Bildschirm zu verlassen.

20. Nun kommen wir zurlick in das Modell Modell wéhlen.
Auch dieses Men verlassen wir durch drticken von EXIT.

21. Nun befinden wir uns im System Ordner, driicken Sie ein
weiteres mal EXIT.

22. Wenn Sie auf dem Hauptbildschirm angelangt sind, machen
Sie eine kleine Pause. Schalten Sie den Sender aus und
bereiten Sie ihr Modell zur Programmierung vor.

[Dusennade lmischer]

Hat das HModell Gemischverstellung?

& (O

.;E]

[Kanale zuordnen]
Ralm:.]l was QUEZ2=J1
w2 HOHE = J3 ka5 AUKI ZNULL
w3 GAS = J2 ka1 AUKZ HULL
ey SEIT:-J4 v AUX3 -NULL

kas AUX4 = NULL

[Kanale zuordnen]
ﬂalm:\]l ks QUEZ=J1
w2 HOHE : J3 ka6 AUX 1= NULL
g GAS :-J2 ka1 ALUKZ =NULL
ks SEIT:=J4 ka8 ALUXI =NULL

ka3 AUX4 *NULL

Lol

[Modell Typl
Hod. Flugeltyp

Leituwerk

LEl

[ Normal |

%l (_20ueR__ )
NICHTS )

[Modell wahlen] MODL- 2
1.ACRO:NONAME-1
2 .ACRO:-NONAME-2

ETSE | Hod. | Eigen

"

ModlHahl J( Modl.Typ ) Timer J(_ Kanale )
[ Tr-Schr. )| Lehrer ) Sensoren ) Sys-Hgm )

Hode J( Sys.Info)

Modl- 2 HNORMAL _ 13X . =
[NDHHHE_E] _: AFHSS Ges.-2eit06 Oy 39
I H rj 1 L] 5 ' TIVER: 1 (D0WHD
— ' 1l | 0:00

[ = L |1 '
[ | [TIMER 2 conwt)
%5‘ F—’f [3\3]| — |,|G | 0:00
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Modell Menii Programmierung

Ok, sind Sie fertig? Haben Sie ihr Modell fertig vorbereitet fiir die Programmierung?

Dann kann es losgehen!!

23. Schalten Sie den Sender ein, driicken Sie Ja, um zu

senden.

24. Drucken Sie auf dem Hauptbildschirm auf das
Flugzeugsymbol, um in den Ordner mit den
Modellfunktionen zu gelangen.

2. ACRO:NONAME-2

| hFtiss |

Freguenz prufen. “ = NORHAL
Senden? | ATATEC

D)

Modl- 2 HNORMAL 100% -_p
[NONAME-2] Lk T il
| | 0 TIMER 1 (DOWNY

H 0:00

] TIMER & (0aWkD

—r— 0:00

Gas Fix

Die Aurora verfugt Gber eine ,Gas Fix"“ Funktion, die aktiviert werden kann, wenn der Sender ein Signal
Ubertragt. Wir empfehlen Ihnen die Gas Fix Funktion als VorsichtsmaRnahme beim Programmieren der

Fernsteuerung zu aktivieren.

Modl- 2 NORMAL
[HDHHHE 2]

o

100% w
] IIFHlﬂ[ Ges 2eit 2y
I;.lh _] TIMER 1 (DOWND

H 0:00

5 TIMER 2 (DOWND

1 0:00

Schalten Sie die GAS Fix Funktion an und aus indem Sie auf dem Hauptbildschirm l&nger als zwei
Sekunden auf das Modellsymbol driicken. Throttle Lock ist aktiviert, wenn oberhalb des Modellsymbols
das Gas Fix Icon angezeigt wird.

25. Der Modell Ordner ist eines der zweiseitigen Mendus,

beachten Sie das 1/2 Symbol. Hier finden Sie alle
Funktionen, welche die Aurora fur unser einfaches
Flugzeugmodell zur Verfiigung hat.

Hod. |[ETE0R 172 |0
" ServoRev ) Sub-Trim )| D/RSEXP ) ServoHeg )
F1.Phase )( Qu>Seite ) GasKurve ) Gas-AUS )

Gas-MIN )( Pr-Misch ) Monitor )( S-Gschu. )

Schalten Sie jetzt bitte ihr Modell an. Nach einem kurzen Moment sollten Sie mit dem Sender die Kontrolle tiber ihr Modell haben.

26. Rufen Sie das Menl ServoRev auf.

[Servo Reverse] |
k1 QUER: ks AUX1: MOR s AUXS: NOR
2 HOHE: NOR ks AUX2: NOR

kI GAS : NOR e AUX3: HOR

NOR

iy SEIT: NOR ke AUX4 :

. Bewegen Sie die Steuerflachen, laufen alle Servos in die

richtige Richtung? Wenn nicht, wahlen Sie das Servo aus
der Liste aus und kehren Sie die Wirkrichtung durch Driicken
der REV Taste um.

. Dricken Sie Ja, um den Vorgang zu bestatigen.
. Wiederholen Sie den Vorgang bis alle Steuerflachen richtig

angesteuert werden.

. Gehen Sie zurtick in das Modellmeni, indem Sie auf die

EXIT driicken.
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Modell Menii Programmierung

27. Wahlen Sie die Sub-Trim Funktion im Modellmenti aus. Sub-Trim] [

SHOUEREEY ras AUX1L: 0 ra3 AUKS: 0

a2 HOHE: 0 vas AUXZ: 0

wGAS : 0 mAUX3: 0 .
wi SEIT: 0 weAUX4: 0 L+ |RES| 2

Die Servo- Ruderhérner sollten méglichst im 90° Winkel zur Wirkrichtung stehen und dabei die Steuerflache in der Neutralposition
sein. Manchmal sind kleine Anpassungen notwendig, um die Steuerflache mittig ausrichten zu kénnen. Dafir wird die Funktion Sub-

Trim verwendet.

a. Wahlen Sie den Kanal aus, der angepasst werden soll, durch
Driicken des entsprechenden Symbols.

b. Benutzen die das +RES- Symbol auf der unteren rechten Seite des
Bildschirms, um einen Sub Trim Wert festzulegen. Durch Driicken
von RES wird der Wert auf Null zuriickgesetzt. Die Neutralstellung
wird durch Drucken der Plus und Minus Taste verandert.

Im SubTrim Men( sollten keine groRen Einstellungen erfolgen. Jedes Servo das mehr als 40 Schritte
nachgetrimmt werden muss, sollte mechanisch am Servohorn nachjustiert werden.

Cautlon
c. Wiederholen Sie den Vorgang fiir jedes Servo das nachgetrimmt
werden muss.
d. Wenn Sie den Vorgang abgeschlossen haben, kehren Sie in das
Modellmeni zuriick.
Es ist nicht zwingend erforderlich die folgenden Schritte durchzufiihren. Allerdings erfiillen diese den
Zweck, dass man fundamentale Programmiertechniken der Aurora iben kann. Wir empfehlen Ihnen die
Programmierung der Funktionen EPA, Dual Rate und EXPO durchzufiihren. So erlernen Sie den
Mote Umgang mit der Aurora und ihre Funktionen deutlich schneller.
28. Wahlen Sie ServoWeg im Modell Menii aus. [Servo Hng:i -]

1 QUER vz HOHE %3 GAS ke SEIT s FIU}-’:]..
L ¥ D 100% H 100% L 100% + 100%
R 100 U 100% L 100X R 100% - 100%

at |RES| —2

Mit dieser Funktion kénnen sie den Servoweg begrenzen, indem Sie den maximalen Drehwinkel des Servos in beide Richtungen
verandern koénnen. Diese Funktion kann Schaden am Servo und am Modell verhindern, durch Vermeidung des mechanischen

Anlaufens der Servos.

In unserem Beispiel stellen wir die Endpunkte des Querruder Servos ein.

a. Bewegen Sie den Querruderkniippel bis zum Anschlag nach rechts. Das Symbol R 100% sollte
schwarz hinterlegt sein.

b. Mit dem +RES- Symbol kénnen Sie die Endpunkte einstellen. Werte héher als 100% vergréfern
den Servoweg, bzw. Werte kleiner als 100% verringern den Servoweg.

c. Bewegen Sie nun den Querruderkniippel komplett nach links und stellen sie den Endpunkt auf der
linken Seite ein.

d. Dricken Sie auf den Wert 100% des gewiinschten Kanals, um die Endpunkte anzupassen.
Gehen Sie dazu vor, wie unter den Punkten a.) - c.) beschrieben.

e. Wenn Sie alle gewlinschten Endpunkte eingestellt haben, kehren Sie in das Modellmeni zuriick.
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29. Wahlen Sie D/R&EXP im Modell Meni aus. [DR & Expo] NORMAL ¥ ; z ' vl

QUER
.i:ﬁlf

Hert L:fOQE EXP: 0% |-

R:100% OFF: 0%
Dieses Menu enthalt 2 wichtige Funktionen, Dual Rate und Expo. Beide Funktionen werden in dieser Graphik eingestellt.

Die Dual Rate Funktion bietet die M&glichkeit einen Schalter auszuwahlen, der die Wege oder Ausschlége der jeweiligen
Steuerflachen andern kann.

Zuerst wird die Funktion Dual Rate demonstriert, und danach wird dargestellt, wie die Exponentialfunktion eingestellt werden kann.

Ein gutes Beispiel ist, auch ein schnelles Flugzeug muss mit einer relativ langsamen Geschwindigkeit starten und landen kénnen im
Vergleich zu der Geschwindigkeit, die man im Flug bei Vollgas erreicht. Dafiir benétigt man 2 verschiedene Servo Drehraten, Dual-
Rates, die wir programmieren kénnen und einen Schalter zum Umstellen der Drehraten. Wenn man langsam fliegt benétigt man

groRe Ruderausschlage, wir nennen das ,High Rates®, und ist im Allgemeinen der Wert, den man im vorherigen Schritt unter EPA
einprogrammiert hat.

Wenn man sehr schnell fliegt, benétigt man nur kleine Ruderausschlége. Wir nennen diese kleinen Ausschlage ,Low Rates®. Da wir
ja schon die ,High Rates" gesetzt haben, programmieren wir nun die niedrigere Rate bzw. die verringerten Ruderausschlage. Diese
,Low rates* kénnen durch Umlegen eines frei wahlbaren Schalters wahrend des Fluges aktiviert werden.

Hier wird erklart, wie Sie ihren Querruder und H6henruderausschlag mit der Dual Rate Funktion einstellen kénnen.
a. Die erste Steuerflache, die wir &ndern ist das Querruder;

QUER wird direkt als aktive Funktion angezeigt, sobald man
das Menu auswahlt.

b. Driicken Sie auf Wert, um R & L zusammen anzuwahlen. So
ist es moglich beide Werte simultan einzustellen.
c. Bewegen Sie den Querruderknippel nach links, halten ihn

dort und driicken auf das Minus Symbol bis ein Wert von
75% erreicht ist.

d. Waéhlen Sie nun einen Schalter aus, den Sie wahrend des
Fliegens bedienen kénnen, dieser wird den Steuerweg des
Querruders auf 75% begrenzen.

30. Auf dem Schalterbildschirm driicken Sie auf AUSW. [DR & Expo] NORHAL +id

Switch :

31. Das ist eine Zeichnung der Aurora Schalter Anordnung.
Sie kénnen die Querruder Dual Rate Funktion auf alle
im Schaubild angezeigten Schalter legen.

a. Wahlen Sie den Schalter A aus.
b. Driicken Sie zweimal auf die EXIT.

36
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32. Nun sind wir wieder im DR & EXPO Hauptmenu.

33. Wiederholen Sie die Schritte 29-31, um einen Dual
Rate Wert von 75% flr das Hohenruder zu
programmieren. Wahlen Sie fur Dual Rate des
Hoéhenruders den gleichen Schalter aus, wie fir das
Querruder Dual Rate. Vergewissern Sie sich, dass der
75% Hohenruder Wert auf der gleichen Schalterposition
liegt, wie der 75% Querruder Wert.

34. Exponential Rate

| y L - dal B i 4
L x| ’ 4

QUER
Hert LB EXP: 0%
R:100% OFF: 0% L SH-A

aEe .y | b

Fihren sie die gleichen Schritte durch, um Dual Rate fur das

Hoéhenruder einzustellen. Dazu wechseln wir auf die Héhenruder
Funktion indem wir das Pfeilsymbol neben dem Schriftzug QUER
driicken. Nun sollte dort der Schriftzug HOHE angezeigt werden.

[DR & ExpolNORMAL [H{
HOHE '
Hert D:EQQE! EXP: 0%

U:100% OFF: 0%

AED .

[DR & ExpolNORMAL  ®B{ [ 1 »§
HOHE ' "
Wert D:[IE EXP: 0%

U:100% OFF: 0%

AlEHD .

Nun kénnen wir Exponential Raten fiir Querruder und Héhenruder programmieren.

Die Benutzung von Exponential Raten fur Querruder und Héhenruder ermdglicht Ihnen eine Anpassung der linearen
Steuerflachenbewegung. Unser Ziel ist es die Steuerung der ,High Rate”, um den Mittelpunkt zu verfeinern. Negative Exporaten
helfen dem Piloten bei hohen Servodrehraten ein ruhigeres Fliegen bei kleinen Kniippelausschlagen zu erreichen. Das erhoht die

Kontrolle uber das Flugzeug.

Wir werden nun EXPO Werte von -40% fur beide ,High Rates von Querruder und Héhenruder programmieren.

a. Driicken Sie auf den Pfeil neben HOHE bis der Schriftzug QUER angezeigt wird.

b. Mit dem Schalter ,A" in der Position fir ,High Rate®, driicken Sie auf das EXP 0% Symbol, um diesen Wert einzustellen.

c. Dricken Sie solange auf das Minussymbol bis ein Wert von —40% erreicht ist. Beachten Sie dabei, wie sich die Querruderkurve

in dem Diagramm veréndert.

d. Wechseln Sie wieder auf das H6henruder durch Driicken des Pfeils rechts des QUER Schriftzugs.
e. Wiederholen Sie die vorherigen Schritte, um —40% Expo fur das Héhenruder zu programmieren.

Nun kénnen Sie durch Umlegen eines Schalters, die Dual Rates von Querruder und Héhenruder aktivieren und wir haben Expo fur

beide Ruder festgelegt.

Fir erfahrenere Piloten, kénnen verschiedene Expo und D/R Werte eingestellt werden durch individuelle
Schalter und / oder durch verschiedene Flugzustande.

lhr Flugmodell sollte nun fertig programmiert und flugbereit sein. Machen Sie einen Reichweitentest und einen Vorflugcheck, und

dann wiinschen wir Ihnen viel Spal beim Fliegen!
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Damit Sie den groitmdglichen Nutzen von der neuen Aurora haben, fuhren wir Sie durch ein einfaches Setup fiir einen
pitchgesteuerten Heli mit 120° Taumelscheibenanlenkung. Die Operationen, die wahrend dieser Ubung durchgefiihrt werden helfen
lhnen die Grundprogrammierschritte zu erlernen, die notwendig sind, um die meisten Aurora Features einzustellen.

Empfanger-Kanalzuordnung bei Standardeinstellung:
#1 Querruder oder ,Roll“ zyklisch

#2 Hoéhenruder oder ,Nick” zyklisch

#3 Gas

#4 Seitenruder oder Heckrotorsteuerung

#5 Kreiselempfindlichkeit

#6 Pitch

Nachdem die Servos und die Zusatzausriistung angeschlossen sind, folgen Sie den nachfolgenden Schritten, um lhren ersten Heli
Zu programmieren.

System Menii Programmierung

—_

. Schalten Sie den Sender ein, aber nicht den Helikopter.

Entfernen Sie bei einem elektrisch angetriebenen Heli aus Sicherheitsgriinden die Rotorblatter oder I16sen
Sie, wahrend den Programmieriibungen, die Motorkabel vom Regler ab.
Warning
1.ACRO:NONAKE-1 PARSS

2. Der Startbildschirm zeigt die Ubertragungsabfrage an, T

wahlen Sie Nein. Frequenz prufen. _ = NORHAL
Senden? ATEC

ﬂ[ﬁ]i

3. Das ist der Hauptbildschirm, driicken Sie auf den Modl- 1 HORHAL 1007 NN
Schraubenschliissel fur das Systemmend. [NONAME-1] M [ s @ Ges.-Zeit 06 08 39

D0 A O o
AN Nl H|m

4. Beachten Sie die System Meni Auswahl, wahlen Sie - : "
ModIWahl. i _ R = L
ModlHahl )| Modl.Typ )| Timer J| Kanale |

Ir—schr. J| Lehrer ) Sensoren ) Sys-Hgm )
[ Mode J(Sus.Info)

5. Im Modell Auswahl Meni driicken Sie auf Neu. [Modell wahlen]HODL- 1
1.ACRO:NONAHME-1

[ Resef__
[ Umben.
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O

Wir programmieren ein neues Modell in den Modellspeicherplatz 2 , nicht in den Speicherplatz 1. So wird
sichergestellt, dass ein ,frisches” Modell programmiert wird, ohne vorher existierende Programmierungen.

6. Wahlen Sie Ja, um ein neues Modell anzulegen.

7. Im Modellnamen Meni, tippen Sie Uber die TouchScreen
Tastatur den gewiinschten Namen ein.

Driicken Sie die Shifttaste fir andere Schriftzeichen.
Wenn Sie fertig sind driicken Sie auf Enter.

oo

8. Driicken Sie bei der Ubertragungsabfrage auf Nein. Es
muss noch kein Signal gesendet werden.

9. Als nachstes erscheint das Meni zur Modelltypenauswabhl,

hier wahlen Sie bitte HELI aus. (Das Helisymbol auf der
rechten Seite)

10.Dricken Sie auf Ja, um die Modelltypenauswahl zu
bestatigen

11. In diesem Meni kénnen Sie die Art der
Taumelscheibenanlenkung auswahlen.

[Modell wahlen]HODL- 1 -> MODL- 2
Hechseln zu HModell Meues Mdl

& (o

[Modell Name Einﬂeben] (ESC )
Modl- 2 :
E‘[ HHHHHHHH ) ~Shift
%@ *ﬁ%ﬁlﬁl!!l Enter )(Del )
[_)r _J b)n _] _m)( Space )( CapsLock

il L iviss

Frequenz prufen. = NORMAL
senden? ‘ 4" FfTEC
N

[Hodell Typl

ACRO GLID

[Modell Typ]
Hahlen als HELI

) o

[Taumelsche iben-Tup] v

ARIL

ELE

3 SERUOS (120*) 3 SERUOS (140%)
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Im rechten oberen Bildschirmbereich befindet sich ein 1/2 Symbol. Das bedeutet es ist eine 2. Seite von
Taumelscheibentypen verfugbar. Viele Funktionsments haben mehrere Seiten von Optionen. Achten Sie
deshalb immer auf das 1/2 Icon im oberen rechten Bildschirm, wéhrend Sie ihr Modell in den Sender

Mote programmieren.

a. Fir unseren Beispiel Heli, wahlen Sie bitte Ihren
Taumelscheibentypen aus. Die meisten werden einen 120°
oder 90° CCPM Taumelscheibentypen in ihrem Modell
finden. Sehen Sie in ihrem Heli Handbuch nach, um welchen
Taumelscheibentypen es sich handelt.

Abhangig von der Taumelscheibe, die Sie auswahlen, und den anderen folgenden Modelltypen Optionen,
wird die Aurora automatisch die benétigten Funktionen anlegen.

12. Drehzahlregler? Driicken Sie auf Nein. [Governor Betrieb] '+

Hat der Regler einen Governor-Modus?

& (B

[Gemischverstellungl +f

13. Disennadelverstellung? Driicken Sie auf Nein.
Hat das Modell Dusennadelverstellung?

& )

[Diisennade lmischer] |

14. Gemisch Verstellung? Driicken Sie auf Nein.
Hat das Modell Gemischverstellung?

&

[Kandale zuordnen]

15. Hier wird die Kanalzuordnung angezeigt, welche der Sender hal EEB: J1 tas GYROZNULL  ves AUX3NULL

fur Sie voreingestellt hat. Diese sollten gut geeignet sein. vaz HOHE = J3 tai PITC:J2 =T P
Wahien Sie Ja. wBAS :J2  wAUXL:NULL  [=S3Eper? |
wSEIT:J4  weAUX2:NOLL (3] (N )]

[Kanale zuordnen] +§
16.In diesem Meni kénnen Sie die Kanalzuordnung dndern. kal Em:-li vs GYROZNULL v AUX3:NULL
Driicken sie auf EXIT im oberen rechten Bildschirmrand. ks HOHE - J3 wai PITC:=J2
vaa GAS :J2 w1 ALK 1 = NULL
e SEIT:J4 v AUX2:NULL [ AUSH,
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17. Das ist der Modelltypenbildschirm. Hier werden alle
gewahlten Funktionen angezeigt. Driicken Sie auf die EXIT
oben rechts um den Bildschirm zu verlassen.

18. Nun kommen wir zurtick in das Modell Modell wahlen. Auch
das Men verlassen wir durch drticken von EXIT.

19. Nun befinden wir uns im System Ordner, driicken Sie noch
einmal EXIT.

20. Wenn Sie auf dem Hauptbildschirm angelangt sind,
machen Sie eine kleine Pause. Schalten Sie den Sender

[Hodell Typl
Hod.

x

[Modell wahlen] HODL- 2
1.ACRO:NONAHME-1
2 .HEL T :NONAME-2

( Umben. )

systen |8

(ModlHahl )(Modl.Typ )| Timer )( Kanals
Tr-Schr. ) Lehrer )( sensoren ) Sys-Mgm )
Mode J(Sys.Info)

100%

[ WFHSS

Modl- 2 NORMAL
[NONAME-2]

Ges-Zeit@ 13 18

aus und bereiten Sie ihr Modell zur Programmierung
vor. . IR ; 1R 1 coowrn
e
l 7 P\b i T [TTMERE mowm
J s s Y s :
Modell Menii Programmierung
21. Schalten Sie den Sender ein, driicken Sie auf Ja, um ein 2.HELI: HDHHHE_E  iriss IR
Signal zu Ubertragen. Frequenz prufen. . NORMAL

AHHTEC

Senden?

& O

GAS Fix

Fernsteuerung zu aktivieren.

Die Aurora bietet eine ,GAS Fix“ Funktion, die aktiviert werden kann, wenn der Sender ein Signal
Ubertrégt. Wir empfehlen Ihnen die GAS Fix Funktion als Vorsichtsmassnahme beim Programmieren der

Modl- 2 NORMAL
[NONAME-2]
OAS Fix

o

100
WFHSS [p7) Bes.Zeit0s 1 5°
o Fie (2317
; :Hﬁ_J TIFER 1 (00w |
[ 0:00 |
i TIFER E (DOWN) |
] [ —1 000 |

a. Schalten Sie die Throttle Lock Funktion an und aus indem Sie auf dem Hauptbildschirm l&nger als zwei
Sekunden auf das Modellsymbol driicken. Throttle Lock ist aktiviert, wenn oberhalb des Modellsymbols

das THRO Lock Symbol angezeigt wird.
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22 .Dricken Sie auf dem Hauptbildschirm auf das Helisymbol,
um das Modell Menu aufzurufen.

23. Der Modell Ordner ist eines der zweiseitigen Mendus,
beachten Sie das 1/2 Symbol. Hier finden Sie alle Funktionen,
welche die Aurora fiir das Modell erstellt hat.

Modl- 2 NORMAL 100% MES—
[NONAME-2] [ ariss (ggy) s 2eete M

Systen |JRILEYI Eigen 172 IEF]
servoRev J( Sub-Trim J D/R8EXP_J( ServoHeg )
F1.Phase )| PitchKur )| GasKurve ) Kreisel )

‘Gas—Hold ) Heck-Mix ) Pr-Misch )( Monitor )

Schalten Sie jetzt bitte ihr Modell an. Nach einem kurzen Moment sollten Sie mit dem Sender die Kontrolle tiber ihr Modell haben.

Wenn irgendein Servo beim Einschalten des Systems anlauft, schalten Sie das Modell aus und
korrigieren Sie die Einstellungen. Lésen Sie das Servohorn und repositionieren es, wenn das Modell
angeschaltet ist.
Warning

Wir werden die folgenden Funktionen wahrend des Modellsetups programmieren:

ServoRev Um die Servodrehrichtung jedes Kanals anzupassen

Sub-Trim Zum Austrimmen von kleineren Steuerflachen Abweichungen

ServoWeg Einstellen der Servoendpunkte in beide Richtungen

Kreisel Einstellen der Gyroempfindlichkeit und anderer Funktionen

Pitch Kurve Feineinstellung der kollektiven Pitchfunktion fir die beste Peformance

Gas Kurve Feineinstellung der Gaskurve fir die beste Performance

D/R&EXP Programmierung von Dual Rate und Exponential Funktion

Sicher gibt es noch viele andere Funktionen, die Sie ausprobieren méchten, aber fir unser Beispiel
folgen Sie bitte dem hier beschriebenen Ablauf und programmieren Sie die empfohlenen Funktionen fir
ein einfaches Hubschraubermodell.

24. Wahlen Sie das Meni Servo Rev aus dem Modell Ordner
aus.

ao

[Servo Reverse] &]
ka1 QUER: [T s GYRO: NOR s AUX3: NOR
w2 HOHE: NOR v PITC: MOR

ka3 GAS : NOR  wn AUX1: HOR

by SEIT: NOR  kae AUXZ: NOR

Bewegen Sie die Knlppel, bewegen sich alle Servos in die richtige
Richtung? Wenn nicht wahlen Sie die fehlerhaften Kanéle aus und
driicken Sie auf das REV Symbol.

Driicken Sie auf Ja, zum Bestatigen der Servoumkehr.
Wiederholen Sie den Vorgang bis alle Servo richtig herum laufen.
Gehen Sie zurtick in den Modell Ordner durch Driicken von EXIT
im oberen rechten Bildrand.
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25. Wahlen Sie Sub-Trim im Modell Meni aus. [Sub—Trim] , g
ka1 11 FRENL ras GYRO: 0 k3 AUKI: 0

va2 HOHE: 0O was PITC: 0
k3 GAS = 0 v AUKL: O

ki SEIT: O vl AUXKZ2: O ﬂ@n

Generell gilt mit ein paar Ausnahmen, dass die Taumelscheiben -Servohérner im 90° Winkel angebracht werden sollten und dabei
die Taumelscheibe so waagerecht wie mdglich steht. Manchmal missen kleine Anpassungen im Sub-Trim Menl vorgenommen
werden, um die Taumelscheibe auszurichten.

a. Wabhlen Sie den einzustellenden Kanal durch Driicken des Symbols aus.

b. Mithilfe des +RES- Symbols am rechten unteren Bildschirmrand, kann der notwendige Sub-Trim Wert eingestellt werden. Mit der
Taste RES kann der Sub-Trim Wert wieder auf Null zuriickgesetzt werden. Die Steuerfldche sollte sich bewegen, wenn Sie die
Plus oder Minus Taste betatigen.

Im SubTrim MenU sollten keine groRen Einstellungen erfolgen. Jedes Servo das mehr als 40 Schritte
nachgetrimmt werden muss, sollte mechanisch am Servohorn nachjustiert werden.

Cautlon

c. Wiederholen Sie die Prozedur fiir jeden Kanal.
d. Wenn Sie alle Trimmungen eingestellt haben, verlassen Sie das Sub-Trim Men( durch Driicken von EXIT.

26. Wahlen Sie die ServoWeg Funktion in dem Modell Ordner. [Servo Heg] “ "a
k21 QUER vt HOHE raa GAS ks SEIT  ws GYRO
L M D 100% H 100% L 100% + 100%
R 100% U 100% L 100% R 100% - 100%

Mit der ServoWeg Funktion kann man den maximalen Servoausschlag begrenzen bzw. erweitern. Diese Funktion hilft ein Anlaufen
von Servos zu verhindern, wenn die Endpunkte richtig justiert werden.

In unserem Beispiel werden wir die Endpunkte des Kanal 6, die Pitch Funktion einstellen.

= Waéhrend die folgenden grundlegenden Einstellungen gemacht werden, sollten die Rotorblatter am Heli
angebracht sein, und mit einer Pitchlehre , welche die Blattanstellung anzeigt, die Maximalausschlége fiir
Pitch im ServoWeg eingestellt werden. Die maximalen Blattanstellungen sind vom den jeweiligen
Helispezifikationen abhangig. Vergewissern Sie sich, dass bei Verwendung eines Elektromotors dieser
Warning nicht angeschlossen ist, um Verletzungen zu vermeiden.

a. Dricken Sie auf das 1/2 Symbol, um die zweite Seite des ServoWeg Meniis aufzurufen.
b. Bewegen Sie den Gasknlppel hoch und runter, um die Werte fir High und Low auszuwahlen. Mit dem Knuppel auf Vollgas,
(Kniippel ganz oben) wollen wir auch den maximalen Pitchwert einstellen. Das Symbol H 100% sollte jetzt hinterlegt sein.

An diesem Punkt sollte auffallen, ob die Anlenkung mechanisch eingestellt werden muss, um die
Spezifikationen des Heliherstellers fiir Positiv- und Negativpitch einstellen zu kdnnen.

Cautlon

c. Mithilfe des +RES- Symbols kdnnen Sie den geeigneten Wert einstellen. Werte tiber 100% erhéhen den Servoausschlag, Werte
unterhalb von 100% verkleinern diesen.

d. Bewegen Sie nun den Pitchknippel komplett nach unten und legen Sie den Wert fir Negativpitch fest.

e. Wiederholen Sie die Schritte fiir jeden Kanal fir den die ServoWeg Werte eingestellt werden soll.
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ServoWeg ist eine nitzliche Funktion, um die Vollgas und Vergaser Stellung —Vollstédndig geschlossen -
fur Verbrennerhelis einzustellen.
Tip

f.  Wenn alle Endpunkte eingestellt sind, gehen Sie zuriick in das Modell Menu.

27. Kreisel Funktion
Da es so viele verschiedene Kreiselsysteme und Kreiselfunktionen gibt, sollten Sie die komplette Beschreibung der Kreisel Funktion
auf Seite 81 lesen. Kommen Sie hierher zuriick sobald Sie das Kapitel Giber die Kreisel Funktion gelesen haben.

28. Pitchkurven und Gaskurven Einstellung
Das Einstellen und Abgleichen von Pitch- und Gaskurve, um die maximale Performance aus Ihrem Helikopter zu holen, kann ein
langwieriger Prozess sein, der viel Geduld und Erfahrung erfordert.

Die gute Nachricht es ist jeweils eine Kurve im Sender vorprogrammiert, so dass Sie diese am Anfang nicht unbedingt einstellen
missen, um lhren Heli erfolgreich zu fliegen.

Wenn Sie die Pitch- und Gaskurve anpassen mussen oder wollen, lesen Sie bitte auf Seite 71 und 72 die detaillierte Beschreibung,
um diese Kurven anzupassen.

29. Wihlen Sie D/R&EXP im Modell Menii aus. [DR & Expo]NORMAL  [H | ' I Vg
QUER [3 i S |
Hert L:f0E] EXP: 0% || S
R:100% OFF: 0% | | |[
v+ |RES| — S

Dieser Bildschirm enthalt 2 wichtige Funktionen, Dual Rate und Exponential Rate. Beide Funktionen werden in diesem Menl
eingestellt.

Die Benutzung von Exponential Raten erméglicht Ihnen eine Anpassung der linearen Steuerbewegungen. Unser Ziel ist es die
Steuerung, um den Mittelpunkt zu verfeinern. Negative Exporaten helfen dem Piloten bei hohen Servodrehraten ein weicheres
Fliegen bei kleinen Kniippelausschldgen zu erreichen. Das erhdht die Kontrolle tber das Modell.

[DR & Expo]NORMAL ~ [H | v

QUER (3 | J

HErt L 1001 Exp 1. e SChELTRY
R:100% OFF: 0% | _ (NULL

AED v :

a. Dricken Sie auf das EXP 0% Symbol, um es zu aktivieren.

[DR & ExpolNORMAL  [H | A ]

QUER [3

Hert L:100% EXP: XTI
R:100% OFF: 0%

aED

b. Driicken Sie nun solange auf die Minustaste bis ein Wert von —40% eingestellt ist, Beachten Sie, wie sich die Kurve des
Querruders bzw. der Rollfunktionsbewegung veréndert, so dass das Steuern und den Nullpunkt weicher wird.
c. Driicken Sie auf das NULL Symbol, um einen Schalter fiir die Roll Expo Funktion festzulegen.

. SChalter
[

=
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30. Auf dem Schalterbildschirm driicken die auf AUSW.

[DR 8 Expo] NORHAL |

Switch : [N S—
[ AUSH )

31. Das ist eine Zeichnung des Aurora Schalter Layouts. Sie kénnen die Roll Expo Rate Funktion auf alle im Layout angezeigten

Schalter legen.

32. Zuriick auf dem DR & EXP Bildschirm.

co

| Fi bi_'__', 1 - ll ,’ﬁ
e AN A . _
& ! [ =1
Il\.r"] B! ~I| l\l * _|'I |r —r"l .'L/ P
ﬁli.::'-—\_{:g:)\{a"l l.l‘\x.:_,:--::_&h_' | NULL I

Wabhlen Sie Schalter A.
Driicken Sie zweimal auf die EXIT.

[DR & ExpolNORHAL [H - | [0l
QUER |
Wert L:fE EXP:-40% |- oof™ |

R:100% OFF: 0%

aED

ol
Schalter

L SH-A)

Wechseln Sie auf den Héhenruder bzw. Pitch Kanal indem Sie das
Pfeilsymbol neben dem Schriftzug QUER driicken.

Nun stellen Sie einen Expowert von -40% fir Pitch ein.

Driicken Sie auf das NULL Symbol, um einen Schalter fir die Dual
Rate Funktion auszuwéhlen.

. Wiederholen Sie die Schritte 30 und 31, um die Funktion auch auf den

Schalter A zu legen, beachten Sie, dass beide Dual Rates bei der
gleichen Schalterposition aktiviert werden.

Jetzt sollten Sie mit dem Schalter A Expo auf allen
Taumelscheibenfunktionen an- und abschalten kénnen.

Fur erfahrenere Piloten, kdnnen verschiedene Expo und D/R Werte eingestellt werden durch individuelle
Schalter und / oder durch verschiedene Flugzusténde.

lhr Heli sollte nun bereit sein zum Fliegen. Machen Sie einen Reichweitentest und einen Vorflugcheck, und geniel3en Sie das

Fliegen!

Das ist das Ende der Heli Quick Setup Anleitung. Es ist nicht das Ende der kompletten Heli Programmieranleitung. Bis jetzt kennen
Sie nur die wichtigsten Funktionen der Aurora Heli Programmierung. Wir empfehlen Ihnen die folgenden Kapitel genau zu studieren.

Pitch- und Gaskurven Seite 71-72
Gas Hold Seite 123
Flugphasen fiir Heli Seite 113
Fail Safe Seite 19
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System Menii

Es gibt zwei grundlegende Funktionsordner in der Aurora Software. Die System Menu Funktionen und die Modell Ment Funktionen.

Zuerst werden die System Menu Funktionen erldutert.

dies zu tun bevor Sie sich mit der System- und Modellmeni Programmierung in diesem Kapitel der

@ Wenn Sie noch kein Modell mit Hilfe der Quick Setup Anleitung programmiert haben, empfehlen wir lhnen

Anleitung beschaftigen.

Tip

Die folgenden Funktionen werden in der System Men( Anleitung beschrieben:

ModIWahl Menii Erstellen eines neuen Modells
Auswahl eines bestehenden Modells
Kopieren von Modelldaten in einen anderen Modellspeicher
Wiederherstellen der Modellspeicher Werkseinstellungen
Umbenennen eines Modells

Modl. Typ Modelltypen Menii, ACRO, GLID und HELI
Timer Men fur Timer 1, 2 und den integrierten Timer
Tr.Schr. Einstellungsmen fur Trimschritte

Lehrer Lehrer/Schiiler Optionsment

Sys-Mgm System Management

Mode Steuermode Options Meni

Sys.Info Sender ID Informationen

Kanéle Modellkanalzuordnungsmeni

Sensoren Telemetriement (nur bei 2,4 GHz AFHSS)

1.ACRO:NONAME-1

1. Schalten Sie den Sender ein. | AFHSS |
. e Frequenz prufen. = HNORHAL
2. Sie werden gefragt, ob der Sender ein Signal aussenden
soll, driicken Sie auf Nein. Senden? , Ec

&

@ Wenn Sie an irgendeiner Stelle des Programmierprozesses doch ein Signal senden méchten, schalten

Tip

Sie den Sender aus und wieder an, und driicken Sie auf dem Startbildschirm auf ,YES"“.

3. Um das System Menl von dem Hauptbildschirm aus zu Hodl- 1 HNORHAL
erreichen, driicken Sie auf das ]
Schraubenschliisselsymbol. [HDHﬂHE 1]

13%

_—

TIFIER. 1 (B0WH) |
0:00 |
TIFIER 2 (D0WN)

0:00 |
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System Menii

ot Mod. | Eigen +lf

Das sind die Funktionen des System Menus, welche mit
dem aktiven Modell verbunden sind. Die komplette i

Erlduterung der Funktionen finden Sie im folgenden Text. ModIHahl [ Hod1. THE.}'? Timer ] Kanéle ]
| Tr-Schr. )| Lehrer ) Sensoren )| Sys-Hgm )
|

Hode Ic; Sys.Info)

Modell Wahl Menii

Im Modell Wahl Menii kann man:
1 ein neues Modell erstellen. [Modell wahlen] HODL- 1 . Ne | +lf

U
2. ein bestehendes Modell auswahlen. E = :
3. Modelldaten in einen anderen Modellspeicher kopieren. 1_ACRO: NONAHE-1 (1| | Kopier
4. einen Modellspeicher I16schen. ; —
5. den aktiven Modellspeicher umbenennen. | | (Reset )
|#| [(Umben.

1. Ein neues Modell erstellen

Diese Funktion braucht eine sehr umfangreiche Erlduterung und ist doch eine der Wichtigsten, weil diese Menlprogrammierung die
Basis fur alle kuinftigen Programmierschritte fir das ausgewahlte Modell darstellt.

Obwohl das Menti in so viele Richtungen verzweigt ist, abhéngig vom gewéahlten Modelltyp, méchten wir die Funktionen nur einmal
beschreiben. Bitte lesen Sie die Quick Setup Anleitungen entweder fiir Heli oder Flachenmodelle und folgen Sie den Anweisungen.
Wenn Sie das Quick Setup einmal absolviert haben, ist die Modellmenustruktur festgelegt, so dass es kaum méglich ist einen
Fehler zu machen.

Um mehr Uber die Auswahl der Modelltypen zu erfahren, lesen Sie bitte die Bedienungsanleitung auf Seite 49.

2. Auswaihlen eines bestehenden Modells

a. Benutzen Sie die Bildlaufleiste, um das gewlinschte Modell zu finden und driicken Sie auf den Modellnamen.
b. Driicken Sie auf Ausw..

[Hodell wihlenlMODL- 1 (_Neu ) *§| | [Modell wihlen]HODL- 1 ((CAusu. ) )+d
1.ACRO:NONAME-1 ' # (Kopier | |1-ACRO:NONAHE-1 #| (Kopier )

| 1 |2. ACRO: NONAME -2 e
(3. HEL T:NONAME-3 | | | [Beset (Losch. )

3.HEL I:NONAHE-3

? ( Umben. [ Umben.
c. Driicken Sie auf Ja, um den Modellspeicherwechsel zu [Modell wahlen]MODL- 1 -> MODL- 3
bestatigen.
d. Im nachsten Schritt kommen Sie auf den ,Senden?” Hechseln zu Hodell NONAME-3

Bildschirm, driicken Sie auf Nein. Sie brauchen noch kein

Signal Uibertragen. Jetzt gelangen Sie automatisch in das
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Modell Wahl Menii

3. Kopieren von Modelldaten in einen anderen Modellspeicher

a. Im Systemmeni wahlen Sie ModIWahl.

b. Wahlen Sie das Modell, dass Sie kopieren méchten aus der Modellliste aus und driicken Sie auf Kopier.
c. Driicken Sie auf New.

[Hodell wahlen] HODL- 1 (_Neu ) +§| | [Modell kopieren] 1.ACRO:NONAME—{L( New )| +@

1. ACRO:NONAME-1 #] (Kopier ) | SR =1 2
- "Resot | |2-ACRO:NONAME-2

3.HELI:NONAME-3

=] | J_HELI:NONAME-3
[ Umben.

d. Sie werden nun gefragt, ob Sie das gewahlte Modell in den nachsten freien Modellspeicher kopieren mdchten. Bestéatigen Sie
mit Driicken auf Ja. Beachten Sie, dass der neue Speicher den gleichen Namen hat, wie der alte Speicherplatz. Wahrscheinlich
md&chten Sie den Modellspeicher umbenennen. Dazu fiihren Sie bitte den Schritt 5 dieses Kapitels (Umbenennen eines
Modellspeichers) durch.

e. Driicken Sie auf EXIT, wenn Sie den Kopiervorgang abgeschlossen haben.

[Modell kopieren]MODL- 1 -> MODL- 4 [Modell wahlen]HODL- 1

Hodell kopieren in Neues Hdl 1.ACRO:NONAHE-1
2 .ACRO:-NOMAKE-2

3._HEL I:-NONAME-3
& 4.ACRO:NONAME-1

4. Loschen eines Modellspeichers

a. Wabhlen Sie im System Meni ModIWahl.

b. Wahlen Sie auf der linken Seite den Modellspeicher aus, [Modell loschen]lHODL- 1
den Sie I6schen méchten. .
c. Driicken Sie auf Lésch. Modell loschen NONAME-1

d. Driicken Sie auf Ja, um den Léschvorgang des gewéhlten

Modellspeichers zu bestatigen. m

e. Nun befinden Sie sich wieder im MDL Sel. Menu, driicken Sie auf EXIT, um in das System Men( zu gelangen.

@ Man kann den aktiven Modellspeicher nicht |6schen.

5. Umbenennen eines Modells —
[Modell wahlen]HODL- 4
a. Wahlen Sie im System Meni ModIWahl. 1 _ACRO:NONAME-1

b. Wahlen Sie auf der linken Seite den Modellspeicher aus, ﬁ
den Sie umbenennen mdchten. 2 .ACRO:NONAME-Z

J.HELT:NONAME-3

4.ACRO:NDNAME-1

c. Dricken Sie auf Umben. und nutzen Sie die [Hodell Name eingeben] [ESC )
Bildschirmtastatur zum Umbenennen, wenn Sie fertig Modl- 4 : NONAME _1.
sind driicken Sie auf Enter. —_— p s )L .

d. Nun befinden wir uns wieder im ModIWahl Men, (g

driicken Sie auf EXIT, um in das System MenU zu
gelangen.

(w) e r) ) z)yu)iyo)p) Shift
S %@ﬁjﬁﬁnel
X vJCb)n)im ) § (

(X)(C)LV
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Modelltypen Menii

Die Modelltypen Anzeige beinhaltet alle Funktionen des aktiven Modells. Hier werden alle Eigenschaften aufgefiihrt, welche wir dem
Sender ,mitgeteilt“ haben, die das Modell hat, wahrend dem ,Erstellen eines neuen Modells® plus aller Standard Eigenschaften. Hier
werden all die Auswahlmdglichkeiten dargestellt, die Sie haben, wéhrend des Setups ihres Flugmodells.

Das sind die drei Typen von Flugmodellen, die in der Aurora zur Verfiigung stehen.

ACRO i, Fiir alle Flichenmodelle mit Antrieb.
GLID K Fiir alle reinen Segler und einige E-Segler.
HELI i Alle Helicopter werden im Heli Menii programmiert.

Wir werden uns zuerst mit dem Modelltyp ACRO beschaftigen.

Modelityp ACRO Menii Programmierung

a. Wabhlen Sie im System Menl Modl.Typ.

b. Driicken Sie auf das Modellsymbol auf der linken Seite.

pl ) *j
Flugeltyp Leituwerk
( 1QUER ) ( Normal )
| NICHTS }

c. Wahlen Sie ACRO.
d. Bestétigen Sie den Wechsel auf ACRO, driicken Sie auf Ja.

[Modell Typl +ij
wN K
ACRD TGLID HELT

[Hodell Typl

Hechseln zu ACRO

e. Es gibt zwei Seiten mit Flachentypen zur Auswahl. Driicken Sie auf das 7/2 Symbol, um die zweite Seite zu sehen.
f. Das Flachentypenmeni enthalt folgende Auswahl. Suchen Sie den zu lhrem Modell passenden Flachentypen aus und driicken

Sie auf SET.

[Tragf lachen-Typ] §12] +

=B 10UER+1FLAP )| 1QUER+2FLAP )

(__PO0UER JIEEUER+1FLHPJ [ 2QUER+2FLAP )

[Tragf lachen-Typ]

Type : Nurfligler (Qu/HO)

.*E

([ 2QUER ) 2QUER+1FLAP )| 2QUER+2FLAP

[Leituerks-Tupl < & +f
@RS (v-Leituerk ) Delta )
SET

g. Suchen Sie das Symbol fur den Leitwerktypen aus.
h. Driicken Sie auf Set.

[Leitwerks-Typl

N

+[d

NICHTS [

) 2 Servos

SET

g. Wahlen Sie Ihren Deltaleitwerkstypen aus.

h. Dricken Sie auf Set.
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Modelltypen Menii

i.  Wahlen Sie die Antriebsart 1 Motor oder 2 Motoren aus.

j- Drucken Sie auf Set.

k. Hat Ihr Modell ein Einziehfahrwerk? Driicken Sie auf Ja
oder Nein.

[Anzahl der Hotoren] +

(@EERT S ) (2 MOTOREN )

[Einziehfahrwerk] i

Hat das Modell ein Fahruerk?

D ()

O

Note genauer erklart.

Wenn Sie ,Ja“ driicken bei Einziehfahrwerk, wird dem Fahrwerk ein Kanal zugeordnet, welcher auch im
System MenU ,Kanale“ angezeigt wird. Sie missen dem Kanal ,FWrk“(Fahrwerk) noch eine
Steuerfunktion oder einen Schalter zuordnen. Der Ablauf der Kanalzuordnung wird auf Seite 56 noch

I. Hat Ihr Modell Stérklappen bzw. Spoiler? Driicken Sie
auf Ja oder Nein.

m. Hat ihr Modell eine Gemischverstellung? Driicken Sie auf
Ja oder Nein.

n. Das ist das Kanalzuordnungsmenti. Es zeigt Ihnen an
welche Geber, welchen Modellkanalen zugeordnet sind.
Fir eine detaillierte Beschreibung dieses Menls schauen
Sie auf Seite 56. Zu diesem Zeitpunkt driicken Sie auf
Ja.

o. Driicken Sie auf das EXIT Symbol, um zuriick in das
Modelltypenmeni zu wechseln.

[Spoiler] o

Hat das Modell Spoiler?

D (CB)

[Disennade lmischer] N

Hat das Modell Gemischwerstellung?

@D (B

[Kanale zuordnenl]

AI0UERENS kas AUKZ = NULL
¥s2 HOHE : J3 ka6 AUX3 - NULL
ka1 GAS 1J2 ka1 AUX4 tNULL
kv AUXTHULL e AUXSZHULL

ta3s AUX6 NULL

—Sicher?
‘ (n)
[Modell Typ]

..-L’
Mod. Fligeltyp 1 ﬂitmerLk_

l%l[ 1uFR ) ( Normal )
(NICHTS )

Das ist das Ende des ACRO Modelltypenmenis. Fur eine komplette Beschreibung der Segler (GLID) und HELI Modelltypen, lesen

Sie die folgenden Abschnitte.
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Modelltypen Menii

Das ist das Modell Typen Menli firr viele Segler und einige Elektro-Segler Anwendungen.

Modelityp GLID Menii Programmierung

a. Wabhlen Sie im Systemmenl Mod|.Typ.

[Hodell Typ] |
b. Driicken Sie auf das Modellsymbol auf der linken Seite. F].I:IEE 1typ Leitwerk
( 1QUFR ) [ Normal )
NICHTS
c. Wahlen Sie GLID aus. NICHTS)
d. Bestétigen Sie den Vorgang mit Driicken auf Ja.
[Modell Typl +§| [ [Modell Typl
"7(,’\ lrﬁ \ Hechseln zu GLID
|
|
ACRO GLID HELI -] (N
e. Es gibt zwei Seiten mit Flachentypen zur Auswahl. Driicken Sie auf das 1/2 Symbol, um die zweite Seite zu sehen.
f. Das Flachentypenmeni enthalt die folgende Auswahl. Suchen Sie den zu lhrem Modell passenden Flachentypen aus und
driicken Sie auf SET.
[Tragf lachen-Typ] +@[ [Tragf lachen-Typ] +

Type : Nurfligler (Qu/Ho)

@D (10UER: 1FLAP ) 10UER+2FLAP )

( 20UER  )( 2QUER+1FLAP ){ 2QUER+2FLAP )

(" 20uER ) 2QUER+1FLAP ){ 2QUER+2FLAP )

[Leitwerks-Typ] ~ *f) [Leituerks-Typ]l <_~ |
s V-Leituerk ) Delta ) Rl 1 Servo ) 2 Servos )
(SET) SET
g. Suchen Sie den Leitwerktypen aus. g. Wabhlen Sie Ihren Deltaleitwerkstypen aus.
h. Driicken Sie auf Set. h. Dricken Sie auf Set.
[Gas Geber] +f
h. Dricken Sie auf Ja, wenn Sie einen Antrieb in ihrem Segler
haben. Hat das Modell einen Antrieb?
N
[Einziehfahruerk] +[f

j- Hat Ihr Modell ein Einziehfahrwerk? Driicken Sie auf Ja oder
Nein.

Hat das Modell ein Fahruwerk?

(D) (CB)
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Modelityp GLID Menii Programmierung

k. Hat Ihr Modell Stérklappen bzw. Spoiler? Driicken Sie [Spoiler] +if
auf Ja oder Nein.

Hat das Modell Spoiler?

(D) (D)

I.  Das ist das Kanalzuordnungsmenu. Es zeigt lhnen an [Kanale zuordnen]
welche Geber, welchen Modellfunktionen und . . ~ . . .
Ausgangskanélen zugeordnet sind. Fir eine detaillierte bl m -J1 ts FHPKINULL  vas AUX3 2NULL
Beschreibung dieses Menus schauen Sie auf Seite 56. rae HOHE = J3 vs6 SPOL:NULL —]EF
Zu diesem Zeitpunkt driicken Sie auf Ja. a3 BAS :NULL 1 AUX1:NULL [ s
a SEIT:J4 v AUX2:NULL ()
m. Driicken Sie zweimal auf EXIT, um in das Modell Menl [HUdEll THLI] R i ﬁ]
zuriickzukehren. Mod. Flugeltyp Leitwerk

ﬁk 1QUER ) [ Normal )
Motor+FHrk+SPOI )

Modelltyp HELI Menii Programmierung

Im folgenden wird erklart, wie Sie Ihre Helifunktionen in das Modelltypenmeni einprogrammieren kénnen.

a. Driicken Sie auf das Modellsymbol auf der linken Seite. [Hodell Typl B ) g
Flugeltyp Leitwerk
(__1QUER ) (_ Normal )
Motor+FHrk+SPOI )

b. Wahlen Sie das HELI Symbol aus. [Modell Typl
ACRO
c. Beststigen Sie den Wechsel auf HELI mit Ja. [Modell Typ]

Hechseln zu HELI

(& &
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Modelltyp HELI Menii Programmierung

d. Es gibt zwei Seiten mit Taumelscheibenanlenkungstypen zur Auswahl. Driicken Sie auf das 1/2 Symbol, um die zweite Seite zu

sehen.

[Taume lscheiben- Tgp]

[,f' | ™ F1'|; 5 AIL
#IT;’HIL '
‘;JJ' e _,-'J
ELE ELE
3 SERUOS (120

172

T
|

;y]

AHIL

|

: ELE

3 SERUOS (140°)

[Taume lscheiben-Typl

4 BERWOS (30°)

g SERUOE (180%)

3 BERVOS (30°)

e. Das Taumelscheibenmeni enthélt diese oben gezeigte Auswahl. Bitte suchen Sie die zu lhrem Heli passende

Taumelscheibenanlenkung aus.

f. Hat Ihr Heli einen Drehzahlregler? Driicken Sie auf Ja oder

Nein.

g. Hat lhr Modell eine Vergasernadelverstellung? Dricken Sie

auf Ja oder Nein.

h. Hat Ihr Modell eine Gemischverstellung? Driicken Sie auf

Ja oder Nein.

i. Das ist das Kanalzuordnungsmenda. Es zeigt lhnen an
welche Geber, welchen Modellkanalen zugeordnet sind. Fir
eine detaillierte Beschreibung dieses Menis schauen Sie
auf Seite 56. Zu diesem Zeitpunkt driicken Sie auf Ja.

j- Dricken Sie zweimal auf das EXIT Symbol, um in das

System Meni zurtickzukehren.

.;E

Hat der Regler einen Governor-Modus?

(D) (CD)

[Governor Betriebl]

.;|3

[Gemischverstellung]

Hat das Modell Dusennadelverstellung?

:plj

[Dusennadelmischer]

Hat das Modell Gemischverstellung?

[Kanale zuordnen]

ka1 (0 =J1 ks GYRO-NULL =3 AUX3:-NULL
is2 HOHE : J3 wi PITC:J2 T hors
ka3 GAS = J2 k1 ALK :NULL :
wSEIT-34  wAUxz-NULL  LCIDJ(N)

[Hodell ?up]_m_ L]
Hod. -

o

Larne

ENEy
| A.LH£|EEEEEE'.
| ELE

|[ NICHTS)
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Timer Meni

Die Aurora verfiigt iiber drei unterschiedliche Timer, einen integrierten oder auch ,,Gesamtlaufzeittimer*
genannt, den Timer 1 und den Timer 2. Als erstes werden die Timer 1 und 2 Meniis, und zum Schluss

erlautern wird der Gesamtlaufzeit Timer erlautert.

Timer 1 und Timer 2 Setup

- Sie kénnen wahlen, ob Sie Timer 1 und/oder Timer 2
nutzen mdchten.

- Wahlen Sie die gewiinschte Dauer.

- Wahlen Sie aus, ob der Timer hoch- oder runterzéahlen
soll.

- Belegen Sie zwei Aktivierungsschalter.

a. Offnen Sie das Timermeni aus dem System Ordner
heraus, oder driicken Sie auf dem Hauptbildschirm auf
die Timeranzeige.

b. Driicken Sie auf EIN, um die Timer Funktion zu
aktivieren.

System g »[f

ModIHahl ) Hodl.Tup)( Timer )| Kanale )
Tr-Schr. )| Lehrer ) Sensoren ) Sys-Hgm )

Mode ) Sys.Info)
[Timer] Ges-Zeit0d 38 2 r
Timer1 —> TN Timer2 —-> AUS

Zeit —> 0:00 Zeit -> 0:00

Hode —> Abua Hode -> Abua

Switch -> NULL |Switch -> NuLL  |(EIN)

c. Dricken Sie auf die 0:00 Anzeige und legen Sie mit dem Auf/RES/Ab Symbol einen Zeitwert fest.
d. Der voreingestellte Z&hlmodus ist von oben nach unten (,Abwarts“), driicken Sie auf Abwd, um die Zahlweise zu &ndern.

[Timer] Ges.Zwithd 38 44

Timeri -> EIN Timer2 -»> AUS
Zeit — 0:Y Zeit -» 0:00
Mode -> Abud | Mode —> Abud

Switch -> NULL |Switch —> NULL

[Timer] Ges Zert 19:30:54

Timerli -> EIN |[Timer2 -> AUS
Zeit -> 0:00 Zeit —=>» 0:00
Hode —» [FE Mode —> Abud

Switch —> NULIL Switch —> NULL

e. Dricken Sie auf das NULL Symbol, um einen Schalter oder den Gasknuppel zur Timeraktivierung festzulegen.
f. In dem Schalterauswahlmen driicken Sie auf das AUSW Symbol.

[]'iITHr‘] Bes.Zeithd 39 09 t!.,i [Timer-1]1AUS 'bi_i
Timerl -> EIN  |[Timer2 -> AUS
Zeit -»> 0:00 Zeit -» 0:00 i
Mode -> Aufuw Hode -> Abud Suitch : I
Switch -> [IEE |Switch —> NULL [ AUSH
g. Das ist eine Zeichnung des Aurora Schalter Layouts. Sie | — | .
kénnen die Timer Funktion of jeden beliebigen Schalter oder ! @ P [ ﬁ Farrey ;H .l +§
Gaskniippel legen. Hier werden Beispiele fiir beide Varianten e /S AN S A6 .
gezeigt. e e o 7, )
h. Wahlen Sie Schalter F aus. L——- I—'-ﬁ B L_.. ! H'. f'l |I _-——ﬂ'l 4 C Dk ___JEHS
i. Driicken Sie auf EXIT, um die Schalterauswahl zu —_— P '
beenden. (o <Y @ 3 | (NULL
1. Einige der Schalter haben zwei oder drei Schaltpositionen.
2. Der Schalter ,H" ist ein tastender Kippschalter, der am besten fir
Tip Lehrer/Schulerbetrieb oder die Throttle Cut Funktion geeignet ist.

j- Legen Sie den Schalter F mehrmals um, beachten Sie dabei die wechselnde Bildschirmanzeige. Sie kdnnen entweder die obere
oder die untere Schalterposition mit ,On* (An) oder ,Off* (Aus) belegen.

[Timer-1]AUS

Switch :

fo] +@ [Timer-1] AUS
Switch :
{-AUS ([ aUSH )

Ao

J5 |

g

AUSH )
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Timer Meni

k. Legen Sie den Schalter F in ihre Richtung. Die untere Halfte des Schaltersymbols sollte nun hinterlegt sein. Driick Sie nun auf

das AUS Symbol.
I. Driicken Sie nun auf das AN Symbol.

m. Der Timer wird nun aktiviert, wenn Sie den Schalter zu sich hinziehen.

Gehen Sie zurlick ins Hauptmeni durch Driicken auf EXIT.

>

(1) -4

[Timer-1] AUS

[Timer-1] AN

[\ /<-AUS]
Switch = F ’ Switch : F S—
(Aam) s
Um den Gaskniippel zur Timeraktivierung zu verwenden, — 1 ]
gehen Sie folgendermalRen vor: i oy [] ] gy LH |
B /A0l N N B
e el % i

o. Folgen Sie den Schritten a-f in diesem Kapitel, um den
Timer 2 zu aktivieren.

p. Im Schalterment driicken Sie auf das GAS Symbol.

q. Driicken Sie auf EXIT.

r. Dricken Sie auf das obere AUS Symbol in der kleinen Box.

s. Dricken Sie auf das AN Symbol

t. Dricken Sie auf die 0% Anzeige.

u. Bewegen Sie den Gaskniippel in die Stellung, wo der Timer
aktiviert werden soll. Wir empfehlen eine Position knapp
Uber Leerlauf. Beachten Sie,dass sich in der Grafik der
Statusbalken hoch und runter bewegt. Driicken Sie nun auf
SSET*

s — L_'_.
— 1y I r
~_Jfc Dlﬁﬂlf HHSi

—= | (NULL)

[Timer-1] AUS

Switch : GAS

[1] i

[Timer-1]AUS

Switch : GAS

Wir haben nun festgelegt, dass der Timer 2 durch den Gaskniippel aktiviert wird, wenn Gas gegeben wird. Wenn der

Gaskniippel auf Leerlauf steht, lauft der Timer nicht weiter.

Der Gesamtlaufzeit - Timer

Sie finden den Gesamtlaufzeit - Timer auf dem Hauptbildschirm
unterhalb der Batterieladungsanzeige. Der Timer zeigt die
Senderlaufzeit an.

Hodl- 4 HORHAL
[NOMAKE-1]

2

Um den integrierten Timer zuriickzusetzen gehen Sie folgendermaRen vor.

a. Gehen Sie Uber den System Ordner in das Timermend.

Driicken Sie auf das Ges.-Zeit XX:XX:XX ,Time“-Symbol im oberen rechten Bildschirmbereich.

b.
c. Drucken Sie nun auf RES, um den Timer zurlickzusetzen.
d.

Kehren Sie in das Hauptmeni durch Driicken von EXIT zurick.

[Timer] Ges. 2eit (EIEER o
Timeri —> EIN |Timer2 —> AUS

Zeit = 0:00 Zeit -> 0:00

Mode -> Aufw Hode -> Abua
Switch -> GAS Switch -» NULL RES

[Timer]

Timeri -> EIN | Timer?2
Zeit -> 0:00 | 2Zeit
Mode —> Aufw | Mode

Switch —> GAS  |Switch

=» AUS

-» 0:59

-> Abua P
-> NULL RES J
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Kanal Meni

Der Bildschirm zeigt die Steuerfunktionen in Verbindung mit den zugeordneten Empfangskanilen an. Hier finden Sie alle
Steuerkanile. Die freie Kanalzuordnung erméglicht einen hohen Grad an Flexibilitat bei der Programmierung der Aurora.

Fir unser Beispiel fiigen wir dem bestehenden Modell eine Gemischverstellung auf Kanal 9 hinzu.

a. Wabhlen Sie das Kanéle Symbol im System Men( aus.
b. Driicken Sie auf die Funktion von Kanal 9 (sollte AUX5 [Kanale zuordnen] — +j
sein). k1 QUER = J 1 s AUKL:NULL  ves GITES): NUL
w2 HOHE = J3 vaf ALUXZ - NULL
c. Driicken Sie auf AUSW. wa GAS =JZ t1 AUX3 :NULL
ve SEIT:-J4 w8 AUX4 - NULL
o 1k [
d. Dricken Sie auf Gemisch. UU[ R _H_,.l_'_ SEIT ) FHrk J(FLAP_
e. Driicken Sie auf SET. EUEEJ HOH2 |l GASZ ,' SEI2 ) SPOI ) | [ r » |
(GY-1)(6Y-2 ) GY-3) ‘Gemisch J SET)
Das MenU hat 2 Seiten, Driicken Sie auf 1/2 , um Bildschirm 2 anzeigen zu lassen.
MNote
f. Zuriick im Kandle Function Menu, dricken Sie auf das [Kanale zuordnen] v
NULL Symbol von Kanal 9. va1 QUER: s AUX1:=NULL s Gemi:[I[HE
g. Drucken Sie auf AUSW. r:a:; EEEE;{% - m_ﬁz . {‘jl_i”l_tL
K3 D = £y ;|- .
py SETT=J4 ka8 ALUK4 = NULL
h. Suchen Sie den passenden Geber fir die [HE':NI': r zuordnen] | r

J-

Gemischverstellung aus, zum Beispiel den Gaskniippel.
Hier wird der J3 Geber (Gasknuppel in Mode 1 und 2)
genutzt, um das Gemisch magerer oder fetter zu stellen
bei Bewegung des Gasknippels. Driicken Sie dazu auf
~J3%

Driicken Sie auf SET.

(RS J_ LT )

(1 Jlm 34 )(5)

I ) RT J(NULL)

_J'_Jl_J_J_JJ_J_J

Gehen Sie zuriick ins System Menu, durch Driicken von EXIT.

Der Auswahlgrad definiert die offene Software Architektur der Aurora. Experimentieren Sie mit den Kanalzuordnungen und
finden Sie heraus, was Sie alles programmieren kénnen, denn bei der Aurora gibt es kein Richtig oder Falsch.
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Trim Schrittweite Meni

In dem Trim Schrittweite Menii konnen wir die GréBe von jedem digitalem Trimmschritt, der bei einem Piepsen oder durch

eine Schieberrasterung ausgefiihrt wird, einstellen.

a. Dricken Sie das Tr-Schr. Icon im System Ordner.

b. Um die GroRe der Trimmschritte zu erhéhen oder zu
verringern, driicken Sie auf die Zahlenwerte auf der

rechten Seite der Trimmung, die Sie dndern mé&chten.

c. Wechseln Sie die Werte durch Driicken des +RES-
Symbols.

d. Kehren Sie danach in das Hauptmenu zurtick.

S Hod. | Eigen | 4

ModlWahl ) Modl.Typ ) Tiuer-"]i_ﬁqnéie ]
Tr-Schr. )| Lehrer ) Sensoren )| Sys-Mgm )

Mode J(Sus.Info)

[Schrittueite Trimmung]l v
11 : FER LT = 12

12 = 12 CT : 12

13 : 12 RT = 12

=12 L+ [RES|

12 voreingestellt.

Der GroRRe der Trimmschritte kann zwischen 1 und 200 ausgewahlt werden. StandardmaRig ist der Wert
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Trainer Ment

Die Aurora kann verwendet werden, um Flugschiiler beim Erlernen des Fliegen zu unterstiitzen. In diesem Kapitel werden
die zahlreichen Funktionen der Aurora im Lehrer/Schiiler Betrieb erlautert.

a. Erlaubt komplette oder teilweise Kontrollibergabe zum Schiler durch Auswahl
der einzelnen Steuerfunktionen, die der Schiiler benutzen soll.
b. Benutzen Sie die Mix Funktion, um dem Schdiler nur einen gewissen Prozentsatz

der Steuerfunktion zu Gbergeben, wahrend Sie den Rest Ubersteuern kénnen.

Die Aurora ist mit allen Hitec Sendern kompatibel, die liber einen 3,2mm Klinken Stecker oder DIN Stecker verfiigen.

- Wenn Sie den Sender im Lehrer Modus betreiben;

Warning

a. Der Lehrer Sender muss auf das Trainermodell programmiert sein.

b. Der Schuler Send"er muss eine funktionierenden Servoumkehr und Trimmung haben, um zum Lehrer
Sender zu passen. Uberpriifen Sie alle Einstellungen vor dem ersten Flug.

c. Es ist sinnvoll am Schilersender das HF-Modul oder den Quarz zu entfernen.

Die Aurora wird folgendermaRen als Lehrer Sender genutzt:

a. Wabhlen Sie Trainer im System Ordner.

b. Drlicken Sie ACT, um das Trainer zu aktivieren.

c. Wahlen Sie einen Schalter fir die Trainer Funktion.

d. Drtcken Sie auf SEL.

e. Belegen Sie den Schalter H.

f. Dricken Sie auf das EXIT Symbol und kehren Sie in das
Trainer Schalter Menu zuriick.

g. Drucken Sie auf das untere OFF Symbol.

h. Driicken Sie auf ON im unteren rechten Bildschirm.,
halten Sie den Schalter H gedriickt, um dem Schiler
Sender die Kontrollen zu Uibergeben, bzw lassen Sie den
Schalter los, um alle Steuerungen von der Trainer Aurora
kontrollieren zu lassen.

i. Drlcken Sie auf EXIT, um ins Trainermeni zurlickzukehren.

[Lehrer] +lf
Mix->AUS
[Lehrer] AUS MODE:Alle (3 nr
SChalter
(AUS
| F ey n H g
e AU e
II=_- A By ;__-'I !'nl -+ / I!_____F.I,:fl] Di-.._%
T N (NULL }
[Lehrer] AUS [0] -
<-AUS |
Switch : H
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Trainer Meni

j-

Um weiter Einstellungen an der Trainerfunktion vorzunehmen, driicken Sie auf den Pfeil rechts von MODE:Alle.

k. Hier kdnnen wir die Kanéle, die an den Schiler nicht ibergeben werden sollen, auswahlen indem wir den Bildschirmschalter

nach ganz unten in die Stellung AUS bringen.

. Driicken Sie auf das 100% Symbol und reduzieren Sie

den Wert auf 50% mit den Hoch und Runter Pfeilen auf
der rechten Bildschirmseite.

. Wenn der Schalter H aktiv ist, hat der Lehrer immer noch

min. 50% der Steuerkontrolle, auch wenn der Schalter
gezogen ist. Zur gleichen Zeit hat der Schiiler die
Kontrolle tber alle Steuerungen bis zu 50% des
Kanalausschlags. Diese Funktion verhalt sich also
wie ein ,automatisches Dual Rate" fiir den Schuler
und bietet eine direkte Beeinflussungsmadglichkeit

fur den Lehrer.

Switch := H
Hix Rate llﬂﬂil

%H&US
<-AN |

[Lehrer]AUS MODE:StFKT3 [0] »§[ | [Lehrer]laus MODE:StFKTEE  [0] +@
QUE HOHE GAS SEILT QUER HOHE GAS SEIT
1 1 Schalter NOR [ ] B ] ] Schaller
j ot Sh-H
aus)| |aus (M | | a m) @
Eine weitere Option ist, die Steuerrate der individuellen
Kanale fur den Schuler mit der MIX Funktion zu [Lehrer] AUS HODE:StFKTE [0] |
limitieren. Wé&hlen Sie daftr die mittlere Position der OUER HOHE GAS SEIT
Schalter, um die Mix Funktion zwischen Lehrer und 1 —| 1 ] Sehalter
Schilersender zu aktivieren. NOR I ! m
(HIx | ] ] = )
aus | | (] || L1 (aus)
. Als nachstes Driicken Sie auf das SW-H Schalter
Symbol, um die Mischrate einzugeben. [Lehrer] AUS (0] ‘li
(A )
| RES

[Lehrer] AUS

Switch : H
Hix Ratel BEslIF]

{-AUS
<-AN
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System Menii

Im Power Menii konnen folgende Optionen eingestellt werden:

- Dauer der Hintergrundbeleuchtung

- Dauer bis zur Aktivierung der Beriihrungssperre

- Aktivierung bzw. Deaktivierung des Berlihrungstons

- Display Kalibrierung

- Automatische Ausschaltfunktion fur den Fall, dass Sie den Sender ungenutzt angeschaltet lassen.
- Aktivierung bzw. Deaktivierung von Startwarnungen (Gasfunktion- und Flugphasenwarnungen)

- Auswahl des Senderakkutypen und der entsprechend einstellbaren Unterspannungswarnung

a. Driicken Sie im System Ordner auf das Sys-Mgm
Symbol. [System Management] 1/2
b Hier kénnen Sie die Hintergrundbeleuchtungsoption ] L ) I —
einstellen. Stellen Sie die gewiinschte Abschaltzeit durch  [BE IEuChtung - lmmer an L« Disp.Kal

Auswahl der geeigneten Option ein, indem Sie auf den -] T conpRpE - Tmmar - |
Pfeil hinter Beleuchtung driicken. Beruhrungssperre : Immer aus L
c. Unter dem Menipunkt Beriihrungssperre keinen Sie die [;er[_]hr - Ton : Lautlos E:
Zeit einstellen nach welcher die Berhrungssperre
aktiviert werden soll.
d. AuBerdem kann unter Berlihrungston, dieser aktiviert
oder deaktiviert werden. [qu_,[ em Managemen
e. Auf Seite 2 von 2 finden Sie die ,Automatisch aus® Autom. aus . N
Funktion. Durchlaufen Sie auch alle S b _S-fikku_)
Auswahlméglichkeiten der ,Automatisch aus* Funktion Harnung bel Start
(automatische Senderabschaltfunktion) -Yollgas : An m
f. Auf Seite 2 kdnnen Sie aulRerdem die Startwarnung bei i ¥ = .
Vollgas und abweichender Flugphase aktivieren bzw. Abueich. Flugzus tand : fAn [:
deaktivieren.

Wechsel auf den Akkutyp LiPo, die LiPo Option

Die nominale Spannung eines 2S Lipoakkus ist 7,4V. Der Anwender hat die Méglichkeit die Aurora mit einem 28 LiPo- Akku zu
betreiben, allerdings tragt der Anwender die volle Verantwortung, diese Akkus vorschriftsmafig zu betreiben. Um einen LiPo-
Senderakku sicher zu betreiben miissen Sie den Akku zum Laden aus dem Batteriefach entfernen und an einem externen LiPo-
fahigen Ladegerat aufladen und danach wieder in den Sender einbauen.

Versuchen Sie nicht einen eingebauten LiPo-Akku mit dem beiliegendem Ladegerdt CG-S42
zu laden. Diese Ladegeréte sind nur zum Laden von NiMH-Akkus konstruiert.

Bei Falschanwendung besteht akute Brandgefahr.

Caution

Wechsel des Akkutypen von NiMH oder NiCd auf LiPo [Senderakkutyp]
a. Driicken Sie in dem Batterie Menu auf den Pfeil neben NiMH. fkku Typ : Nicd o. NiWH [3

StandardmaRig ist ein Akku mit 7,2V NiCd / NiMH eingestellt.

b. Zum Bestatigen des Akkutypen LiPo driicken Sie auf Ja. [Senderakkutypl

Akkutypwechsel auf Lil
C. Auf dem né&chsten Bildschirm kénnen Sie die Spannung zur g e : I
Batteriewarnung zwischen 6,0V bis 6,5V in 0,1V Schritten mit dem n u
+RES- Symbol einstellen. Senderakkl
d. Wenn Sie fertig sind driicken Sie auf EXIT.
Akku Typ = LiFo 3
Abschaltsp. : 6.0V {.EEER
E
m]: ! - Einige der Schalter haben zwei oder drei Schaltpositionen.
) - Der Schalter ,H" ist ein tastender Kippschalter, der am besten fir Lehrer/Schilerbetrieb oder die Throttle
Cut Funktion geeignet ist.
Tip
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Mode Menii

Das Mode oder auch Stickmode Menu ermdglicht lhnen die schnelle Auswahl des Modes, den Sie verwenden wollen.
Die Aurora unterstiitzt die bekannten Modes 1, 2, 3 und 4 und zwei individuell einstellbare Modes.

In Deutschland ist die Aurora standardmafig im Mode 1 und Mode 2 erhaltlich.

a. Um den Stick Mode zu andern, driicken Sie auf den [Mode ue;'jhlgn] ?3
passenden Mode in dem Stick Mode Mend(. r —

b. Wenn Sie einen eigenen Stick Mode erstellen mdchten,
wahlen Sie das Manual 1oder Manual 2 Symbol aus.

[ Indiv.1 )

[ Indiv.2 )

c. Dricken Sie zuerst auf einen Geber (J1-J4) dem eine T .
Funktion zugewiesen werden soll, und weisen Sie [Hode wahlen] Indiv.1 )

diesem eine der vier Funktionen (AILE, ELEV, THRO, 3 1 |
RUDD) zu. Wiederholen Sie den Schritt bis alle . . P _T‘_ |
Funktionen einem Geber zugewiesen wurden. { QUER )| HOHE ) ale—l ) | 'nﬂ.

) N ickin 1(6AS W SETT S -_,}' {-.x g

d. Driicken Sie zweimal auf das EXIT Symbol, um zuriick in GAS J(SEIT) e = |

das System MenU zu gelangen.

TN

|

J

Fiir eine hardwareseitige Umstellung von Mode 1 auf Mode 2 drehen Sie die
oben abgebildeten Kreuzschlitzschrauben wie angezeigt.

Fir eine detaillierte Beschreibung der hardwareseitigen Modeumstellung lesen Sie das Handbuch auf Seite 25.
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System/Benutzer Information

Der Info Bildschirm beinhaltet die folgenden Informationen iiber die Aurora.

a. Geben Sie lhren Namen in die Aurora mit der ,,User Name* Funktion ein.

b Anzeige der Softwaresprache

c. Anzeige der aktuell verwendeten Softwareversion.

d Seriennummer lhrer Aurora
Um lhren Namen in die Aurora zu programmieren gehen Sie [System/Benutzer-Informat ion] |
folgendermalden vor. Benutzer :
a. Wahlen Sie im System Ordner das Symbol Info. SDFaEhH : German r“"_' -

. Umben.
. Drioken Sie auf das Umben. Svmbol version : ver. 1.07 (0) - —J
- orHeken sie adl das Hmben. Symbot Produkt ID : 0000012317 (Passuort )
c. Geben Sie mit Hilfe der Bildschirmtastatur Ihren [Benutzer] (EsC)
Benutzernamen ein. Benutzer :

d. Driicken Sie zum Abschluss auf Enter. ?qif-l\—[){% —hlq-r.'ﬁ—iﬂlﬂﬁ—s-ﬂ-—é hift

e. Driicken Sie auf EXIT, um zuriick in das System Menl zu ‘Eé_J_J_L_)[AJ Enter ) Del )
gelangen C)0CE V) D) i ) et Y Cagel ock)

Passwort Lock Funktion

Mit der Passwort lock Funktion kénnen Sie ein Passwort festlegen, welches zur Verwendung der Aurora beim Systemstart
eingegeben werden muss. Diese Funktion soll verhindern das nicht autorisierte Personen Anderung an den Modellspeichern
vornehmen kdénnen.

Die Passwort Funktion ist eine neue Funktion ab der Softwareversion 1.07.
Ein verlorenes Passwort kann nicht wiederhergestellt werden und der Sender kann nicht weiter verwendet
werden.

Cautlon

Erstellen eines Passworts

a.)  Gehen Sie in das System Menii, und wahlen Sie Sys.Info (System/Benutzer Information).

b.) Dricken Sie auf Passwort.

*Beachten Sie: Im oberen Bereich finden Sie ein Késtchen mit der Bezeichnung ,Display Text“. Hier kénnen Sie auswéhlen, ob das
Passwort angezeigt werden soll.

c.) Geben Sie das gewiinschte Passwort ein und bestatigen Sie die Eingabe mit Enter.

d.) Geben Sie das gewlinschte Passwort erneut ein und bestatigen nocheinmal mit Enter.

e.) Nun erscheint ein Bestatigungsbildschirm. Driicken Sie auf Ok.

Systen Jﬁ ;i ! [SHHTHII/HHIIJ[KI.'." [nformat ion] +d
| ModlHahl J( Hodl.Typ Ji_ Timer J|_Kanale J]]:I) HEHUT_ZDP . l!l”'__[’
me———— . - Sprache : German ——
| Tr-5 s:h[“_J Lehrer ) uLndDr‘an Sys-Mgm | version : Ver. 1.07 (0) | Umben. )
[__Hode )(Sys.Info) Produkt ID : 0000012317 Passuort)
[Passuort | [Passuwort] i"E-=- 1y Tes ESC)
Neues Passuo i Neues Pass ul_ t =l
DCAEXRCDADDONPICShITL — (@E) R D)W D) ST )
(A)S) JJ_J_I;_I__‘J_IQ JIKIL | J(I Enter ) Del _F'_L—S.LD_L—__—?._-.U_—QK Enter )( Del
O BN 88 eSS Copstock
[Passwort] ODisplay Text ESC) [Passuori]
Neueingabe Passuort : sdi N
HJ__J'__I r __J_ﬁ_u_u __J_M,II_J—V Passwortanderung abgeschlossen
(@s)dyt) ( Enter ) Del L s
[__U_J_JI_J_J___]___J SpaLLJ._ CapsLock ) [ 0K )

Beachten Sie: Das Passwort kann geléscht werden, indem Sie bei der Eingabe Neues Passwort und Neueingabe des
Passworts jeweils direkt auf Enter driicken.
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Sensoren / Telemetrie Menii

Die Hitec AHFSS 2,4GHz Technologie unterstiitzt die Verwendung von Hitec Telemetrie Sensoren.

Bitte besuchen Sie fiir ndhere Informationen die Webseite www.hitecrcd.com flir weitere Informationen tber die Verfligbarkeit von

Aurora 2,4GHz Zubehor.

Eine Sensorstation und die passenden Sensoren werden fir die Aurora in der nahen Zukunft verfigbar sein.

AuBerdem verfligen alle Optima Empfanger standardméaRig Uber einen Spannungssensor fir Empfanger bzw. Antriebsakku.
Fir den integrierten Spannungssensor kann eine akustische Warnschwelle programmiert werden. Die Hauptanwendung dieser
Funktion ist dem Piloten zu warnen, bevor seine Stromversorgung zusammenbricht, um das Modell sicher landen zu kénnen.
AuBerdem werden die maximale und die minimale Spannung des Empféngerakkus im Display dargestellt, was eine

Nachfolgkontrolle des Empféngerakkus ermdglicht.

Uberschritten werden darf.

Cautlon

Die einstellbare Unterspannungswarnung ist eine neue Funktion ab der Softwareversion 1.07.
Waéhlen Sie die Warnschwelle in sinnvoller Abh&ngigkeit ihrer jeweiligen Modellstromversorgung. Bitte
beachten Sie auch, dass bei Verwendung des SPC Ports die maximale Spannung von 35 V nicht

Einstellen der Unterspannungswarnung:

a.) Schalten Sie den Sender und den Optima Empfénger ein.
b.)  Dricken Sie im Hauptmeni auf die Spannungsanzeige des Empféngerakkus bzw. Antriebsakkus. Dieser befindet sich

links neben der Senderakkuspannungsanzeige.

c.) Bei Verwendung einer Sensorstation driicken Sie auf das Symbol Empf.-Sp, andernfalls gelangen Sie automatisch in das

Mend.

d.) Stellen Sie die gewiinschte Warnschwelle mit +RES- ein.
e.) Das RES Symbol in der rechten unteren Ecke des Bildschirms setzt die Minimum und die Maximum Anzeige zurlck.

HTS-Sensorstation nicht angeschlossen

HTS-Sensorstation angeschlossen

Modl- 2 HNORHAL 5. J'._'-.-‘ _ _5';1')": r_ Modl- 2 MNORHAL 5.1 .'-."_ 51% _
[NONAME-2] [ ] oore 885" "~ 71 | [NDNAHE-2] I
' | . |TIMER 1 (PpnURK) 1 | . I |TIMER: 1 (W)
l L E'*:L = | 0:00 R o :l_ 1 | 0:00
E =4 _| T |TmErz mown l E =0 I e
1 [ I ] | 0:00 T [ 1 11 0200
— <v7 ~ —
Sensor Empfangerspannung] +d [Sensoren] e
momentane Spannung : 5.0v  MHAX 5.1v (— 6PS__ )(Drehzahl)( Temp | Empf-Sp )
Min.Spannungswarnung : Off MIN 5.0v ( Cockpit )
(aEmEe] | G [ ]
A\ J J |7
[Sensor Empfanger Yr nungl r
momentane Spannung @ 5.0v  HAX 5.1v
Min.Spannungsus : f HIN S5.0v |
arse (Res)
~ J \ e’
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Modell Menii und mehr... Spezielle Hinweise

Dieses Kapitel enthilt die folgenden Informationen;

Wichtige Programmier- Tipps

Zusatz-Meniis Ordner ,Eigen”
Abgleichfunktionen
Der Schalter Auswahl Prozess Auswahl eines Schalters

Schaltersetup fiir die Abgleichfunktion

Start- und Wélbklappenmeni

Helikopter Gas- und Pitchkurven Abgleichfunktion,

Schwebe, Min- und Max Pitch Trimmung

Aktivieren von Trimmungsverlinkung
Trimmjustierung
T.APP

Gas - AUS

Abschaltung der Starteinstellung

Die Modell-Men( Features passen zu allen Modelltypen (Motorflugzeug, Segler und Heli).

el Wir empfehlen Thnen nochmals ein Quick Start Setup fir ein einfaches Flugzeug oder einen Helikopter
ﬁ[l'pj durchzufihren, bevor Sie sich tiefergehend mit den Modell Menl Funktionen beschaftigen. Man kann viele
3 wichtige und grundlegende Programmiertechniken lernen indem man 20 Minuten fiir ein Quick Start Setup
Tip investiert..

Wichtige Programmierhinweise

GAS Fix

Wahrend des Setup Prozesses, wenn der Sender ein Signal an das Modell Gibertragt (So kénnen alle
Programmier- und Einstellarbeiten direkt am Modell verifiziert werden) kann aus Sicherheitsgriinden die
Gasfunktion abgeschaltet werden, um ein umgewolltes Starten des Antriebs zu vermeiden. Um die GAS fix
Funktion zu aktivieren oder deaktivieren driicken Sie auf dem Hauptbildschirm mindestens 2 Sekunden auf das
jeweilige Modellsymbol, bis oberhalb des Symbols der Schriftzug ,GAS fix“ angezeigt wird bzw. verschwindet.

Neustart

Wenn man ein neues Modell in eine so vielseitige Fernsteuerung wie die Aurora programmiert, kdnnen leicht Fehler passieren.
Sollten die Funktionen mal nicht so funktionieren, wie Sie sollten, fangen Sie einfach noch mal von vorne an. Die Aurora hat 30
Modellspeicher. Starten Sie einfach mit einem neuen Modell oder laden Sie einen alteren Modellspeicher und machen Sie die
Programmierung erneut. Sie verlieren zwar alle Programmierungen, die Sie bis zu diesem Zeitpunkt durchgefiihrt haben, allerdings
hilft dieses Neustarten bei 90% aller Probleme bei der Funktionsprogrammierung. Bei einem sehr komplexen Modell ist es sinnvoll
verschiedene SpeichErsténde zu ,sichern® indem man die Kopierfunktion der Aurora in bestimmten Zeitabstadnden benutzt.

Schalter

Alle Funktionen, die Sie in die Aurora programmieren, sind aktiviert, solange kein Schalter zugeordnet ist. Dies wird dargestellt
durch das NULL Symbol im Funktionsbildschirm unten rechts. Alle diese Funktionen kdnnen mit einem 2-Stufen-Schalter an und
ausgeschaltet werden, oder es kdnnen mehrere verschiedene Werte bei manchen Funktionen hinterlegt werden, wenn ein 3-Stufen-
Schalter verwendet wird. All diese verschiedenen Methoden zur Auswahl und Einstellung von Schaltern und anderen
Steuerfunktionen werden auf Seite 68 in der Anleitung genauer beschrieben.

Flugphasen

Wohl eine der wichtigsten Funktionen der Aurora ist die Vielzahl an verschiedenen Méglichkeiten durch Programmierung diverser
Flugphasen. Sobald Sie sich besser mit der Aurora auskennen, méchten wir Sie ermutigen herauszufinden, wie die verschiedenen
Flugphasen fast alle Funktionen der Aurora beeinflussen. Unser Hauptaugenmerk legen wir dabei auf die C(kombiniert) und die
S(Separat) Option, die eine grof’e Zahl an Programmierkombinationen ermdglicht.

Wahl eines Servos oder Kanals, um die Drehraten einzustellen.

Es gibt drei Wege, um Auszuwahlen, welcher Kanal und welche Drehrichtung eingestellt werden soll.

1. Benutzen Sie die Kniippel, um eine Einstellung vorzunehmen. Recht, links, hoch und runter, um die Wirkrichtung auszuwéhlen,
die verstellt werden soll. Wenn das Modell angeschaltet ist kdnnen Sie direkt sehen, was die Kniippelbewegungen am Modell fur
Steuerausschlage hervorrufen.

2. Dricken Sie auf das jeweilige Prozentwertsymbol fiir die jeweilige Richtung der einzelnen Servos.

3. Dricken Sie auf den Namen der Funktion, die Sie einstellen mdchten, und stellen Sie beide Richtungen gleichzeitig ein.
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Funktionsordner ,,Eigen“

Zusitzlich zu dem System und Modell Ordner gibt es bei der Aurora einen weiteren Funktionsordner. .

Funktionsordner ,,Eigen*

Das Custom Meni wird von dem Anwender, wahrend der Modellprogrammierung erstellt. Die Intention ist Ihnen einen
Funktionsordner zur Verfiigung zu stellen, der die 12 Funktionssymbole beAUSalten kann, die Sie am meisten verwenden.

a. Driicken Sie im Hauptment auf das Ordner Symbol.

Hodl- 2 MNORHAL

100% _

- 1 s, Zeit06: 02
[NONAME-2] [ 5% fggz) ==
| TIMER: 1 (OBWNY
0:00
b. Dricken Sie auf Eigen. Der Schriftzug &ndert sich in ITIMER 2 00w
Andern. 0:00
System| Hod. |RSTCIN *
|

a0

Sie k6nnen Modell und System Funktionen in das Eigen Meni einfigen. Wir wahlen das Modell Men( fur unsere Einfiihrung.
Fiigen Sie dem Eigen Meni individuell ausgewahlte Funktionen hinzu, indem Sie das jeweilige Symbol driicken. Als Beispiel

méchten wir die Mischerfunktionen ,Quer in Seite“ und ,Pr-Misch® zu dem Eigen Menu hinzufiigen, dazu driicken Sie auf das
jeweils zugehdérige Symbol der Funktion, um es zu markieren.

Funktionen zugreifen.

> a@m~o

Driicken Sie auf Andern, um die i—:\lnderung des Eigen MenUs zu speichern.
Driicken Sie ein weitErst Mal auf Andern, um in den Eigen Ordner zu wechseln.
Nun kénnen Sie, anstatt im Modell und System Meni lange zu suchen, im Eigen Menii direkt auf die meist genutzten

Um das Eigen Menu zu leeren, driicken Sie auf das Eigen Symbol und danach auf Reset am oberen rechten Bildschirmrand.

[ Hod. | Andern| [EE A

| ServoRev JLS im || D/REEXP ) EF‘UE;H_F:“_E]
| F1.Phase GasKurve J( Kreisel )
(Bas-Ho 10 )(ZTRIEY| PrHisch) Honitor )

System | HMod.
PitchKur )| Hec

Andern|| EESE g

Abgleich Funktion

Viele der Aurora Funktionen bieten eine Mdglichkeit einen Schalter zuzuweisen. Eine dieser Optionen, die in einigen Funktionen
verfligbar ist einen Justierschalter zuzuweisen. Oftmals werden die bidirektionalen Taster LT, CT, RT oder die Schieber LS und RS

i)

o

L
&

eingesetzt.
[Quer-Differenzierung Einst.] r
Switch :NULL oty S
Hert m -__- -
aEe (AUSH

T3y

_:—'—'_'__
| [ <3

A Ii 0 o
Ef',“\

Wenn Sie eine Funktion ausgewahlt haben, die Sie mit einem der LT, CT, RT Schalter oder einem Schieber justieren mochten,
kénnen Sie den Taster bzw. Schieber-Bildschirm ohne Umwege finden, welcher automatisch angelegt wird sobald Sie bei einer
Funktion, wahrend der Schalterzuordnung, die Abgleich Funktion aktivieren.

auswahlen.

Sollte mehr als eine Funktion pro Taster zugeordnet sein, wird beim Betatigen des Tasters der Abgleich
Ordner mit den zugeordneten Abgleichfunktionen angezeigt, dort kénnen Sie die gewiinschte Funktion
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Auswahl eines Schalters

Viele der Aurora Funktionen kénnen mit Hilfe eines Schalters an- und abgeschaltet werden, oder haben verschiedene Werte
hinterlegt, wie z.B. bei den Funktionen Dual & Exponential Rates.

Um standige Wiederholungen des Schalterauswahlprozesses in der Anleitung zu vermeiden, zeigen wir in diesem Kapitel den
kompletten Vorgang. Hier werden Sie lernen die folgenden Aurora Schalterfunktionen zu programmieren;

Der ,NULL" Zustand
Auswahl von 2- und 3- Stufen-Schaltern
Schalter Setup fiir die Abgleich Funktion
a. Wélbklappen und Startmenis
b. Heli Gas- und Pitchkurven Abgleich Funktion
Trim Link Aktivierung
a. Abgleich in Trimmung
b. T.APP, (Trim Link)
Cut Funktion Setup
a. Start Cut Funktion

1.
2.
3

1. Der “NULL” Zustand

Die Funktionen, die Sie in die Aurora programmieren sind immer aktiviert solange als Schalter das Symbol ,NULL" angezeigt wird.
Fast alle Programmierfunktionen der Aurora kdnnen mit Hilfe eines Schalters an- bzw. ausgeschaltet werden, oder es kénnen
verschiedene Werte angewendet werden, indem man einen 2- oder 3-Stufenschalter umlegt. Manche Funktionen (z.B. Wélbklappen
verstellen) sollten auf Schieber programmiert werden, um Sie nach Bedarf einstellen zu kénnen.

Die Frage, die Sie sich bei der Programmierung der Aurora fast immer stellen miissen ist:

»Mochte ich diese Funktion auf einen Schalter legen?*

! '

Wenn Sie die Funktion an und ausschalten
wollen, oder zwischen verschiedenen Werten
umschalten mochten, wahlen Sie einen Schalter
fiir die Funktion aus.

2. 2-oder 3-Stufen-Schalter Auswahl

Wenn Sie mochten, dass die Funktion immer
aktiviert ist, weisen Sie KEINEN Schalter zu.
Lassen Sie den ,,NULL"“- Zustand bestehen

Bei der Aurora gibt es sowohl 2-Stufen-Schalter als auch 3-Stufen-Schalter. Sie werden fur zwei Dinge verwendet. Entweder zum
Aus- und Einschalten einer Funktion oder jede Schalterposition kann fiir einen festen Einstellwert einer Mischerfunktion stehen.

An und Aus

Schalten Sie Funktionen an und aus, wie bei der Verwendung von schaltbaren Funktionen. Zum Beispiel der ,Aileron to Rudder®
Mischer, der Mischer ist entweder eingeschaltet und verwendet die programmierten Werte fiir den ,Aileron to Rudder” Mischer, oder

der Mischer ist ausgeschaltet.

Verschiedene feste Einstellwerte

Andere Funktionen wie Dual Rate erlaubt es lhnen verschiedene Bewegungsraten auf SchaltErstufen zu legen. Zum Beispiel bei
der Verwendung eines 3-Stufen-Schalters kann auf jede Schalterposition ein unterschiedlicher Wert der Bewegungsraten festgelegt

werden.

66




AURDODRA ¥ 9%Kanal 2,4 GHz Digital RC System

2-Stufen-Schalter fiir An und Aus

Wir werden einen ,Querruder in Seitenruder Mischer auf einen 2-Stufen Schalter legen; um den Mischer an- und ausschalten zu

kénnen.

a. Wahlen Sie das Qu > Seite Symbol im Modell Meni aus.

b. Drticken Sie auf EIN, um den Mischer zu aktivieren.

C. Driicken Sie auf das NULL Symbol.

d. Driicken Sie auf AUSW.

e. Legen Sie den Schalter fur den ,Quer in Seite*
Mischer auf den Schalter A. Driicken Sie dafir auf
den Buchstaben A.

f. Driicken Sie auf EXIT, um in das Schaltermenl des
»Quer in Seite* Mischers zuriickzukehren.

g. Driicken Sie auf das AN Symbol

h. Driicken Sie auf das AUS Symbol in der unteren
rechten Ecke des Bildschirms.

i Waéhlen Sie das untere AUS Symbol aus.

j- Driicken Sie auf das AN Symbol unten rechts am
Bildschirm.

k. Bewegen Sie den Schalter A und beachten Sie dabei

wie die Symbole auf dem Display reagieren. Beachten
Sie, dass die Schalterposition mit Hilfe der [0] und [1]
Symbolik dargestellt wird.

[Quer in Seite] +d
Mix->AUS
EIN
[Quer in Seite] 1 ~ |
Hix: An NORMAL {H
Hert L:EEIEE EXP: 0% oo
R:+30% OFF: 0% L NULL
4AEP . (ALS)
[Quer in Seite]l NORMAL ar

Switch : LI
T.App : AUS
Abgleich Funktion

s\ e o)

[Quer in Seite]NORMAL

Switch : [}
T.App : AUS
Abgleich Funktion

[Quer in Seite] NORHAL [1] @
Switch : A %?ﬁ[lﬁ

T.App = AUS e
Abgleich Funktion <l | (Aus)




AURDIRA ¥ 9%Kanal 2,4 GHz Digital RC System

3-Stufen-Schalter fiir mehrere Festwerte

Fiir dieses Beispiel werden wir drei Querruder Bewegungsraten auf einen 3-Stufen-Schalter legen.

O

programmieren wollen.

Folgen Sie diesen Anweisungen auch, wenn Sie zwei feste Werte fur einen 2-Stufen-Schalter

a. Wahlen Sie D/R&EXP aus dem Modell Mend.

b. Driicken Sie auf NULL.

C. Driicken Sie auf SEL.

[DR & Expo]NORMAL [H |

QUER (3

Hert L:HO0E] EXP: 0%
R:100% OFF: 0%

AaED .

[DR & Expo] NORMAL

Switch : LINE

F Nava® H | v
d. Fur unser Beispiel wéhlen Sie den Schalter C aus. E A ﬂ_[] ] \ [Si:
o ______1_______: -." =l —
e. Driicken Sie auf EXIT, um in das D/R&EXP Menii ' i -1- WE 'l
zuriickzukehren. L u'h__‘“—" | * / ‘I——’_”__ F[ED'L
< o= | (n)
[DR & Expo] NORMAL [0] [DR & Expol NORMAL [ t[0]
QUER 3 '
Hert L:FOIE EXP: 0% B
switch : @ R:100% OFF: 0%
(Aush) L+ Tres] 3

f. Mit dem Schalter C in der Position [0], (komplett nach
oben) driicken Sie auf das Symbol Rate, um beide
Querruder Steuerrichtungen zu markieren.

[DR & Expo] NORHMAL M

QUER 3
Hert L:E00F EXP: 0%
R:El'i!i". OFF: 0%

AED .

g

e
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3-Stufen-Schalter fiir mehrere Festwerte

g. Driicken Sie auf das Plus Symbol, um einen Wert
von 125% fiir beide Querruderrichtungen
einzustellen.

[DR & Expo] NORMAL C

h. Bewegen Sie den Schalter C in die Position [1].
Belassen Sie die Werte bei 100%.

[DR & Expo] NORMAL H

QUER 3 -

Hert L::llﬁ EXP: QX
R-plvji¥d OFF: 0%

aED v

i Bewegen >Sie den Schalter in Position [2], benutzen
Sie das Minus Symbol, um einen Wert von 75% fur
beide Querruderrichtungen einzustellen.

[DR & Expo] NORHAL

[ 121 +8
QUER |3 <

Wert (L:BREE) EXP: 0% 1wt
H e OFF - ﬁ s
B .

L+ | RES

j- Nun kénnen wir durch Umschalten des Schalters C die Querruderbewegungsraten zwischen 125%, 100% und 75%
verandern.
Bitte beachten Sie, dass das ein vereinfachtes Beispiel ist. Sie werden lhre Programmierung friiher oder
spater komplizierter gestalten, da Sie mit Hilfe der verschiedenen Flugphasen in Kombination mit dem C
e und S Feature den Flugeigenschaften Ihres Modells voll Rechnung tragen kénnen.
]
[DR & Expo] NORMAL ()] t121 +@| |[[DR & Expol NORMAL ] L [2] »§
QUER 3 e QUER 3 |- d
HEr‘",t L: 15: E}{F‘: 01 | I f,-' S - HE‘"“ L: ?Sx EHP: [):I | ._/".- ! “rhal ter
R:MEY OFF: 0% | R:MEEY! OFF: 0% | l [ SH-C]
aEe L | RES| -8

Driicken Sie C um auf S (Separat) zu wechseln.

Dricken Sie auf S um auf C (Kombiniert) zu wechseln.

Eine detaillierte Beschreibung der C und S Funktion finden Sie auf der Seite 87.

Abgleich Funktion Schalter Setup

Die Abgleich Funktion wurde entwickelt, um die Feineinstellung von Mischerfunktionen, wie z.B. Quer in Seite Mischer, zu
ermdglichen. Um ein Beispiel dieser Funktion zu zeigen, kehren wir in das Quer in Seite Mischer Men( zurtck.

a. Dricken Sie im Modellmenl auf Qu-> Seite.

b. Driicken Sie auf das SW-A Symbol.

[Quer in Seite] ! [ liol +lf
Mix: Aus NORMAL C ’
Hert L:ERD:E EXP: 0%

R:430% OFF: 0%

AEHD .
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Abgleich Funktion Schalter Setup

c. Driicken Sie auf Abgleich Funktion.

d. Wabhlen Sie SET aus.

e. Driicken Sie auf AUSW.

f. Wahlen Sie den LT Taster fiir die Abgleich Funktion
vom Quer in Seite Mischer aus.

g. Dricken Sie auf das EXIT Symbol, um zuriick auf
den Qu>Seite Mischer Abgleich Bildschirm zu
gelangen.

h. Wenn Sie die Einstellreichweite fuir den LT Taster
vergréRern oder verkleinern méchten, verwenden Sie
das +RES- Symbol und beachten Sie die
Verénderung.

i Driicken Sie mehrmals auf das EXIT Symbol bis Sie
in das Hauptmen( zuriickgekehrt sind.

j- Verwenden Sie den LT Taster und stellen Sie einen
neuen Wert fiir den Quer in Seite Mischer ein.
Beachten Sie dabei den Effekt an dem Modell.

[Quer in Seite] NORMAL (0] »i

Switch - A QIQ AUS
T.App : AUS { —
Abgleich Funktion]| Ml'—s@

[Quer in Seite Einst.] +d

Ry gy

Hert :[RICH :
v+ |RES| —4

"AUSH )

Lod)

== | (NULL)

&L

[Quer in Seite Einst.]

Switch :LT oy

Zusiatzliche Wélbklappen und Start Mode Abgleich Funktion (GLID)

Das Wolbklappen und Start Abgleich Meni hat 2 Seiten in denen Justierungen vorgenommen werden kénnen, dies erlaubt lhnen
die einzelnen Bewegungsraten der Abgleich Funktion fir die Steuerfldchen anzupassen. Wahlen Sie einen Steuerflachenwert aus,
den Sie dndern mochten, und andern Sie den Wert mit Hilfe des +RES- Symbols.

Das ist der Wélbklappen Einstellungen 2/2 Bildschirm.

+

[WO1bk lappen Einst.]

QUER OUEZ HOHE FLAP FLP2
+Hig: +100% +100% +100% +100%
—il¥d -1002 -100% -100% -100%

ase (aush)
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Abgleich Funktion Schalter Setup

Das ist der Starteinstellungsmenl 2/2 Bildschirm. ISTEIT‘U:'HFS'LE.IIUTIEPH : ]ﬂi%'t.] ) g
QUER OUEZ HOHE FLAP FLP2
+ ﬁli‘ +100% +100% +100% +100%
- -100% -100% -100% -100%

Vs |RES| - (AUSH

Helikopter Gas und Pitchkurven Abgleich Funktion, Schwebe Trimmung
etc.

Die Gas und Pitchkurven Abgleich Men(s im Heli Modus bieten mehrere Optionen, wahrend des Fluges Einstellungen der Gas und
der Pitchtwerte vorzunehmen. Die Pitch Kurve beAUSaltet aullerdem die Méglichkeit sowohl den héchsten als auch den niedrigsten
Pitchkurvenwert zu verandern.

Es gibt folgende Gaskurven Abgleich Funktionen
-Schwebeflug Gaskurven Einstellung (Hierbei wird nur die Gaskurve angepasst)
-Schwebeflug Gas- und Pitchkurven Einstellung (Hier wird die Gaskurve und die Pitchkurve gleichzeitig angepasst)

Es gibt folgende Pitchkurven Abgleich Funktionen
- Schwebeflug Pitchkurven Einstellung

- Maximalwert Einstellung der Pitchkurve

- Minimalwert Einstellung der Pitchkurve

- Probieren Sie alle Gas- und Pitchkurvenfunktionen aus und Sie werden feststellen, dass diese Funktion die
Performance lhres Helikopters stark verbessern wird ohne das Sie weitere teuere Hardware kaufen missen.
- Benutzen Sie alle Abgleich Funktionen gleichzeitig, oder wahlen Sie zwischen lhnen aus.

Tip

ZuErst wird das Schwebe Gas Abgleich Menii beschreiben. Alle anderen Gas und Pitchkurven Abgleich MenUs sind identisch im
Programmieraufbau. Um sténdige Wiederholungen im Handbuch zu vermeiden, wird die Abgleich Funktion nur einmal erklart.

Gas- und Pitchkurven Abgleich Funktionsprogrammierung
Wir werden fur unser Beispiel die Gaskurven Abgleich Funktion fir das Schwebe Gas programmieren.

a. Driicken Sie auf das EIN Symbol, um die Funktion zu aktivieren.

b. Gehen Sie in das Gas-Kurve Schalter Men( durch Driicken des NULL Symbols im Gaskurven Menu.

[Gas-Kurve] v [Gas—Kurvel ' v
Mix->AUS GAS [ NDRMAL CH

Punkt-7 VRZ: 0% | - ST
» T
— Hert :m L = | -l!!
LN exp:aUsE €HERHER 5+ (AUS)

c. Driicken Sie auf Abgleich Funktion. [Gas-Kurve] vl

Abgleich Funktion | [AUSH }

d. Dricken Sie auf AUSW.

f—
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Helikopter Gas und Pitchkurven Abgleich Funktion, Schwebe Trimmung

etc.

In dem Gas-Kurve Schweben Abgleich Menu kénnen
wir einen Taster oder Schieber auswahlen, der fir die
Einstellung der Gas-Schwebe Trimmung zustéandig
ist. Um einen Taster oder Schieber zu belegen
driicken Sie auf AUSW.

Wahlen Sie LT, CT, RT oder den rechten Schieber
(RS) aus, um die Gas Schwebe Einstellung zu
steuern.

Driicken Sie auf EXIT.

Stellen Sie den Justierbereich mit dem +RES- Symbol
ein, wenn Sie den Justierbereich vergréRern oder
verkleinern wollen.

i Jetzt kdnnen Sie durch Driicken auf 1/2 die Abgleich
Funktion fir Schwebeflug Gas und Pitchkurven
Einstellung (Hovering with Pitch) auswahlen.

J- Driicken Sie auf EXIT, um in das Gaskurven Menu
zuriickzukehren.

[Gas-Kurve Einst.]
Switch :NULL

1/2
Hchmehen

wert -myy |
aEe

g

|{ﬁ[@§[

. VAN \
';lL .,::_ .ll'. .II,_L | I:_ ._l. I|I EE [ E_?l_ _.' {
— S, |
[ <o ¥ NULL
[Gas—Kurve Einst.] 2/2 |¢B

Switch :NULL
Hert :gsity:

Schuweben mit Pitch

Aktivieren der Trimmungs Verlinkung

Moderne Computer Fernsteuerungen verfligen fast alle Gber ein digitales Trimmungssystem. Die Aurora hat vier
Trimmungssteuerungen fiir die 4 Hauptfunktionen wie Gas und die Steuerung der 3 Hauptachsen (Nick/H6henruder,

Roll/Querruder, Gier/Seitenruder).

Es kann Situationen geben, wo man die Trimmung einer Kontrollfunktion mit einer anderen Kontrollfunktion verbinden méchte. Die
Aurora bietet daflir zwei verschiedene Trimverlinkungsfunktionen. Auf der einen Seite die ,Abgleich in Trim.“ Funktion und die ,Trim
Apply* (T.APP) Funktion. Beide werden im folgenden Text beschrieben.

Abgleich to Trim

Sie kénnen die Abgleich to Trim Funktion in allen Gaskontrollmeniis (Gas-NOT-AUS, Leerlauf, und Gas Hold) auswahlen. Das Ziel
der ,Abgleich to Trim“ Funktion ist die programmierten Werte, die Sie fir das Gasservo oder den Regler programmiert haben zu

verbinden, um diese Uber die Gastrimmung zu verstellen..

Unser Beispiel ist die Idle Down Funktion:

a. Im Leerlauf Schalter Menl driicken Sie auf AUSW
bei Abgleich to Trim.

b. Wahlen Sie AUSW um die Trimmungsverlinkung zu
aktivieren.

c.

[Leerlauf]AUS

Switch : [N

Abgl. in Trim. :|AUS

8

———

|_AUSH J

Kehren Sie den Prozess um, wenn Sie die Trimmungsverlinkung aufheben méchten.
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Aktivieren der Trimmungs Verlinkung

T.APP

Die T.APP oder auch , TrimApply“ Funktion ist eine Funktion, die Ihnen erlaubt die Trimmung von zwei Steuerfunktionen zu
verbinden. Das ist in erster Linie eine Funktion zur Trimmung von wichtigen Mischern.

Wir nutzen den Mischer Quer in Seite fur dieses Beispiel. StandardmaRig sind die Trimmungen separat zu bedienen. Um die
Trimmungsverlinkung von Querruder und Seitenruder zu aktivieren, so dass die Trimmung des Querruders auch den Trimmwert des

Seitenruders verandert.

a. Driicken Sie auf EIN im Quer in Seite Schalter Mend.
Driicken Sie danach auf AUS direkt hinter T.APP.
dann ist die Trimmungsverlinkung aktiviert.

b. Kehren Sie den Prozess um, damit Sie die
Trimmungsverlinkung I6schen kénnen.

[Seite in Quer] : vlf
Hix: An MWORMAL {id
Hert L:IRIFE EXP: 0% I

R:+30% OFF: 0% | ‘

aED (|

Setup der Cut Position

Cut Positionen werden verwendet, um einen Initialisierungspunkt oder einer Notabschaltfunktion fir eine spezifische Funktion zu
bestimmen. In unserem Beispiel programmieren wir den Gas NOT-AUS.

Nachdem Sie den empfohlenen Schalter H fiir Gas — NOT - AUS ausgewahlt haben, gehen Sie

folgendermaRen vor:

a. Driicken Sie im Throttle Cut Schalter Ment auf den
Schriftzug Cut Position.

b. Bewegen Sie den Gaskniippel hoch und runter und

beachten Sie, wie sich die Markierung in dem
Statusbalken bewegt.

C. Drucken Sie auf das 50% Symbol in der Graphik.

[Gas-NOT-AUS] AUS |

Switch : NULL

. = AUS

(1] +§

)

[Gas-NOT-AUS] AUS

e

Switch : A —
Abgl. in Trim. : AUS !<!E'ﬁE

Cut Position [EIN)
d. Bewegen Sie den Gaskniippel in die Position, wo sich der Gas-NOT-AUS befinden soll.
e. Wir zeigen in dem Beispiel, wie Sie einen Gaswert von 30% einzustellen, driicken Sie danach auf SET.
[Gas-HOT-AUS] AUS (1] [Gas-NOT-ALUS] AUS [1] [
Switch : A <-AUS Switch : A | T] <-AUS
Abgl. in Trim. : AUS 4L Abgl. in Trim. : AUS l i _E-F}
Cut Position L2 SET Cut Position RSULE SET

Die Gas — NOT - AUS Funktion wird jetzt nur funktionieren, wenn sich der Gasknippel im unteren Drittel befindet, und der Schalter

H betétigt wird.




AURDIRA ¥ 9%Kanal 2,4 GHz Digital RC System

Starteinstellung Schalter Setup

Der Start Modus gibt lhnen die M&glichkeit die Cut Funktion auf einen Steuerkniippel zu legen.

Die Start Funktion muss einem Schalter zugewiesen sein, damit die Cut Funktion verwendet werden kann.

a. In dem Starteinstellungen Schalter Men( , driicken
Sie auf das NULL Symbol der Cut Funktion.

b. Driicken Sie auf AUSW.

c. In diesem Beispiel legen wir die Cut Funktion auf das
Hoéhenruder. Driicken Sie auf HOHE.

d. Wabhlen Sie EXIT und kehren Sie in das Start Modus
Schalter Men( zurick.

e. Driicken Sie auf das HOHE Symbol rechts neben
Cut Function.

f. Bewegen Sie den Héhenruderkniippel hoch und
runter. Beachten Sie die dabei angezeigte vertikale
Bewegung im Statusbalken.

g. Dricken Sie das 100% Symbol rechts neben
dem Statusbalken.

h. Bewegen Sie den Héhenruder Kniippel auf die
gewilinschte Cut Position. In unserem Beispiel,
bewegen Sie den H6henruderkniippel den halben
Weg nach oben (weg vom Kérper) halten Ihn in
dieser Position und driicken Sie auf SET.

i Driicken Sie auf das obere AUS Symbol.

j- Wabhlen Sie AN im unteren rechten Bildschirm.

[Starteinstellungen] AUS

Switch : NULL
Cut Funktion :| [IINE
Aibgleich Funktion

[KnUppel wahlen]

(GAS ) SEIT

[Starteinstellungen] AUS [1] »}§
Switch - D ——

Cut Funktion : (100x)
Abgleich Funktion —AUST( AUSH )
[Starteinstellungen] AUS [1] i
Switch : D -

Cut Funktion : HOHE | 50%
Abgleich Funktion B SET
[Starteinstellungen] AUS [1] +}§
Switch : D )

Cut Funktion : HOHE A
Abgleich Funktion (Aus)

Das Ergebnis ist die Funktion Starteinstellungen durch Betatigen eines Schalters zu aktivieren. Die Klappen, Querruder und
Hoéhenruder sollten in die programmierte Position gebracht werden, um einen Windenstart oder Hochstart durchfiihren zu kénnen.
Wenn beim Hochstart der héchste Punkt erreicht ist und der Abfangprozess durch Tiefenruder eingeleitet wird, wird der Start Modus

automatisch deaktiviert.
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Modell Menii

und mehr

Die folgenden Funktionen sind bei allen drei Modelltypen ACRO, GLID und HELI gleich. Abh&ngig vom aktiven Modell und den
gewahlten Modellfunktionen, die Sie wahrend des Setupprozesses definiert haben, kénnen die Funktionen im Modellmenii

vorhanden sein oder auch nicht.

Die folgenden Funktionen werden in diesem Kapitel erlautert:

ServoWeg End Punkt Einstellung

D/R&EXP  Dual Rate und Exponential Funktion
Sub-Trim  Servo Sub Trimmung

ServoRev  Servoumkehr

S.Gschw.  Servo Geschwindigkeits Einstellung
Monitor Servo Monitor

Pr-Misch Programmierbare Mischer

Kreisel Kreisel Empfindlichkeitseinstellungen

Betreten Sie das Modell Menl von dem Hauptbildschirm aus indem Sie auf das Flugzeug Symbol, welches den aktiven

Modelltypen anzeigt, driicken.

susten IO Eien RN 172 IR

ServoRey ) Huh—Trin]foHHbKF J_Seruamag]

‘Mod. 2/2 IR

SnapRoll ) Seite>Qu ) Kreisel ) Gas fix )

F1.Phase ) Qu>Seite ) GasKurve ) Gas-AUS )
Gas-MIN J| Pr-Hisch )| Honitor J| S-Gschu. )

Beachten Sie das 1/2 Symbol. Im Modell Meni sind normalerweise 2 Bildschirmseiten enthalten, bei sehr aufwendigen Modellen

kénnen aber auch drei Seiten beAUSaltet sein.

o

1.
2.
3.

Servoumkehr, Seite 77
SubTrimmung, Seite 77

Programmierungen vorbereitet.

Es wird empfohlen das Setup lhres Modells in folgender Reihenfolge durchzufihren;

ServoWeg oder auch Endpunkteinstellung, Seite 75

Nachdem Sie diese grundlegenden Funktionen programmiert haben, ist Ihr Modell fiir die weiterfiihrenden

Servowegeinstellung

Mit der ServoWeg Funktion kann man beide Seiten des Servowegs gleichzeitig oder separat begrenzen. Diese Funktion wird
genutzt, um die Servos vor mechanischem Anlaufen zu schiitzen.

Es gibt zwei Bildschirmseiten im

Menu. Beachten Sie das %2 Symbol.

Die Grenzen sind bei 0% und 140% Servoweg.
Sub Trim und DualRate kdnnen Auswirkungen auf die programmierten Servowege haben.

[Servo Hegl _ 1/2 |
kel DQUER ks HOHE  va3 GAS iy SEIT  res AUXL
L M0E D 100% H 100% L 100¥ + 100%
R 100% U 100% L 100% R 100% - 100%

MNote

a. Driicken Sie auf ServoWeg im Modell Mend.

b. Driicken Sie auf den Servokanal, den Sie
einstellen méchten.

C. Bewegen Sie den Querruderknlppel komplett
nach links. Die 100% rechts neben dem L
sollten schwarz hinterlegt sein.

d. Benutzen Sie das +RES- Symbol, um den
gewlinschten Wert einzustellen.

e.

f.

Bewegen Sie jetzt den Kniippel nach rechts und legen Sie den Servoweg flr den rechten Querruderausschlag fest.
Wiederholen Sie die Schritte fur alle Kanale fur die Sie einen neuen EPA Wert festlegen mochten.
Sobald Sie fertig sind, kénnen Sie mit EXIT in das Modell Men( zuriickkehren.
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D/R&EXP (Dual Rate und Exponential Rate)

Dieses Menl beAUSaltet drei wichtige Funktionen. Wir erlautern und zeigen zuErst das Dual Rate Setup, und demonstrieren
danach die Exponential Funktion, auch ,EXPO* genannt. Die OFF (Offset) Funktion kann bei allen Geberkurven, wie benétigt,
eingestellt werden. Diese Funktion wird zuletzt erklart.

### Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden. ###

1. Dual Rate ermdglicht es dem Anwender 2 bis 24 verschiedene Wegeinstellungen fir die Steuerflachen bzw. Kanale zu
programmieren. Diese Bewegungsraten kénnen, wahrend dem Flug tUber Schalter ausgewahlt werden.

2. Exponential Rate (EXPO) ist eine sehr wichtige Funktion, auch wenn Sie oft ibersehen wird. Expo macht das Fliegen von agilen
Flugzeugen deutlich leichter. Negatives Expo sollten Sie am besten fiir alle Ihre Modelle fir Quer- und Héhenruder einstellen.

3. Offset ist eine Funktion, die nicht ganz so haufig verwendet wird wie Dual Rate und Expo, allerdings gibt Sie dem Anwender eine
weitere sinnvolle Mdglichkeit die Servowege einzustellen.

[DR & ExpolNORMAL [H |
QUER 3 pa
Hert L:fE EXP: 0% {1 Sg

R:100% OFF: 0% d {iia:

\* [RES| — N«

a. Wahlen Sie DR & EXP im Modell Men( aus.

Schalter Option

b. Driicken Sie auf NULL, um die Funktion Dual Rate auf einen 2- oder 3-Stufenschalter zu legen. Man kann auf jede
Schalterstellung unterschiedliche Servodrehraten legen. Auf Seite 66 wird die Schalterauswahl detailliert erklart.

Schalter Typ Funktion

2- oder 3-Stufen-Schalter Mehrfache Werte

c. Wechseln Sie durch die Steuerfunktionen des aktiven Modells durch Verwendung des Pfeil Symbols. Wahlen Sie die
Steuerfunktion aus fiir die Sie Dual Rate Werte einstellen mdchten.

d. Bewegen Sie den Steuerkniippel bis zum einem Anschlag und geben Sie mit Hilfe des +RES- Symbols den gewiinschten Dual
Rate Wert ein.

e. Bewegen Sie den Steuerkniippel in die entgegengesetzte Richtung, halten Sie Ihn dort und geben den gewilinschten Dual Rate
Wert an.

f. Diese Dual Rate Werte sind nun aktiv, bei der momentan gewahlten Schalterposition des fir Dual Rate programmierten Schalters
aus Teil B. Legen Sie den gewahlten Schalter in eine unprogrammierte Position sollten die Werte wieder auf 100% wechseln.

g. An diesem Punkt empfehlen wir Ihnen auf EXP:0% zu driicken. Indem man hier einen negativen Expo-Wert eingibt wird die
lineare Funktion in eine Exponentialfunktion verdreht. Fur Anfanger oder sehr agile Modelle ist ein Wert von -50% zu empfehlen.
h. Dricken Sie auf das OFF: 0% Symbol. Beachten Sie den Effekt den eine Eingabe tber +RES- hat. Modifizieren Sie die Kurven
fur die Flugsteuerflachen, wie Sie es bendtigen.

i. Stellen Sie Dual, Expo und Offset Kurvenwerte fir jeden anderen Kanal oder Servo ein, indem Sie mit dem Pfeilsymbol durch
Kanéle des aktiven Modells wechseln.

j- Dricken Sie EXIT, um in das Modell Meni zuriickzukehren.

) Es gibt Hunderte von Kombinationen von Expo und Dual Rate Werten, die mit der Aurora programmiert
i N werden kénnen. Experimentieren Sie mit den Werten, um festzustellen, was fiir Sie am besten funktioniert.
m:Ej Legen Sie die Dual Rates fir verschiedene Ruder/Kanéle auf den gleichen Schalter, oder aktivieren Sie
diese mit unterschiedlichen Schaltern.
Tip Vergewissern Sie sich, dass der Schalter in der richtigen Position ist, wenn Sie die DualRate und EXP Werte
programmieren.
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Sub-Trim (Servo Sub-Trim Einstellung)

lhre Servoruderhérner sollten im 90° Winkel zum Lenkgesténge eingehangt sein, und das Servo so nah wie méglich an der
Steuerflache. Benutzen Sie die Sub-Trim Funktion, um kleine Justierungen der Steuerflachenneutralstellung vorzunehmen.

a. Wabhlen Sie SubTrim im Modell Men.

) o ) [Sub-Trim] vid
b. Wahlen Sie die einzustellende Steuerflache aus. . e
OUERHEY vas AUX1: O ka3 AUKS: 0
c. Benutzen Sie das +RES- Symbol, um den k2 HOHE: 0 vab AUKZ - 0
notwendigen SubTrim Wert festzulegen. Um die - E o -
Anderungen riickgéngig zu machen driicken Sie auf kiGAS = 0 k1 AUK3: O
RES. Sie sollten feststellen, dass sich die jeweilige ky SEIT: 0 vas AUX4: 0 ﬂmﬁ
Steuerflache bewegt, wenn Anderungen mit
Plus und Minus gemacht werden.
d. Wiederholen Sie die Prozedur fir jeden Kanal der SubTrim bendétigt.
e. Wenn alle SubTrim Werte programmiert habe, kehren Sie in das Modell Men( tber EXIT zurtick.

Im SubTrim Men( sollten keine groRen Einstellungen erfolgen. Jedes Steuerflache, die mehr als 40
Schritte nachgetrimmt werden muss, sollte mechanisch am Servohorn nachjustiert werden.

Servo Reverse

Bewegen sich alle Steuerflachen lhres Modells beim Steuern in die richtige Richtung? Wenn nicht benutzen Sie das Reverse Mend,
um die Bewegungsrichtung jedes Kanals umzukehren.

a. Waéhlen Sie ServoRev im Modell Menu. [Servo Reversel "’B

b.  Bewegen Sie die Steuerkniippel, um festzustellen ka1l QUER: ks AUXL: HOR 3 AUXS: NOR
welche Servos in der Bewegungsrichtung umgekehrt Vil HﬁHE: NOR s AUXZ: HNOR
werden missen. Wéhlen Sie die gewilinschten Kanéle 21 BAS - NOR & AUX3: NOR
zur Umkehr aus, und driicken Sie auf das REV kad = — -
Symbol. kb SEIT: NOR ks AUX4: NOR

c. Um den Vorgang zu bestatigen driicken Sie im [Servo Reversel o
unteren Bildschirmbereich auf Ja. & QF___lEH: IIEE] s AUX1: NOR s AUXS: NOR

d.  Wiederholen Sie diesen Vorgang fir jeden Kanal der k2 HOHE: NOR s AUXZ: NOR . —~ -
eine Servoumkehr benétigt. waGAS : NOR w1 AUX3: NOR l [ ElChFP ! l

: - J N
e. Danach verlassen Sie das Reverse Menl durch ks SETT: NOR ras AUX4: NOR _J —

driicken von EXIT.
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Servo Geschwindigkeitseinstellung

Im Servo- Geschwindigkeits- Menl kann die Stellgeschwindigkeit der Servos veréndert werden. Die Servogeschwindigkeit kann
auch in verschiedenen anderen Menis mit der VERZ (Verzdgerungsfunktion) und der Gschw.- Funktion beeinflusst werden.

### Diese Funktion wird von den Flugphasen beeinflusst.###

Caution -

- Die Servo Geschwindigkeit kann nur langsamer werden.
- Wahlen Sie, ob das Servo nur in eine oder in beide Richtungen verlangsamt werden soll.
- Die Stellgeschwindigkeit wird in Sekunden angegeben.
- Das Servogeschwindigkeits- Meni hat 2 Seiten. Beachten Sie das 1/2 Symbol.
Die Servo Geschwindigkeit kann flugphasenabhangig gewahlt werden.

a. Wabhlen Sie S.Gschw. im Modell Mend.

b. Drticken Sie auf EIN, um die Servo
Geschwindigkeitsfunktion zu aktivieren.

c. Wahlen Sie den Kanal, der programmiert werden soll.

d. Drucken Sie auf das Plus Symbol, um die
Servoverzégerung zu erhdhen.

e. Drticken Sie auf RES, um den Wert auf 0
zurlickzusetzen.

f. Wenn Sie fertig sind gehen Sie mit EXIT zurick in
das Modell Menu.

[Servo Gschuw]
Hix—>AUS

[Servo Gschuw] NDRMAL C

1 QUER 2 HOHE a3 GAS e SEIT
LI D o H 0 L 0 + 0
R 0 U o L 0 R 0 -

Monitor (Servo Monitor)

Die Servo Monitor Funktion zeigt in dem Menudisplay eine Grafik an, die alle 9 Kanéle der Aurora daRESelltt. Mit Hilfe der
vertikalen Statusbalken kénnen Sie Uberprifen, welche Auswirkungen ihre Programmierungen auf das Modell haben werden. Es
gibt auRerdem eine Auto Test Funktion, welche die Servos sténdig bis zum erlaubten Ausschlag automatisch bewegt.

Es werden nur die Kanéle automatisch bewegt, die fir das Modell programmiert wurden.

Note
a. Wahlen Sie Monitor im Modell Men(.
b. Bewegen Sie die Steuerkniippel rundherum und

beachten Sie dabei die sich bewegenden vertikalen
Statusbalken.

c. Drticken Sie auf EXIT, um in das Modell MenUu
zurlickzukehren.

Servo Monitor Auto Test Funktion

[Servo Honitor]
a1l r:af‘ [ KA KaH] iag |

a. Driicken Sie auf das AUS Symbol oberhalb der Statusbalken.

b Das I6st einen automatischen Testlauf furr alle Kanale des aktiven Modells aus.

c Benutzen Sie den Gaskniippel, um die Testlaufgeschwindigkeit zu kontrollieren.

d. Driicken Sie auf EIN neben dem Test Schriftzug, um den Auto Test Funktion zu beenden.
e Drticken Sie auf EXIT, um wieder in das Modell MenU zurtickzukehren.
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Pr.-Misch (Programmierbare Mischer)

Die Aurora hat acht frei programmierbare Mischer. Abhangig von den Varianten, wie die 9 Kanéle der Aurora gemischt werden

kénnen, wird an einem Beispiel erklart, wie die frei programmierbaren Mischer funktionieren. Fir dieses Beispiel werden wir Gas auf
Seitenruder mischen. Das Ziel ist es ein klein wenig Seitenruderausschlag einzustellen, um dem Motordrehmoment

entgegenzuwirken.
### Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###
a. Wabhlen Sie im Modell Menl Pr-.Misch aus. [prugr‘ammier‘bare Mischer] '*lﬂ
b. Wahlen Sie EIN um den ersten programmierbaren 1. S.AUS
Mischer zu aktivieren. 2.8Us 6.AUS
3.AU5 1.AU5
4.AUS 8.AUS EIN]
[freier Mischer—1] > v
C. Driicken Sie auf das GAS Symbol. ﬂ;jER ][ HDHEJ EHS J[ SEIT J ﬁ;j.‘-.{l J
Kab Kl ) Kafl LEE]
(Laux2 J( AUXS ) AUX4 ) AUXS )
d. Driicken Sie nun auf SEIT. [fl‘tﬁlEl‘ HlSLhE[ 1] EHS _>E ""3
(QUER I HOHE J GAS J SETT ) AUX1)
KiE Kl KB Kzl
(AUx%2 )( AUX3 ) AUX4 ) AUXS )
e.  Driicken Sie auf das EXIT Symbol. [freier Hlscher‘ 1] GHS ->Ha8) v
il _Had
[HUERJ[ HOHE 3 Gﬂs J SETT | HHKI]
ALXZ ) U3 ) AL ) LS )
f. Nun sind wir zuriick im Mischer Hauptmen, unser [ppngpam[rlerbar\e HlSChEPJ AUs. I bl’
Mischer GAS->SEIT sollte jetzt sch hinterlegt
selisnc. er sollte jetzt schwarz hinterleg WGAS SSEIT 5_AlS
Z2.Als b.AUS
g. Driicken Sie auf Ausw. 3.AUS 7.8US
4_AUS 8.aus
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Pr.-Misch (Programmierbare Mischer)

In unserem Beispiel ist Gas die Geberfunktion.
Wenn Sie Gas geben folgt das Seitenruder. Jetzt
missen Sie nur noch den Prozentwert und die
Richtung angeben in die sich das Seitenruder
beim Gasgeben bewegen soll. Bewegen Sie den
Gasknippel auf und ab, die H und L Werte
werden abwechselnd hinterlegt und die Gaslinie
wird sich in der Grafik horizontal bewegen.

Mit dem Gaskniippel in der L Position, fiigen Sie
10% hinzu.

Mit dem Gasknuppel in H Position fliigen Sie auch
10% hinzu.

Driicken Sie auf OFF: 0%

Geben Sie auch bei OFF 10% ein, beachten Sie
dabei, wie der Graph sich veradndert.

Benutzen Sie die VRZ Funktion, um die
Geschwindigkeit der Mischfunktion zu
beeinflussen. Experimentieren Sie mit positiven
und negativen Werten und beobachten Sie wie lhr
Modell reagiert.

[freier Mischer-11AN |
GAS *SEIT NORMAL CH
Hert H: 0%  VRZ: 0%

|

™1 1

| Tehalte

——

OFF: 0% !

aEe —— ()

Unser Ziel ist erreicht. Nun wird beim Gasgeben, ein klein bisschen Seitenruder automatisch zugemischt, um der Tendenz des
Flugzeugs sich um die Hochachse zu drehen, wéhrend der Motor lauft entgegenzuwirken.

Schalter Option

Wir kénnen ein 2-Stufen-Schalter belegen, um den Mischer an- und auszuschalten und um Trim Link zu aktivieren. Driicken Sie auf
NULL und lesen Sie auf Seite 66, wie ein Schalter zugeordnet wird.

p.

Schalter Typ

Funktion

TrimLink

2- Stufen-Schalter

An oder Aus

Ja, T.APP

Driicken Sie auf EXIT, um in das Modell Men( zurtickzukehren.
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Kreisel (Empfindlichkeitseinstellung)

Es ist oftmals sinnvoll einen Gyro fiir ein oder mehrere Steuerflichen fiir beide Arten von FlichenModellen und fiir die
HeckrotoRESeuerung beim Helikopter einzusetzen. Die Aurora bietet bis zu drei Gyro Empfindlichkeits- und
Schalterkontrollfunktionen fiir jeden Modellspeicher an. Diese nennen sich GY-1, GY-2 und GY-3.

#iH# Diese Funktion kann von der Flugphasen beeinflusst werden.###

O

verwenden.

Um die Kreiselempfindlichkeit effektiv einstellen zu kénnen sollten Sie die Bedienungsanleitung Ihres Kreisels

Kreisel Setup fiir FlaichenModelle

ETSTE | tod. | Eigen [p— |

ModlWahl ) Modl.Typ )| Timer |)( e

) Kanale )
Tr-Schr. )| Lehrer ) Sensoren ][ Sys-Hgm

Mode ) Sys.Info)

[Kandle zuordnen

.§|j

w1 QUER:J1 | was EITERNJNULL  was AUXS:NULL

we HOHE:J3 7 AURZENULL

wGAS :J2  w AUX3:NULL

oy SEIT:J4 s AUXA:NULL )

a. Zunachst legen wir dem Kreisel einen freien Kanal zu.
b. Wabhlen Sie im System Men, die Funktion
Kaniile aus.
C. Fligen Sie einen Gyro Kanal ein, indem Sie auf
das AUX1 Symbol driicken.
d. Driicken Sie auf AUSW.
e. Waéhlen Sie als Belegung GY-1 aus.
f. Bestatigen Sie mit SET.
g. Driicken Sie einmal auf EXIT.
h. Wechseln Sie in das Modell Mend.

i Wabhlen Sie die Funktion Kreisel im Modell Menii
aus.

[Servos zuordnen] CH-5 1/2

(QUER )(HOHE ) GAS ) SEIT ) FHrk )( FLAP )

.’,ﬂ

(QUE2 )( HOHZ )( GAS2 J( SEI2 ) SPOL)( FLP2)
| | (Gemisch )

[Kanale zuordnen]

By cv-2)(6v-3)
]

ka1 QUER=J1 vas FRamll-NULL w3 AUXS:NULL

ka2 HOHE = J3 vai ALKZ - NULL

3 GAS :J2 ka1 AUX3 - NULL

ks SEIT:J4 va8 AUX4 - NULL m

Hod. |[STER o8

SnapRoll J( Seite>Qu J(Kreisel ) Gas fix )
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Kreisel (Empfindlichkeitseinstellung)

j- Driicken Sie auf EIN, um die Kreisel
Empfindlichkeitsmeni zu 6ffnen.

[Kreisel Empfindlichk] +§
Mix->AUS

Schalter Option
k. Hier kdnnen Sie wéhlen, ob Sie einen 2-oder 3-Stufenschalter belegen wollen, um verschiedene Empfindlichkeitswerte zu
programmieren. Auf Seite 68 wird die Schalterauswahl genauestens beschrieben.
Schalter Typ Funktion
2- oder 3-Stufen-Schalter Mehrfache Werte
I. Der Standard Empfindlichkeitswert ist 50%. Abhangig [Kreisel Empfindlichk] m vi§
von dem jeweiligen Kreiseltypen legen Sie einen >
geeigneten Prozentwert mit dem +RES- Symbol fir Hert 1 schalter
alle verfiigbaren Schalterstellungen des gewahlten =
Schalters fest. NULL
m. Driicken Sie auf EXIT, um in das Modell Menu [ ] Al )
zuriickzukehren. . a' J lﬂLJ.EJ
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Modell Menii — Funktionen fiir ACRO und GLID

Die folgenden Funktionen sind identisch fiir die Programmierung von MotorModellen(ACRO) und Seglern (GLID). Abhangig von
dem aktiven Modell und den wahrend des Setup Prozesses ausgewahlten Funktionen, sind die folgenden Funktionen im Modell

Menl vorhanden.

Fl.Phase

Spoiler

Spoiler in Hohe
Quer in Seite
Hoéhe in Quer&Flap
Seite in Qu
Qu-Diff.

Quer in Flap
Wolbkip.

Flap Geber einst.
V-Leitwerk
AILEVATR

Delta Mischer

Flugphasen

Storklappen- und Landemodus
Storklappen / Hohenruder Mischer
Querruder / Seitenruder Mischer
Hohenruder / Wolbklappen Mischer
Seitenruder / Querruder Mischer
Querruderdifferenzierung
Querruder / Klappen Mischer
Wolbklappenmischer
Klappensteuerungsmischer
V-Leitwerk Mischer

Taileron Mischer

Deltamischer

Duesennadelmischer Gemischverstellung Nur Acro
Gas-NOT-AUS Motorabschaltung Nur Acro
Gas Kurve Gaskurve Nur Acro
Gas-MIN Leerlaufverstellung Nur Acro
B-fly Butterfly-Mischer Nur GLID
Snap Rolle Snap-Rollen Mischer Nur Acro
GasGeber Segler Motorsteuerung Nur GLID

Starteinstellung Starteinstellungsmischer  Nur GLID

FL.Phase Flugphasen (ACRO und GLID)

Die Flugphasenfunktion ist die anspruchvollste und auch flexibelste aller Aurora Funktionen.

Es gibt 7 zusatzliche Flugphasen. Die Phasen zwei bis acht. In Summe ergeben sich 8 verschieden wahlbare Flugzusténde, die
man fir den jeweils aktiven Modellspeicher programmieren kann.

Wenn Sie die Bedienungsanleitung lesen, beachten Sie, dass der folgende Hinweis bei vielen Funktionen direkt nach der
Funktionsbeschreibung auftaucht.

### Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

Die folgenden Funktionen Unterstiitzen die Flugphasenprogrammierung bei den Modelltypen ACRO und GLID:

1. Dual Rate & Expo 11. Quer in Flap Mischer
2. Servo Geschwindigkeit 12. Woélbklappen Mischer
3. frei Programmierbare Mischer 13. Starteinstellungen
4. Gas Kurve 14. Flap Geber
5. Gemischverstellung 15. Kreisel Empfindlichkeit
6. Spoiler in Héhe 16. Snap-Rollen Mischer
7. Quer in Seite Mischer 17. V-Leitwerksmischer
8. Hohe in Quer/Flap Mischer 18. Delta Mischer
9. Seite in Quer Mischer 19. Ailevator Mischer
10.  Querruder Differenzierung
ey
Es ist nicht obligatorisch verschiedene Flugphasen zu programmieren, um ein FlugModell zu fliegen.
MNote

83




AURDIRA ¥ 9%Kanal 2,4 GHz Digital RC System

FL.Phase Flugphasen (ACRO und GLID)

Flugphasen Einfiihrung

Um lhnen zu zeigen, wie man eine Flugphase bei der Aurora erzeugt und benutzt, folgen Sie dieser Einfiihrung. Sie kénnen die
Schalterbelegung und andere Optionen verdandern, wenn Sie es wiinschen, nachdem Sie das Quick Setup abgeschlossen haben.

Wir werden 2 Flugphasen erstellen, Flugphase 2 und 3. Diese zwei neuen Flugphasen sind zusatzlich zu dem ,normalen®
Flugzustand. Wenn wir die Programmierung abgeschlossen haben wird die ,normale“ Flugphase auf dem Schalter C bei Position [0]
aktiv sein. Die Flugphase 2 wird aktiv sein, wenn der Schalter in der Position [1] (Mittelstellung) ist. Flugphase 3 sollte aktiv sein,
wenn der Schalter auf Position [2] (vorne) geschaltet wird.

a. Driicken Sie im Modell MenU auf Fl.Phase.. [F lugphase] NORHAL .,E
| MNORMAL
b.  Driicken Sie auf Einfiig. ¥ Einfug ¥ T.LINK: FIUS[:
Verz. :
ﬂD
—3] Phase-3 !

Phase-3 Phase-4 )( Phase-5 )
| Phase—6 J| Phase-7 J( Phase-8 )

C. Driicken Sie auf Phase-2.

d. Driicken Sie auf SET.

SET
[Phase-2] NORMAL +j
e. Drticken Sie auf NULL, um einen Schalter 3 l_l
auszuwahlen. Smﬂfth
T.Link : AUS ——
f. Dricken Sie auf AUSW. verz. : 0 | AUSH
ot LT H ]
g. Wabhlen Sie den 3-Stufen-Schalter C aus. i S Y ‘\\_I] ] k |_;J
h.  Dricken Sie auf EXIT, (: B (,\_M 1 L i -” j
— e @D

i Bewegen Sie den Schalter C und beachten Sie dabei die Veranderung im Schalter Symbol. Driicken Sie auf das schwarz
hinterlegte OFF Symbol, wenn der Schalter C in Mittelstellung ist.

j- Driicken Sie nun auf das AN Symbol im unteren rechten Bildschirmbereich.

k. Driicken Sie auf EXIT.

[Phase-2] NORMAL [0] - [Phase-2] Phase-2 [1]
Switch : [ ‘ —f Switch : C <-AUS
T.Link : AUS R {-AUS T.Link : AUS %Hﬂﬂ
verz. : 0 “(_HUS I[ I'-‘ILFSH' verz. : 0 <-AUS| [ aus
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FL.Phase

Flugphasen (ACRO und GLID)

S.

t.

u.

Nun erstellen wir die “Flugphase 3” auf dem gleichen
Weg. Driicken Sie auf Einfiig.

[Flugphase] Phase-2
1 _NORMAL

:APhase-2

(Umben. ) [1] +§

Zichal ter

Driicken Sie auf Phase-3.

Driicken Sie auf SET.

=3IPhase-3 g
Phase-4 )| Phase-5 )
| Phase6 )| Phase-7 ) Phase-8 |

(=)

Wahlen Sie NULL aus.

Driicken Sie auf AUSW.

[F lugphasel Phase-2
1.NORMHAL

2 .Phase-2
<MPhase-3 |

¥ Einfug =

| Umben .

.;]

Driicken Sie auf das Symbol von Schalter C.

Driicken Sie auf EXIT.

DV‘ _ﬁ,\ ,H J 3
< Yo%)

[ NULL )

Bewegen Sie den Schalter C komplett zu Ihnen hin. Jetzt sollte die Schalterposition [2] angezeigt werden. Driicken Sie in

dieser Position auf das schwarz hinterlegte AUS Symbol.

Driicken Sie unten rechts auf AN.
Driicken Sie auf EXIT.

[Phase-3] FPhase-2

Switch : C \/¢
T.Link : AUS ==
verz. : 0 ﬁl“‘ﬁmﬁ

[Phase-3] Phase-2

Switch : C %E_Eug
T.Link : AUS v S
verz. : 0 <Al | (Aus)

Nun haben wir drei Flugphasen (Normal, Phase-2 und Phase-3) auf den Schalter C programmiert.
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FL.Phase

Flugphasen (ACRO und GLID)

An diesem Punkt haben wir die Méglichkeit Anderungen an den existierenden Flugphasen vorzunehmen.

1. Léschen von den vorhandenen Flugphasen.
2. Umbenennen von existierenden Flugphasen, um deren Zweck wiederzuspiegeln.
3. Einfligen von zusatzlichen Flugphasen auf weiteren Schaltern.
4. Verandern der Prioritdt der gewahlten Flugphasen.
5. Auswabhlen, ob die erstellten Flugphasen mit der Trim Link Funktion verbunden werden sollen.
6. Einflgen einer Verzégerungszeit bei der Aktivierung der verschiedenen Flugphasen.
1. Loschen Sie irgendeine lhrer erstellten Flugphasen.
a. Wahlen Sie die Flugphase aus, die Sie léschen [Flugphase] Phase-2 | Umben. -*3
mdchten. 1. NORHAL -
_ | Schalter
i.PhasevB | Prio. GERS
¥ Einfug ¥ ¥ [ Losch.
b. Driicken Sie auf Ja, um die gewahlte Flugphase zu [FlnghESE lDSEhEﬂ]
|6schen. -
Flugphase Loschen Phase-3
D
2. Umbenennen von existierenden Flugphasen, um deren Zweck darzustellen.
a. Driicken Sie auf Phase-2.

b. Wahlen Sie Umben.

c. Geben Sie einen passenden Namen fur die jeweilige
Flugphase ein. Zum Beispiel soll die aktuelle
Flugphase fiir Langsamflug genutzt werden, also wird
diese umbenannt in ,Slow Fly*.

d. Driicken Sie Enter, wenn Sie den Namen eingegeben
haben.

| Umben. J[1]

Echalter

Losch. )

[F lugphase] Phase-2
RMA

[Name der Flugphaqp]
FKnn P Fhaqe—

'tl
7;1 OIS ey s
I_}f_)f_] L]Sgace ) _CapsLock )
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FL.Phase Flugphasen (ACRO und GLID)

1. Fiigen Sie zusatzliche Flugphasen ein und legen Sie diese auf weitere Schalter.
Folgen Sie den Schritten b bis k aus dem vorigen Kapitel Einfiihrung Flugphasen auf Seite 83 bis 85.

4. Verdndern Sie die Prioritat der gewdhlten Flugphase.

Wenn zwei oder mehr Flugphasen erstellt wurden, kdnnen Sie die Abfolge der Flugphasen, je nach gewlinschter Prioritéat
verandern. Zur Anderung der Abfolge driicken Sie auf die Pfeilsymbole, um die aktive Flugphase nach vorne oder hinten zu
verschieben.

5. Wihlen Sie aus, ob die erstellten Flugphasen mit der Trim Link Funktion verbunden werden sollen.

Um ein Feintuning der Steuerfunktionen durchzufiihren, méchte manche Anwender, dass die Trimmwerte der einzelnen Flugphasen
verbunden sind. Andere méchten fir jede Flugphase verschiedene Trimmwerte hinterlegen. Diese Funktion heif3t T.LINK. Sie kann
im Schaltermen fir die einzelnen Flugphasen aktiviert (EIN) oder deaktiviert (AUS) werden.

= T. Link und die Flugphasenwechselverzégerung kénnen im Flugphasen Bildschirm der Flugphase ,Normal*
eingestellt werden. Sie missen allerdings fir jede weitere Flugphase die Werte im Schalterauswahlmeni neu
festlegen.
MNote
6. Hinzufiigen einer Flugphasenwechselverzégerung bei der Aktivierung der jeweiligen Flugphasen.

Fur viele Anwender ist es wiinschenswert einen flieRenden Ubergang der einzelnen Flugphasen zu haben. Um dies zu erreichen
kénnen Sie im Feld Speed mit +RES- einen angemessenen Verzdgerungswert in Sekunden eintragen.

C und S, Setup von ,,Kombinations“ und ,,Separat“ Einstellwerten

Es handelt sich dabei, um eine sehr wichtige Funktion. Nehmen Sie sich die Zeit, diese zu verstehen, weil dadurch die
Programmiermaéglichkeiten der Aurora stark erweitert werden.

Wenn Sie mehrere verschiedene Flugphasen erstellt haben, konnen Sie beim Programmieren der einzelnen
Steuerfunktionen entscheiden, ob diese Einstellung fiir alle Flugphasen mit dem ,,C*“ Symbol gelten soll, oder aber nur fiir
die aktuelle Flugphase relevant ist, dann wihlen Sie ,,S“ fiir Separat aus.

- Die Werte, die eingetragen werden solange das C Symbol aktiv ist, werden alle anderen Flugphasenwerte der
Steuerfunktion mit dem ,C*-Symbol mitverdndern.
- Die Werte, die eingetragen werden, wahrend das ,S" Symbol aktiv ist, gelten nur fiir die jeweils gewahlte

[DR & Expo] Phase-2 T }ro1 +4 [DR & ExpolPhase-2 ()] 101 +§
QUER 3 | QUER 3 |
Hert L:IES EXP: 0% oot Sthalte Hert L:ER EXP: 03 ol Schalte
R: 75% OFF: 0% | | [ SH-B_ R: /5% OFF: 0% |~ [
Flugphase.
Driicken Sie auf C, um auf S (Separat) zu wechseln. Dricken Sie auf S, um auf C (Kombination) zu wechseln
-
m]: | Wenn Sie mit der C bzw. S Funktion arbeiten, kdnnen Sie die Mdglichkeiten der Aurora drastisch erweitern.
i) StandardmaRig ist fur alle Steuerfunktionen der Wert auf ,C* gesetzt. Wie bei fast allen Funktionen der
- Aurora ist das Experimentieren mit der neuen Funktion das beste Lehrmittel.
Ip
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Spoiler (ACRO und GLID)

Die Spoiler Funktion wird meistens auf einen Schalter gelegt, welcher bei Aktivierung Stérklappen oder Landeklappen
ausfahren lasst.

Note Hdéhe nicht funktionieren.

Diese Funktion kann nur auf einen Schalter gelegt werden. Sie ist entweder An oder Aus. Fir eine
proportionale Steuerung mit einem Schieber, verwenden Sie die Spoiler in Héhe Funktion auf Seite 89.
Wenn Sie die Spoiler Funktion in diesem Menu auf einen Schalter programmieren, wird der Mischer Spoiler in

Wahrend dem Modelltypensetup im System Menii, wéahlen Sie Spoiler, wenn ihr Modell Storklappen verwenden soll.

So wird die Storklappen Funktion auf einen Kanal des aktiven Modells gelegt.

a. Dricken Sie auf Spoiler im Modell Mend.
b. Driicken Sie auf das EIN Symbol, um das Spoiler : .
Meni zu betreten. ESr[]ﬂ 1 lEP] ’E
M1x->AUS
Schalter Option
C. Driicken Sie auf NULL, um die Storklappenfunktion auf einen 2-Stufen-Schalter zu legen. Gehen Sie auf Seite 66, um den
Schalter Auswahl Prozess kennenzulernen.
Schalter Typ Funktion
2-Stufen-Schalter An oder Aus
b.  Das Ausfahren der Stérklappen kann zu den [Spoiler] dr
Hauptsteuerfunktionen Querruder und Héhenruder Mix: Aus SPOI: 0%
gemischt werden. Wahlen Sie die Steuerfunktion - AUE - 0.
aus, die Sie beimischen méchten, und stellen Sie uUER:m HOHE:= 0% I'Lf-llf 0%
den passenden Wert mit +RES- ein. QUEZ: 0% FLPZ: 0%
verz.: 0
c. Geben Sie einen Verzégerungswert, wenn die Stérklappen mit Verzégerung ausgefahren werden sollen.
d. Driicken Sie auf EXIT, um in das Modell MenU zurtickzukehren.




AURDODRA ¥ 9%Kanal 2,4 GHz Digital RC System

Spoiler in H6he Funktion (ACRO und GLID)

Spoiler in Hohe Mischer

Spoiler bzw. Stérklappen auf Hohenruder Mischer werden genutzt, um Stérklappen oder eine Landekonfiguration progressiv
auszufahren. Die Héhenruder Kompensation wirkt entgegen dem Aufbdumen des Flugzeugs, wenn die Stérklappen ausgefahren
werden. StandardmaRig ist die Stérklappenfunktion auf den rechten Schieberegler programmiert.

programmiert haben, wie auf der vorherigen Seite beschrieben.

@ Diese Funktion wird nicht funktionieren, wenn Sie die Funktion Spoiler auf einen Schalter
Warning

Storklappen einem Schieber oder Taster zuordnen.

a. Wahrend des Modelltypen Setups sollten Sie bei der Frage nach Airbrakes auf Ja gedriickt haben. Wenn nicht miissen Sie
den Kanal und den Geber manuell im System Meni Kanéle anlegen. Die Stérklappen missen auf einen Schieber oder
Taster gelegt werden, wir empfehlen den rechten Schieber (RS).

b. Auf dem Hauptbildschirm wahlen Sie das System
Menu (Schraubenschliisselsymbol) aus.

c. Driicken Sie auf Kanéle.

d. Dricken Sie auf SPOI: NULL.

e. Driicken Sie AUSW.

f. Wabhlen Sie RS aus.

g. Driicken Sie SET.

h. Zurick im Kanale Men, dricken Sie auf EXIT und
kehren Sie in das System Men( zurick.

Hodl- 4 NORMAL 7. ﬁy
[NOMAME-4] W HS‘ Ges.Zetl3 22 02

H h 0 H [TIMER T tDOWND | D‘“Hh"
[ 1

Suystem ||, 60 K BT

(ModIHahl ) Hodl.Typ ) Timer | Kanale )
LTP—SEhP.J[ Lehrer )( Sensoren )l Sys—Hgm )|
Mode J(Sus.Info)

[Kanale zuordnen] o
vl QUER:=J1 vas FLAP:MULL w2 AUXS:NULL
k2 HOHE : J3 vab FLPZ -NULL

w3 QUE2:J1 SSP0T
kay SEIT:J4 vl AUX4 = NULL m

[Geber zuordnen]CH-7 |
(J2 ) 33 ) 34 ) LS )
LT J( cT J( RT J(NULL)

(C)D)(E)E)(E)H) SET

[Kanale zuordnen] T
k21 QUER:=J1 ks FLAP:NULL ks AUXS:=NULL

w2 HOHE=J3 v FLPZ2 zNULL

ra3 QUEZ:J1 MISPOTH:ES

py SEIT:=J4 kai ALK s NULL m
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SPOILER IN HOHE Funktion (ACRO und GLID)

Programmieren eines Stérklappen auf Hohenruder Mischers.

i Wahlen Sie die Spoiler in H6he Funktion im Modell Meni aus.

j- Driicken Sie auf EIN, um in das Funktionsmeni zu gelangen.

k. Setzen Sie einen Prozentwert fiir die Hohenruder Bewegungsrate mit Hilfe des +RES- Symbols ein. Beachten Sie, dass das
sich das Héhenruder analog zu dem Graphen bewegt. Fligen Sie so viel HShenruderausschlag hinzu, dass das Modell,
wahrend dem Ausfahren der Stérklappen eine stabile Fluglage beibehalt.

l. Drticken Sie auf EXIT, um in das Modell Menu zurlickzukehren.

Schalter Option und Mischer Abgleichfunktion

m. Um einen Schalter auszuwéhlen, der den Mischer an- und ausschaltet, und einen Taster oder Schieber fiir die Abgleich
Funktion zu wahlen, driicken Sie auf NULL im SPOILER IN HOHE Meni und folgen Sie dem Schalterauswahlprozess, wie
auf Seite 66 beschrieben.

Schalter Typ Funktion Abgleich Funktion

2-Stufen-Schalter An oder Aus Fein Tuning des Mischers
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Quer in Seite Mischer (ACRO und GLID)

Querruder auf Seitenruder Mischer

Unterstiitzen Sie ihr groBes Scale Flugzeug oder Segler mit einem Querruder auf Seitenruder Mischer fiir einen weichen
und koordinierten Kurvenflug.

a.

b.

### Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

Wéhlen Sie das QU>SEIT Symbol im Modell Meni [Quer in Seite] |
aus. Mix->AUS

Drticken Sie auf EIN, um den Mischer zu aktivieren.

EIN

Schalter Option und Mischer Abgleichfunktion

C.

Um den Mischer an- und auszuschalten wahlen Sie einen 2-Stufen-Schalter aus. Fir die Abgleich Funktion wahlen Sie einen
Schieber oder bidirektionalen Taster aus. Zusatzlich kénnen Sie die Trim Link Funktion fiir den Mischer aktivieren. Um einen
Schalter auszuwahlen driicken Sie auf NULL und folgen Sie der Anleitung zur Schalterauswahl auf Seite 66.

Schalter Typ Funktion Trim Link In Flight Abgleich Funktion

2-Stufen-Schalter An oder Aus JA, T.APP Fein Tuning des Mischers

Der Standardwert fur die Mischrate ist auf 30% v in Oaital
eingestellt. Andern Sie den Seitenruder Mischwert mit [qu'?f in seltel [
dem +RES- Symbol. Beachten Sie, wie sich beim Hix: An NORMAL C. J

Andern des Wertes der Graph verhalt. Hert L:EE[EH : et
R:+30% ‘[IFF: 0%

Um kleine Anpassungen am Seitenrudermischwert
vorzunehmen, kénnen Sie einen negativen
Exponentialwert einfiigen. Driicken Sie daflr auf
die 0% hinter dem EXP Schriftzug.

Zusatzlich kann mit der OFFSET Funktion die
Bewegungsfunktion fiir das Seitenruder geandert
werden. Driicken Sie dafiir auf die 0% rechts
neben dem Schriftzug OFF.

Drticken Sie auf EXIT, um in das Modell MenUu
zuriickzukehren.
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Héhe in Quer&Flap Mischer (ACRO und GLID)

Hoéhe in Quer und Flap Mischer

Der Mischer erlaubt Ihnen die Steuerflachen der Fligelhinterkante zu heben und zu senken, wenn das H6henruder verwendet wird.

Wie in vielen Aurora Modell Menl Optionen, gibt es auch hier abhangig von der Komplexitat des Modells verschiedene Menl
Anzeigen. In dem Fall des ,Héhenruder auf Wélbklappen* Mischers ist die Anzahl der Klappen und Querruder, die angezeigt
werden, abhdngig von dem beim Setup angegebenen Flachentyp.

a.

b.

##Ht Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

Waéhlen Sie das H6>Qu&FI Symbol im Modell Menl aus.

Driicken Sie auf EIN, um den Mischer zu aktivieren. [Hl-jhE! in Oueré&Fla [-=|

Mix->AUS

GD

Schalter Option und Mischer In-Flight Abgleichfunktion

C.

Um den Mischer an- und auszuschalten wahlen Sie einen 2-Stufen-Schalter aus. Fir die Abgleich Funktion wéhlen Sie einen
Schieber oder bidirektionalen Taster aus. Zusétzlich kénnen Sie die Trim Link Funktion fiir den Mischer aktivieren. Um einen
Schalter auszuwahlen driicken Sie auf NULL und folgen Sie der Anleitung zur Schalterauswahl auf Seite 66.

Schalter Typ Funktion

Trim Link In Flight Abgleich Funktion

2-Stufen-Schalter An oder Aus JA, T.APP Fein Tuning des Mischers

In der Standardeinstellung ist der Mischer fir
die Querruder eingestellt. Benutzen Sie das
+RES- Symbol, um den Mischerwert fir alle
Querruder ihres Flugzeugs einzustellen.

Driicken Sie auf den Pfeil, um auf den
Woélbklappen Bildschirm zu wechseln.

Benutzen Sie wieder das +RES- Symbol, um

einen Mischerwert fiir die Klappen festzulegen.

Beachten Sie, dass die Klappen nur
auftauchen werden, wenn fur lhr Modell,
wahrend des ersten Setups die
Klappenfunktion eingestellt wurde.

Dricken Sie auf EXIT, um in das Modell Menii
zurtickzukehren.

[ELEV to Camber HMix]ON -

AILE l NORHAL e
AILE: EEKDE / +100% R S
ATL2: +1003 / +100% s

[+
Hwitch

NULL
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Seite>Quer Mischer (ACRO und GLID)

Seitenruder auf Querruder Mischer

Unterstiitzen Sie ihr groRes Scale Flugzeug oder Segler mit einem Seitenruder auf Querruder Mischer fiir einen weichen
und koordinierten Kurvenflug.

a.

b.

### Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

Waéhlen Sie das Seite>Qu Symbol im Modell Meni aus.

Drticken Sie auf EIN, um den Mischer zu aktivieren.

Schalter Option und Mischer Abgleichfunktion

C.

[Seite in Quer]
Hix->AUS

i

Um den Mischer an- und abzuschalten wahlen Sie einen 2-Stufen-Schalter aus. Fir die Abgleich Funktion wéhlen Sie einen
Schieber oder bidirektionalen Taster aus. Zusatzlich kénnen Sie die Trim Link Funktion fir den Mischer aktivieren. Um einen
Schalter auszuwahlen driicken Sie auf NULL und folgen Sie der Anleitung zur Schalterauswahl auf Seite 66.

Schalter Typ Funktion

Trim Link

Abgleich Funktion

2-Stufen-Schalter An oder Aus

JA, T.APP

Fein Tuning des Mischers

Der Standardwert fur die Mischrate ist auf 30%
eingestellt. Andern Sie den Querruder Mischwert mit
dem +RES- Symbol. Beachten Sie, wie sich beim
Andern des Wertes der Graph verhailt.

Um kleine Anpassungen am Querrudermischwert
vorzunehmen, kénnen Sie einen negativen
Exponentialwert einfiigen. Driicken Sie dafir auf die
0% hinter dem EXP Schriftzug.

Zusatzlich kann mit der OFFSET Funktion die
Bewegungsfunktion fur das Querruder geandert
werden. Driicken Sie dafiir auf die 0% rechts
neben dem Schriftzug OFF.

Driicken Sie auf EXIT, um in das Modell Menii
zurlickzukehren.

[Seite in Quer]
Mix: An MNORMAL

Hert L:[RCH
R:+30% |0OFF:
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Quer-Differenzierung (ACRO und GLID)

Querruder Differenzierung wird generell genutzt, um einen groBeren Anteil an Querruder Bewegung nach oben, als
Querruderbewegung nach unten zu programmieren. Das hilft ungiinstige Drehungen, um die Hochachse zu verhindern.

##Ht Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

a. Wahlen Sie Qu-Diffim Modell MenU aus.

Schalter Option und Mischer fiir Abgleichfunktion

b. Um zwischen den Werten des Mischer zu wechseln, wahlen Sie einen 2- oder 3-Stufen-Schalter aus. Fir die Abgleich
Funktion wahlen Sie einen Schieber oder bidirektionalen Taster aus. Um einen Schalter auszuwéhlen driicken Sie auf NULL und

folgen Sie der Anleitung zur Schalterauswahl auf Seite 66.

Schalter Typ

Funktion

Abgleich Funktion

2-Stufen-Schalter

Versch. Werte

Fein Tuning des Mischers

c. Wabhlen Sie ein Querruder Servo und die Richtung
in der die Bewegung limitiert werden soll, aus.

d. Andern Sie den Grenzwert mit dem +RES- Symbol.

e. Drticken Sie auf EXIT, um in das Modell MenUu

UER
- QUEZ:

aEp

[Quer-Differenzierung] NORHAL
QUER: / +100%

&

Schalter

zurlickzukehren. -
-~ - Ein Wert der 50% ,runter” bei einem Querruder Weg von 100% ,hoch” entspricht, ist ein guter
Ansatzpunkt.
- Benutzen Sie die Abgleich Funktion, um wahrend des Fliegens die Differenzierungswerte
Tip anzupassen.
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Quer in Flap Mischer (ACRO und GLID)

Der Querruder auf Wélbklappenmischer kann programmiert werden, um die gesamte angelenkte Fliigelhinterkante als ein

groBes Querruder pro Fliigelseite zu benutzen.

##Ht Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

a. Driicken Sie auf Quer>-FI im Modell Men(.
b. Waéhlen Sie EIN um die Funktion zu aktivieren. [Quer in Flap] 43
Hix->AUS
|
| —
Schalter Option und Mischer In-Flight Abgleichfunktion
C. Um den Mischer an- und auszuschalten wéhlen Sie einen 2-Stufen-Schalter aus. Fir die Abgleich Funktion wahlen Sie einen

Schieber oder bidirektionalen Taster aus. Zusatzlich kobnnen Sie die Trim Link Funktion fir den Mischer aktivieren. Um einen

Schalter auszuwahlen driicken Sie auf NULL und folgen Sie der Anleitung zur Schalterauswahl auf Seite 66.

Schalter Typ Funktion

Trim Link

Abgleich Funktion

2-Stufen-Schalter An oder Aus

JA, T APP

Fein Tuning des Mischers

d. Wahlen Sie die Wélbklappe und die
Bewegungsrichtung deren Bewegungswert Sie
verdndern mochten.

e. Benutzen Sie das +RES- Symbol, um den
Woélbklappenausschlag an die Querruder
anzugleichen.

[Quer in Flap] :
Mix: An NORMAL C)

FLAP: / +100%
FLPZ2: +10

g. Drticken Sie auf EXIT, um in das Modell MenU zurtickzukehren.
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Woélbklappen Mischer (ACRO und GLID)

Mischen Sie die Querruder, Wélbklappen und Hohenruder auf eine Aurora Steuerfunktion mit der Wélbungsmischfunktion.
Belegen Sie einen Schalter oder fiir eine proportionale Verstellung einen Schieber, um die Fliigelsteuerflichen zu heben
oder zu senken, wahrend das Hohenruder automatisch das Aufbaumen bzw. Unterschneiden ausgleicht.

##Ht Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

Wahlen Sie das Wélbkip. Symbol im Modell Mend.

Driicken Sie auf EIN, um den Wolbklappenmischer zu aktivieren.

C. Die erste Entscheidung, die Sie treffen mussen, ist, wie Sie den Wd&lbungsmischer steuern méchten. Wir empfehlen zu
Beginn den rechten Schieber (RS). Sie kénnen die Einstellung spéater andern, indem Sie den Pfeil im oberen
Bildschirmbereich driicken und eine andere Steuerfunktion auswéhlen.

co

Schalter Option und Mischer In-Flight Abgleichfunktion

d. Um einen 2-Stufen-Schalter, welcher den Mischer an und ausschaltet und einen Schalter fiir die Abgleich Funktion
auszuwahlen driicken Sie auf NULL und folgen Sie der Anleitung zur Schalterauswahl auf Seite 66.

Schalter Typ Funktion Abgleich Funktion
2-Stufen-Schalter An oder Aus Fein Tuning des Mischers

e. Verwenden Sie das Pfeilsymbol neben dem AILE A annenl R :.- ;] -

Schriftzug, um zu den anderen Steuerfunktion zu lH Lbk id”' t.'['J RS : ”1‘

wechseln., welche mit diesem Mischer eingestellt GUEH- NORHAL i

werden kénnen. OUER: K3 / []I ———~ Schal ter
f Geben Sie eine Bewegungsrate mit +RES- ein e 0a - —
| o |GEEH| L (AUS)
g. Wiederholen Sie diesen Vorgang bis sich alle

Querruder, Wélbklappen und Héhenruder Steuerflachen
so bewegen, wie Sie es wiinschen.

h. Driicken Sie auf EXIT, um in das Modell Menl zurtickzukehren.

= Der Wélbklappenmischer hat im Abgleich Meni eine zweite Anzeige. In diesem Menu kdnnen Sie die
einzelnen Abgleichraten fir alle vom Mischer beeinflussten Steuerflachen einstellen. Gehen Sie auf Seite 72
fur detailliertere Informationen.
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Flap-Geber (ACRO und GLID)

Klappen auf Hohenruder Mischer

Der Mischer bewegt das Hohenruder mit jeder Klappenbewegung, um eine ungewollte Nickbewegung des Modells zu
verhindern, wenn die Klappen ausgefahren werden.

### Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

a. Waéhlen Sie FlapGeb. im Modell Menl aus.
b. Driicken Sie auf EIN, um das Klappenkontrollmeni zu aktivieren.

Schalter Option und Mischer Abgleichfunktion

c. Um einen 2- oder 3-Stufen-Schalter, welcher fiir variable Werte steht und einen Schalter fiir die Abgleich Funktion
auszuwahlen driicken Sie auf NULL und folgen Sie der Anleitung zur Schalterauswahl auf Seite 66.
Schalter Typ Funktion Abgleich Funktion
2- oder 3-Stufen-Schalter Variable Werte Fein Tuning des Mischers
d. Wabhlen Sie einen Klappenwert aus, indem Sie mit - . -
dem linken Schieber den minimalen oder den lF_lap—Geber einst.] A uj_
maximalen Wert schwarz hinterlegen. Mix: An NORHAL C| o
. o _ FLAP: m / +100% [R— /, e SCHALTEF
e. é’r;cll-:%r?SS):?nglciKIappenbewegungswert mit dem FLP?: +100% 7 +100% y r
HOHE: 0%) (€D 1 v (AUS)

f. Wahlen Sie Héhe 0% aus und fugen Sie einen Wert
fur die H6henruder Bewegung ein.

g. Beachten Sie den Héhenruder Ausschlag, wenn Sie die Klappensteuerung bewegen.

h. Driicken Sie auf EXIT, um in das Modell Men( zurtickzukehren.
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V.-Leitwerksmischer (ACRO und GLID)

V-Leitwerkmischer

Flugzeuge mit einem V-Leitwerk konnen diesen Mischer verwenden, um die Steuerflichenbewegung nach oben, unten

oder in beide Richtungen zusammen, zu begrenzen.

W

Tip

Es ist nicht unbedingt notwendig diese MenUfunktion zu benutzen um ein Flugzeug mit V-Leitwerk zu
fliegen. Die Standardwerte sind 100% in jede Richtung.

### Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

Die Endpunkte bei den V-Leitwerksservos zu dndern kann wichtig sein, da diese sowohl die Héhenruder- als auch die

Seitenruderfunktion ausiiben.
a. Wabhlen Sie auf V-Leitw. im Modell Mend.

b. Auf der ersten Seite der Anzeige kdnnen Sie die
Endpunkte flr die Hohenruderausschlage einstellen,
wahlen Sie den Kanal und die Richtung aus, die Sie
einstellen méchten.

c. Verwenden Sie das +RES- Symbol, um die
Bewegungsendpunkte des Hohenruderservos
festzulegen, wenn es entweder die H6henruderfunktion
oder die Seiteruderfunktion ausfihrt. Wiederholen Sie
den Vorgang bis alle H6hen- und Seitenruderausschlage
lhren Vorstellungen entsprechen.

d. Dricken Sie auf das 1/2 Symbol, um Zugang zu der
néchsten Seite zu erhalten, dort kdnnen Sie die
gleichen Einstellungen fir das Seitenruderservo
vornehmen.

e. Verwenden Sie das +RES- Symbol, um die
Bewegungsendpunkte des Seitenruderservos
festzulegen, wenn es entweder die
Hoéhenruderfunktion oder die Seiteruderfunktion
ausfihrt. Wiederholen Sie den Vorgang bis alle
Héhen- und Seitenruderausschlage lhren
Vorstellungen entsprechen.

f. Drticken Sie auf EXIT, um in das Modell
MenU zurtickzukehren.

a—

[V-Leitwerk] NORHAL C| | | +j

HAuE _[HDHE: +100% / FEDIE]

SEIT: v
arEe

«

[V-Leitwerk] NORHAL C

T _[H["IHE: BBO0E / +100%
SEIT: +100% / +100%

=




AURDODRA ¥ 9%Kanal 2,4 GHz Digital RC System

AILEVATR (ACRO und GLID)

Die Ailevator Funktion erlaubt Ihnen die Einstellung eines H6henruders mit 2 Servos bzw. geteiltes Hé6henruder. Es ist
zusétzlich eine Funktion, um zu den Querrudern einen Anteil des geteilten Hohenruders beizumischen. Wenn also
Querruder gegeben wird, bewegen sich die einzelnen Hohenruderteile in entgegengesetzte Richtung. Das ist sinnvoll
fiir komplexe Taileron Flugzeuge, wie z.B. Jets.

### Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

a. Wabhlen Sie AILEVATR im Modell Men. Der Ailevator : -
Bildschirm 1 ist fir den Querruderanteil. [ﬁllEUatDF] NORHAL E "E

b. Es gibt zwei Bildschirme, auf dem ersten kann QUER ..E “B”[ m ! 0%

eingestellt werden, wie viel Hohenruderausschlag zu HOH2 - FAR |} 4

dem Querruderausschlag hinzugefigt werden soll. -
+ [RES| —2

C. Driicken Sie auf 1/2, um auf die zweite Anzeige
zu wechseln.
d. Der zweite Bildschirm ist fur die Héhenruder Servo -
Bewegung. Hier werden effektiv die Endpunkte fur [Ailevator] NORHAL C) |

den Héhenruderausschlag gesetzt.

- HOHE: +100% / EETIE
e.  Wahlen Sie zwischen den Anzeigen und den Servos, HOHE { -
um die gewiinschten Werte fir das geteilte HOHZ: +100% / +100%

Hoéhenruder einzustellen. GEE‘

f. Wabhlen Sie das EXIT Symbol, um in das Modell Menu zuriickzukehren.
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Delta Mischer (ACRO und GLID)

Nurfliigler Mischer

NurfliiglerModelle benutzen meistens ein Setup mit Elevons. Dabei mischt der Sender die Querruder- und

Hoéhenruderfunktion, damit nur eine Steuerflache pro Tragflichenhilfte benétigt wird.

W

Tip

Es ist nicht unbedingt notwendig diese Men(ifunktion zu benutzen, um einen Nurflligler zu fliegen. Die
Standardwerte sind mit 100% in jede Richtung voreingestellt.

### Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

Um die Endpunkte der Elevon Servos fiir die Hohenruder und Querruder Funktion festzulegen, gehen sie

folgendermafien vor:
a. Wabhlen Sie Delta im Modell Menl aus.

b. Auf dem ersten Bildschirm kénnen Sie
Einstellungen fur die Querruder Funktion
vornehmen. Wéhlen Sie die Steuerung und die
Richtung, die gedndert werden soll.

c. Verwenden Sie das +RES- Symbol, um den
jeweiligen Wert zu &ndern. Wiederholen Sie das
Vorgehen fur alle anderen Werte fur die Querruder
ausschlage.

d. Dricken Sie auf 1/2, um die zweite Anzeige
aufzurufen und die Werte fir die
Hohenruderausschlége einzustellen.

e. Andern Sie die Werte auf dieser Seite bis die
Ausschlage passend sind.

[DeltaMischer] NORMA C]1/2]

QUER _EEILIER: DO / +100%
HOHE: +100% / +100%

AEHD

[DeltaMischer] NORHAL cl2s2]

HEHE _[UUEH: +100% / EEDNF]
HOHE: +100% / +100%

.+ |RES|

Driicken Sie auf EXIT, um in das Modell Men( zurtickzukehren.
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Gemischverstellung (ACRO)

Es gibt einige Flugzeugtypen mit Motorisierungen bei denen es notwendig ist, das Gemisch anzureichern oder
abzumagern, wenn Gas gegeben wird. Die Gemischverstellungsfunktion mischt einen Kanal, wo ein separates Servo
zur Diisennadelsteuerung angeschlossen ist.

Wahrend dem Modelltypensetup im System Menii wahlen Sie Gemischverstellung ,,Ja“, wenn lhr Modell eine solche
Gemischverstellung hat. Die Programmierung fiigt den Mischer dem Modell Menii hinzu.
Ein Kanal fiir die Gemischverstellung kann auch im System Menii unter ModI-Typ hinzugefiigt werden.

### Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

l"-I
Diese Funktion erfordert eine sehr exakte Einstellung sowohl des Modells als auch der Fernsteuerfunktion.

a. Wabhlen Sie die Funktion D.-Nadel im Modell Men( aus.

b. Driicken Sie auf EIN, um das Menii zu 6ffnen.

Schalter Option und Mischer Abgleichfunktion

c. Um einen 2-Stufen-Schalter auszuwéahlen, der lhnen erlaubt die Mischfunktion An- und Auszuschalten und einen
Abgleichtaster oder Schieber zu belegen, driicken Sie auf NULL und folgen Sie der Anleitung zur Schalterauswahl auf Seite
66.

Schalter Typ Funktion Abgleich Funktion
2-Stufen-Schalter An oder Aus Feintuning des Mischers

d. Beachten Sie, dass sich das Gemisch Servo
standardmanig linear bewegt.

e. Stellen Sie die Bewegungsendpunkte der = ornrada Tm it echan] T
Gemischverstellung ein, indem Sie den Gaskniippel [[_)Ubu“' 1ade Imischer] @
bewegen. Stellen Sie einen minimalen und Hix: An Phase-2 C]
maximalen Wert fir das Gemischservo ein, indem Hert H:F0{ VRZ: 0% i Schalter
Sie das +RES- Symbol benutzen. L- Of OFF: 0OF | 1 NULL

f. Verwenden Sie auch die OFFSET Funktion (OFF - - L _1 -
0%) um den Graphen parallel zu verschieben. S AUS

g. Um eine Verzdégerung zwischen der Gasverstellung

und dem Gemischservo einzustellen, kénnen
Sie die Funktion VRZ verwenden.

h. Drticken Sie auf EXIT, um in das Modell MenUu
zurlickzukehren.
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Gas-NOT-Aus (nur ACRO)

Viele werden zustimmen, wenn gesagt wird, dass eine Gas Not-Aus Funktion notwendig ist, um ein Verbrenner Modell
sicher zu betreiben. Die Gas Not-Aus Funktion der Aurora bringt das Gasservo in eine einprogrammierte Stellung,

welche den Motor in Leerlauf bringt oder komplett abschaltet. Sie haben die Wahl, wie Sie die Funktion nutzen

mochten.
a. Driicken Sie im Modell Menl auf Gas-NOT-AUS.

b. Dricken Sie auf EIN, um das Gas Not-Aus Men( zu
offnen.

Schalter Option und Mischer Abgleichfunktion

[Gas-NOT-AUS]
MHix->AUS

c. Um einen 2-Stufen-Schalter auszuwéhlen, der lhnen erlaubt die Mischfunktion An- und Auszuschalten und einen
Abgleichtaster oder Schieber zu belegen, driicken Sie auf NULL und folgen Sie der Anleitung zur Schalterauswahl auf Seite

66. Wahrend des kompletten Aurora Handbuchs haben wir keine Empfehlungen fiir Schalter der jeweiligen Funktionen

empfohlen. Fur diese Funktion allerdings kénnen wir ihnen den Taster H warmstens empfehlen, er ist fir diese Funktion am

praktikabelsten.

Schalter Typ

Funktion

Abgleich Funktion

2-Stufen-Schalter

An oder Aus

Feintuning des Not Aus Position

d. Bringen Sie den Gasknuippel in die Stellung
knapp unterhalb von 50%.

e. Wahrend Sie den Taster H zu lhnen hin ziehen ist
der Gas Not-Aus aktiviert. Wahlen Sie sorgsam eine
Gas-Not-Aus Position. StandardmaRig ist ein Wert
von 0% voreingestellt. Beachten Sie bei der
Einstellung die Servoarmbewegung, um
festzustellen, ob der Wert erhéht (+) oder verringert (-
) werden muss, um den Motor ,absterben” zu lassen.
Machen Sie die Einstellung langsam und stellen Sie
sicher, dass das Gasservo nicht mechanisch
Lanlauft‘. Achten Sie darauf, dass das
Vergaserkiken mechanisch komplett
geschlossen werden kann.

f. Drticken Sie auf EXIT, um in das Modell Menu

[Gas-NOT-AUS] AUS

Hert : IOEH
+ |RES| 4

zurlickzukehren.
P
ii"p:] Die standardméflige Gas Not-Aus Position ist unterhalb 50% des Gasknuppels.
Sie kdnnen die Not Aus Schwelle im Gas Not-Aus Schaltermeni andern.
Tip
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Gas Kurve (nur ACRO)

Die Gaskurvenfunktion erlaubt ihnen die normale lineare Servobewegung durch eine 7-Punkt Gaskurve zu modifizieren.
Jeder dieser 7 Punkte kann einen beliebigen Gaswert annehmen.

Es gibt viele Optionen fiir die Gaskurvenfunktion. Uberraschenderweise kann diese Funktion eine der kompliziertesten der
Aurora sein. Die gute Nachricht ist, dass Sie aussuchen, wie viele der Funktionen Sie nutzen méchten.

### Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

a. Dricken Sie auf GasKurve im Modell Mendi.
285 el T
b. Drticken Sie auf EIN, um die Gaskurvenfunktion zu [[:i] N Kurve) ﬂ
aktivieren. M1x—>AUS
Schalter Option
c. Um einen 2- oder 3-Stufen-Schalter auszuwéhlen, der einem erlaubt verschiedene Gaskurvenwerte zu aktivieren, driicken

Sie auch NULL und folgen Sie dem Schalterauswahlprozess, wie er auf Seite 66 beschrieben wird.

Schalter Typ Funktion Abgleich Funktion

2- oder 3-Stufen-Schalter Variable Werte Fein Tuning des Mischers

Beachten Sie, wie der Gaswert in Prozent in dem Graphen angezeigt wird, wenn er erhéht oder verringert wird.

c. Wenn Sie einen der sieben Kurvenpunkte
andern méchten, benutzen Sie den
Gasknlppel und bewegen Ihn soweit bis
sich die vertikale Linie in dem Graphen in
dem gewilinschten Punkt schneidet.
Benutzen Sie das +RES- Symbol um den
Prozentwert des Punktes anzupassen.
Beachten Sie dabei, wie sich der Graph
verandert.

d. Deaktivieren (AUS) oder aktivieren (EIN)
Sie einen Graphenpunkt, indem Sie mit
dem Gasknippel den Punkt anfahren und
auf RES drlcken.

g. Fligen Sie eine Exponentialfunktion fir die
Gaskurve hinzu, indem Sie neben dem
EXP Schriftzug auf den Pfeil driicken. Das
aktiviert die Expo Option fur den Bereich
vor und hinter dem Punkt.

h. Andern Sie die
Verzbégerungsgeschwindigkeit mit dem VRZ
Feature. Bewegen Sie abermals den
Gasknippel auf den Punkt, den Sie dndern
mochten.

i Driicken Sie auf EXIT, um in das Modell
Menu zurlickzukehren.
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Gas-Min (nur ACRO)

Leerlauf Einstellung

Die Leerlauf Einstellungsfunktion ermdglicht Ihnen eine Gasposition zu programmieren, die nicht unterschritten wird,
solange der Mischer aktiv ist.

a. Wabhlen Sie Gas-Min. im Modell Menu aus.
b. Driicken Sie auf EIN, um das Menii zu 6ffnen.
Schalter Option
c. Um einen 2-Stufen-Schalter auszuwahlen, der Ihnen erlaubt die Mischfunktion An- und Auszuschalten und einen In-Flight
Abgleichtaster oder Schieber zu belegen, driicken Sie auf NULL und folgen Sie der Anleitung zur Schalterauswahl auf Seite
66.
Schalter Typ Funktion In Flight Abgleich Funktion
2-Stufen-Schalter An oder Aus Feintuning des Mischers
d. Verwenden Sie das +RES-Symbol, um die gewlinschte Leerlaufposition einzustellen. Ein positiver Wert liegt oberhalb,

wahrend ein negativer Wert unterhalb der normalen Gasknuppelleerlaufposition liegt.

e. Drticken Sie auf EXIT, um in das Modell MenU zurtickzukehren.
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Butterfly (nur GLID)

Butterfly Mischer

Butterfly, oder auch Krdahenmischer genannt wird verwendet, um Segelflugmodelle sicher landen zu kénnen. Der
Mischer wird normalerweise iiber den Gaskniippel aktiviert , welche die Klappen runterfahrt, die Querruder hochfihrt

und dabei einen Teil Hohenruder einstellt, um ein Durchsacken zu verhindern, was durch die zusatzlich ausgefahrenen
Steuerflachen ausgel6st wird.

#iH# Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

a. Wahlen Sie den B-Fly Mischer im Modell Mend.

[Butterflyl vig
b. Driicken Sie auf EIN, um den Butterfly Mischer Men(

, Hix—>AuUsS
zu 6ffnen.

Schalter Option

c. Wahlen Sie einen 2-Stufen-Schalter und/oder den Gaskniippel aus, um den Butterfly Mischer zu aktivieren. Wahlen Sie
einen ,Cut” Punkt, wenn Sie es wiinschen und belegen Sie einen ,In-Flight* Abgleichment Taster oder Schieber durch
Driicken auf das NULL Symbol und folgen Sie dem Schalterauswahlprozess auf Seite 66.

Schaltertyp Funktion Cut-Funktion Abgleich Funktion
2-StufenSchalter
und/oder Variable Werte Cut Steuerung Fein Tuning der Mischwerte
Gaskniippel
T
i”lpj Wir empfehlen lhnen den Gasknuppel als ,Geber” fir den Butterfly Mischer auszuwéahlen. So haben Sie
die Méglichkeit den Butterflymischer proportional einzustellen und die Steuerflachen auszufahren.
Tip
d. Benutzen Sie das +RES- Symbol, um die _—t AR A 3 I
jeweiligen Steuerflachenausschlége von [|I=!I1 TFII'PT 1yl NORHAI L .
Querruder, Wélbklappen und Héhenruder fir den Mix: Aus

Butterflymischer einzustellen. Bewegen Sie den

Gaskniippel, um den Effekt der Anderungen an UULH:m s Ua rLAF: 04

s L
den Steuerflachen zu beobachten. FLPZ: 0%

verz.: 0 d[ﬂi’%}ﬁ

e. Drticken Sie auf EXIT, um in das Modell Menu zurtickzukehren.

—
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Snap Rolle (nur ACRO)

Automatische Snap Rolle Mischer

Der Snap Rollen Mischer erlaubt lhnen Bewegungsraten von Querruder, Héhenruder und Seitenruder fiir innere und
duBere gerissene Rollen nach rechts und nach links zu programmieren.

### Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

Es gibt vier Arten der gerissenen Rollen:
R/H= rechte, innere gerissene Rolle
L/H= linke, innere gerissene Rolle

R/R= rechte, aulRere gerissene Rolle
L/R= linke, auRere gerissene Rolle

Es gibt zwei Methoden fir die Schalterbelegung der SnapRoll Funktion.

1. Die Methode mit einer SnapRoll Funktion, hier wird die Funktion auf einen Schalter programmiert (normalerweise H).

2. Bei der zweiten Methode wird der SnapRoll Mischer auch tber den Master Schalter (normalerweise Schalter H) aktiviert,
allerdings kann Uber einen Slave Schalter die Art der gerissenen Rolle voreingestellt werden.

In der Bedienungsanleitung werden beide Methode fiir SnapRoll Funktion erklart. Erst die Einzelfunktion und dann die mehrfach
Funktion.

Die einzelne SnapRoll Option

a. Wahlen Sie die Funktion SnapRoll im Modell Menl aus.

b. Driicken Sie auf EIN, um den Mischer zu aktivieren. [Slli:i[_l Rol ll:'j 'Pa
Mix—>AUS

Auswihlen eines Snap Roll Master Schalters

c. Um einen Schalter auszuwahlen, der ihnen ermdglicht die SnapRoll Funktion an- und auszuschalten, driicken Sie auf NULL
und folgen Sie dem Schalterauswahlprozess, wie auf Seite 66 beschrieben. Normalerweise empfehlen wir keine
Schalterposition. Allerdings ist fiir die SnapRoll Funktion der Taster H am besten geeignet.

Schalter Typ Funktion

2-Stufen-Schalter An oder Aus
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Snap Rolle (nur ACRO)

d. Drtcken Sie auf den Pfeil rechts neben Direction.

o g
e. Wahlen Sie den gewiinschten Rollentypen aus. [‘fnap Rolle]Phase .d E m *3
Mix: Aus Richtung 3
f.  Wahlen Sie die Ausschlége fur die Steuerflachen OUER : RE0jHF; Rechts_H ﬁ
Querruder, Héhenruder und Seitenruder an. HOHE : 100%
g. Geben Sie passende Werte fur die Ausschldge mit dem SEIT : 100% am‘ [w

+RES- Symbol ein.
h. Wiederholen Sie den Vorgang bis Sie alle Steuerungen eingestellt haben.
i. Wenn Sie jetzt den Schalter fur den SnapRoll Mischer betatigen, sollten sich die Steuerflachen Quer, Hohe und Seite in die
gewilinschten Positionen bewegen. Veréndern Sie die einzelnen Werte nach den ersten Testflligen, um exaktere gerissene

Rollen zu fliegen.

j. Drucken Sie auf EXIT, um in das Modell Meni zurtickzukehren.

Mischer mit mehreren hinterlegten SnapRoll Werten, und mehreren Schaltern

a. Wahlen Sie die SnapRoll Funktion im Modell Menii aus.

b. Driicken Sie auf EIN, um die SnapRoll Funktion zu [5“3[1 RUllE] "E
aktivieren. Mix->AUS

GD

Auswaihlen eines Snap Roll Master Schalters

c. Um einen Schalter auszuwahlen, der ihnen erméglicht die SnapRoll Funktion an- und auszuschalten, driicken Sie auf NULL
und folgen Sie dem Schalterauswahlprozess, wie auf Seite 66 beschrieben. Normalerweise empfehlen wir keine
Schalterposition. Allerdings ist fiir die SnapRoll Funktion der Taster H am besten geeignet.

Schalter Typ Funktion

2-Stufen-Schalter An oder Aus
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Snap Rolle (nur ACRO)

d. Driicken Sie auf das Single Symbol, es andert sich nun in Multi.

[Snap Rolle]Phase-2 [H @ | [Snap RollelPhase-2 [ TE +[

Mix: Aus Richtung Mix: Aus Richtung (3

QUER : FEDES Rechts_H Sl QUER : HIIES Rechts_H AR

HOHE : 100% HHE © 100% NULL

SEIT : 100z €AEHD AusS) [ |seIT : 100:  CHEER (AUS
[Snap Rolle]lPhase-2 %’%\

g.f[\;\'{éhlfegiiifiﬂe: Enﬁpljlki’?ll;li'yr;:enaus, driicken Sie Hix: Aus Richtun R/H: |

ol et den el neben recton. QUER : M  Rechts_H |L/H:-|
HOHE : 100% R/R:-|
SeIT : 1003 EAHED \L/R:-)

g. Driicken Sie auf NULL und wahlen Sie einen Schalter, wie auf Seite 66 beschrieben, fiir die Art des Mischers aus.

Beachten Sie, dass der ausgewdihlite Schalter nur hinter der Typenbezeichnung der gerissenen Rolle unter Direction
angezeigt wird.

Schalter Typ Funktion

2- oder 3-Stufen-Schalter An oder Aus

h. Wabhlen Sie die Ausschlage fiir die Steuerflachen

Querruder, Héhenruder und Seitenruder an. [Snap Rolle] Phase-2

Mix: Aus Richtun :

i. Geben Sie die gewlinschten Steuerflachen Ausschlége

on. g % |QUER : HOE Rechts_H

s s Stevert HOHE : 100% [—]

j-  Wiederholen Sie den Prozess bis Sie alle Steuerflachen -

fur die gerissenen Rollen eingestellt haben. SEIT : 100% - ﬂm‘,

k. Legen Sie den Schalter fiir die gewlinschte Art der gerissenen Rolle um und bedienen Sie dann den Schalter H. Ihr Modell
sollte nun die gewlinschten Rollenausschldge machen. Verandern Sie die einzelnen Werte nach den ersten Testfligen, um
exakte gerissene Rollen zu fliegen.

I. Um eine andere Art der gerissenen Rollen zu programmieren, wiederholen Sie die Schritte e bis .

m. Driicken Sie auf EXIT, um das SnapRoll Men( zu verlassen.
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Motor (nur GLID)

Motor Steuerungsmentii
Benutzen Sie die Motorfunktion bei der Seglerprogrammierung, um einen Elektromotor Uber eine 2-Stufen-Schalter an oder
auszuschalten.

#iH# Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

a. Wahlen Sie Motor im Modell Menu.
b. Dricken Sie auf EIN, um die Funktion zu aktivieren.
Schalter Option

c. Um einen Schalter auszuwahlen folgen Sie dem Schalterauswahlprozess, wie auf Seite 66 beschrieben.

Schalter Typ Funktion

2-Stufen-Schalter An oder Aus

d. Benutzen Sie das +RES- Symbol, um die Geschwindigkeit des Beschleunigens und die Anlaufverzégerung sowohl fiir den
»,An“ als auch die ,Aus” Zustand einzustellen. Benutzen Sie den von lhnen ausgewahlten Schalter, um zwischen den
Zusténden zu wechseln.

e. Drlcken Sie auf EXIT, um das Motor Meni zu verlassen.

-L_l-I]E:' Sowohl die Werte fiir Geschwindigkeit als auch fiir die Verzégerung sind in 0,1 Sekunden Schritten.
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Starteinstellung (nur GLID)

Segler Start Menii

Die Segler Start Funktion erlaubt Ihnen die Querruder, Wélbklappen und Héhenruder in eine feste Stellung zu bringen durch
Auswahl eines Schalters. Wie der Name schon andeutet, wird die Funktion genutzt, um die Anstellung der kompletten
Flugelhinterkante, wahrend der Startphase optimal auszurichten. Versuchen Sie die Fligelhinterkante des Seglers, wahrend des
Starts, ein paar Grad abzusenken und fligen Sie ein wenig Hohenruder Ausschlag hinzu, um das Abtauchen des Fliegers zu
vermeiden.

### Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

a. Wahlen Sie die Funktion im Modell Mend.

b. Driicken Sie auf EIN, um die Starteinstellung Funktion zu aktivieren.

Schalter Option

c. Wahlen Sie einen 2-Stufen-Schalter aus, der die Startfunktion aktiviert., geben Sie eine4 ,Cut“-Position an, und legen Sie
einen Abgleichtaster fest. Driicken Sie auf ,NULL" und folgen Sie dem Schalterauswahlprozess auf Seite 66.

Schaltertyp Funktion Cut-Funktion In Flight Abgleich Funktion

2-StufenSchalter Variable Werte Cut Steuerung Fein Tuning der Mischwerte

d. Benutzen Sie das +RES- Symbol, um die Positionen

fur Querruder, Hohenruder und Klappen anzugeben. [Starteinstellungen] HORMAL [ [0] +§
e. Dricken Sie auf Speed: 0, und &ndern Sie den Mix: Aus
Verzoégerungswert mit dem Plus Symbol, um eine e T —— .
sanftes Ausfahren der Startstellung zu erreichen. QUER m HOHE: 0% FLAP: 0_% g
f. Benutzen Sie einen 2-Stufen-Schalter, um den FLPZ2: 0%
Mischer an- und wieder auszuschalten. Kontrollieren - aus)
Sie dabei die Bewegungen der Steuerflachen. verz.: 0 GEE' o/

g. Driicken Sie auf EXIT, um in das Modell Men(
zurlickzukehren.

m]::l Die ,Cut* Funktion fur die Startfeinstellung ist unterschiedlich zu den anderen ,,Cut* Funktionen der
- Aurora. Beachten Sie die Art und Weise, wie diese ,,Cut® Funktion genutzt werden soll, die Funktion ist
auf Seite 73 ndher beschrieben.
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Modell Menii und mehr... Spezielle Hinweise fiir Heli

Die Aurora bietet eine groRe Auswahl an Funktionen, um Helikopter jeder Art fliegen zu kénnen.

Fiir die Heliflieger, die diese Anleitung zum ersten Mal verwenden wird es ausdriicklich empfohlen
folgende Kapitel in diesem Handbuch zu lesen.

. 1. Kapitel 1, Einflhrung
7 T 2. Kapitel 3, Heli Quick Start Guide
m'pj 3. Kapitel 4, Das System Menu
: 4. Kapitel 5, Modelltypeniuibergreifende Funktionen
Tip

Nachdem Sie einen Heli, wie in Kapitel 3 beschrieben, mit Hilfe des Aurora MDL Type Meniis
programmiert haben lesen Sie Kapitel 5, um alle grundlegenden Funktionen zu programmieren.
Danach kehren Sie in dieses Kapitel zuriick, um die restlichen notwendigen Funktionserklarungen zu
erhalten.

Dieses Kapitel enthilt die folgenden Informationen zur Heliprogrammierung;

Fl.Phase Flugphasen

Pitch und Gas Kurve Pitch- und Gaskurven Mischer
D.-Nadel Vergasernadelmischer
Gas-Kompensation Taumelscheibe / Gas Mischer
Heck>Gas Heckrotor / Gas Mischer

Gas fix Gas Hold Funktion

T-Scheib Taumelscheibenmischer

Heck Mix Heck Mischer

Kreisel Kreisel Funktionen

Governor Drehzahlregler Einstellungen

Die folgenden zusitzlichen Programmierfunktionen wurden schon vorher in diesem Handbuch beschrieben.

ServoWeg Endpunkt Einstellung Seite 77
D/R&EXP Dual Rate und Expo Einstellung Seite 78
Sub-Trim Servo Sub Trimmung Seite 79
ServoRev Servoumkehr Seite 79
S-Gschw. Servo Geschwindigkeitseinstellung Seite 80
Monitor Kontrollmonitor fiir aktuelles Modell Seite 80
Pr.Misch Programmierbare Mischer Seite 81
FailSafe Failsafe Programmierung Seite 19
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Wichtige Programmierhinweise

Gas Fix

Die Aurora bietet eine ,Gas Fix"“ Funktion, die aktiviert werden kann, wenn der Sender ein Signal
Ubertragt. Wir empfehlen Ihnen die Gas Fix Funktion als Vorsichtsmassnahme beim Programmieren der
Fernsteuerung zu aktivieren.

= Hodl- 2 NORMAI
iy [NONAME-2]
Tip
Schalten Sie die Gas Fix Funktion AN und AUS indem Sie auf dem Hauptbildschirm langer als zwei
Sekunden auf das Modellsymbol driicken. Gas Fix ist aktiviert, wenn oberhalb des Modellsymbols das
GAS fix Icon angezeigt wird.
Neustart

Wenn man ein neues Modell in eine so komplexe Fernsteuerung wie die Aurora programmiert, kdnnen leicht Fehler passieren.
Sollten die Funktionen mal nicht so funktionieren, wie Sie sollten, beginnen Sie nochmals von vorne. Die Aurora hat 30
Modellspeicher. Starten Sie einfach mit einem neuen Modell oder laden Sie einen alteren Modellspeicher und machen Sie die
Programmierung erneut. Sie verlieren zwar alle Programmierungen, die Sie bis zu diesem Zeitpunkt durchgefiihrt haben, allerdings
hilft dieses Neustarten bei 90% aller Probleme der Funktionsprogrammierung. Bei einem sehr komplexen Modell ist es sinnvoll
verschiedene Speichersténde zu ,sichern®, indem man die Kopierfunktion der Aurora in bestimmten Zeitabstédnden benutzt.

Schalter

Alle Funktionen, die Sie in die Aurora programmieren, werden dauerhaft eingeschaltet sein, solange kein Schalter zugeordnet
wurde. Dies wird signalisiert durch das ,Null* Symbol im Funktionsbildschirm unten rechts. Alle diese Funktionen kdnnen mit einem
2-Stufen-Schalter an- und ausgeschaltet werden, oder mehrere verschiedene Werte bei manchen Funktionen hinterlegt werden,
wenn ein 3-Stufen-Schalter verwendet wird. All diese verschiedenen Methoden zur Auswahl und Einstellung von Schaltern und
anderen Steuerfunktionen werden auf Seite 68 der Anleitung genauer beschrieben.

Flugphasen

Wohl eine der wichtigsten Funktionen der Aurora ist die Vielzahl an verschiedenen Mdéglichkeiten der Flugphasen-Funktion, die fir
die Programmierung angewendet werden kdnnen. Sobald Sie sich besser mit der Aurora auskennen, mdéchten wir Sie ermutigen
herauszufinden, wie die verschiedenen Flugphasen fast alle Funktionen der Aurora beeinflussen. Unser Hauptaugenmerk legen wir
dabei auf die C(kombiniert) und die S(Separat) Option, die eine fast unendliche Zahl an Programmierkombinationen erméglicht.

Wahl eines Servos oder Kanals, um Einstellwerte zu programmieren.

Es gibt drei Wege auszuwahlen, welches Servo justiert werden soll.

1. Benutzen Sie die Steuerknlppel, um eine Einstellung vorzunehmen. Recht, links, hoch und runter, um die Richtung
auszuwahlen, die verstellt werden soll. Wenn das Modell angeschaltet ist kdnnen Sie direkt sehen was die Kniippelbewegungen
am Modell fiir Bewegungen erzeugen.

2. Driicken Sie auf das jeweilige Prozentwertsymbol fiir die jeweilige Richtung der einzelnen Servos.

3. Driicken Sie auf den Namen der Steuerung, die Sie einstellen méchten, und stellen Sie beide Richtungen gleichzeitig ein.

3-Achsen Steuerung Definition
Wahrend der Aurora Programmierung werden fir die Beschreibung der traditionellen 3-Achsen-Steuerung von Helikoptern,
die Begrifflichkeiten von Flachenmodellen verwendet.

Elev = Pitch

Aile = Roll
Rudd = Heckrotorsteuerung
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FL.PHASE

Flugphasen (HELI)

Flugphasen, Idle Ups und Gas Hold

Wenn ein Helimodell als aktives Modell ausgewahlt wird, werden die Flugphasen geéandert in Idle Up und Gas Hold

Funktion.

Es gibt 8 Flugphasenzustande:
- Normal

- Idle Up 1-4

- Gas Hold

- Zwei unbenannte Flugzusténde, Flugphase 7 und 8

Es ist nicht notwendig verschiedene Flugphasen zu programmieren, um ein Flugmodell zu fliegen.

Die folgenden Aurora-Funktionen unterstiitzen die Flugphasenprogrammierung im Heli-Modus.

Dual Rate & Expo
Servo Geschwindigkeit
Programmierbare Mischer
Gas-Kurve
Pitch-Kurve
Gemischverstellung
Disennadelverstellung
Kreisel
Gaskompensation
Seite-> Gas Mischer
Govenor

Um lhnen zu zeigen, wie bei der Aurora Flugphasen programmiert und genutzt werden, folgen Sie dieser Anleitung. Sie kénnen
spéter die Schalterpositionen wechseln und andere Optionen einstellen.

Wir werden drei Flugphasen programmieren, Phase-2, Phase-3 und Halten. Diese beiden neuen Flugzusténde sind zuséatzlich zu

der ,normalen” Flugphase zu sehen. Wenn wir mit der Programmierung fertig sind, wird der Normal Modus mit dem Schalter E und
in der hinteren Position [0] aktiviert. Phase 2 wird aktiviert, wenn der Schalter in der mittleren Position [1] ist. Phase 3 wird aktiviert,
wenn der Schalter in der vorderen Position [2] ist. Gas fix wird auf Schalter F programmiert.

a. Driicken Sie auf FL.PHASE im Modell Mend.

b. Driicken Sie auf EINFUG.

c. Driicken Sie auf Phase-2.

d. Driicken Sie auf SET.

[F lugphase] NORHAL Umben. )
1.NORMAL
¥ Einfilg ¥

i

Schalter

(G

[F lugphase-2] Phase-2

.*3

@=A® _Phase-3 )(_Phase—4 )

( Phase-5 ) Halten ) Phase-7

)

Phase-8 )

oET
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FL.PHASE Flugphasen (HELI)
. Drucken Sie auf NULL, inen Schalt ( |
e Dricken Sie au um einen Schalter [F lugphase] NORHAL (Umben.) i
1.NORHAL
f. Driicken Sie auf AUSW im Phase-2 Schalter Meni, r@Phase-2 |
um die Schalterauswahlzeichnung zu 6ffnen. Y[ infﬂg ¥

g. Driicken Sie auf das Symbol E, um den 3-Stufen-
Schalter E auszuwéhlen.

h. Driicken Sie auf das EXIT-Symbol.

L

i Bewegen Sie den Schalter E und beachten Sie dabei Veranderung der Schalterstatusanzeige. Mit dem Schalter in der

mittleren Position, driicken Sie auf AUS.
j- Driicken Sie nun auf AN.

k. Driicken Sie auf das EXIT Symbol.

[Phase-2] Phase-2 [1] +§ [Phase-2] NORMAL [1] +§
Switch : E ‘_;’<:E]%S Switch : E % <-AUS]
T.Link : AUS t< o T.Link : AUS <l
verz. : 0 -AUS| [aus ) verz. : 0 ﬂ”5|
. Nun erzeugen wir die Flugphase Phase-3 auf dem [FlUEDhESE] NORHAL |£“Q_Em_-j '*Ei
selben Weg. Driicken Sie auf EINFUG. 1.NORMAL
v Einfiig v NULL

m. Driicken Sie auf Phase-3.

n. Driicken Sie auf SET.

o. Driicken Sie auf NULL.

[Flugphase] Phase-2
1.NORHAL
2 .Phase-2

c@phase-3 |

¥ Einfig *
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FL.PHASE

Flugphasen (HELI)

Driicken Sie auf AUSW.

Driicken Sie auf das E-Symbol, um den 3-Stufen-

Schalter auszuwahlen.

Driicken Sie auf EXIT.

Bewegen Sie den Schalter E auf die Position [2].
Driicken Sie auf das untere AUS-Symbol.

Driicken Sie auf AN.

Dricken Sie auf EXIT.

i,_ ‘Tﬂ }f“}"lh_ ,1:1 GJJ 3

\EY/CE I-"

r?f;‘f;*“w NG (NULL )
[Phase-3] Phase-2 [1]
Switch : E @(—HUS
T.Link = AUS t-2 —
verz. : 0 HEE] [ﬁﬂf]

Wir haben jetzt die Flugphasen Normal, Idle Up1 und Idle Up 2 auf den Schalter E programmiert. Fahren Sie mit der
Anleitung fort, um die Gas Hold Funktion auf den Schalter F zu programmieren.

a.

b.

C.

d.

Driicken Sie auf EINFUG.

Driicken Sie auf HALTEN.

Driicken Sie SET.

Driicken Sie NULL.

[Flugphase] Phase-2 ( Umben. J[1] »@
1.HORMAL |
2 .Phase-? L) Schalter
t¥Phase-3 prio. EED
|¥ (Losch. )
[F lugphase] Phase-2 |
1. NORHAL ¥ Einfug * __
2.Phase-2 [#] [&:
3.Phase-3 Prio. \QESD
"MHalten | # (Lisch. )
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FL.PHASE Flugphasen (HELI)

e. Dricken Sie auf AUSW. —1
k _.\_4 I] [] | H "I]
E r \ L . |\ BJ -H

f. Wabhlen Sie das Symbol fir den Schalter F AUS, )

dieser wird unser Gas Hold Schalter sein. ". /[_/ “E D|’>

-H\\ ‘-\ _..—T_\_\___,‘_—‘—

g.  Driicken Sie auf EXIT. T / o 5] NULL )
h. Driicken Sie auf das untere AUS-Symbol im [Halten] Phase-2 [0] @

Schaltermen.
i.  Driicken Sie auf AN. Switch : F [ W <-AUS

T.Link : AUS L

. Driicken Sie zweimal auf EXIT, um in das Modell- verz. : 0 <{illE [ aN J

Meni zuriickzukehren. -

Wenn der Schalter nach vorne gezogen wird, ist die Gas Hold Funktion aktiv.

Um einen Gas Hold Punkt fiir das Gasservo einzustellen, lesen Sie auf Seite 123 weiter.

AN diesem Punkt haben wir die Méglichkeit Anderungen AN den existierenden Flugphasen vorzunehmen.
Léschen von vorhandenen Flugphasen.

Umbenennen von existierenden Flugphasen, um deren Zweck wiederzuspiegeln.

Figen Sie zusatzliche Flugphasen hinzu und legen Sie diese auf andere Schalter.

Verandern Sie die Prioritdt der gewahlten Flugphase.

Wahlen Sie aus, ob die erstellten Flugphasen mit der Trim Link Funktion verbunden werden sollen.

Flgen Sie eine Verzdgerungszeit bei der Aktivierung der verschiedenen Flugphasen hinzu.

ok wh =
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FL.PHASE Flugphasen (HELI)

1. Léschen Sie irgendeine lhrer erstellten Flugphasen.
a. Wahlen Sie die Flugphase aus, die Sie I6schen méchten.
. Drick ie auf Delete. 3 , —
b riicken Sie auf Delete [F lUE{IhﬂSE] Phase-2 (Umben. | [1]
1.NORHAL ¥ Einfug v
|P¥Phase2 ) L.
3.Phase-3 Prio. m

4.Halten ¥ (Lésch.)

C. Driicken Sie auf Ja, um die gewahlte Flugphase zu [Flugphase liischen]
I6schen.

Flugphase Loschen Phase-2

- o

2. Umbenennen von existierenden Flugphasen, um deren Zweck darzustellen.

a. Driicken Sie auf Idle Up-1. [F lugphase] NORMAL Im; [1] '*|]
b.  Wahlen Sie Rename. r@Phase-3 | I |?| Schalter
3.Halten Prio. EII?

v Einfilg v 4 (Lésch.)

C. Geben Sie einen passenden Namen fir die jeweilige - - For
Flugphase ein. Zum Beispiel soll die aktuelle [Ezme SEP F lUF!I:‘.IhEI.-,(!J &‘l
Flugphase fir Schwebeflug genutzt werden, also wird on-< - F'ha‘-‘,P
Sie umbenannt in ,Schweben®. ] I Sﬁ 11:1;

d. Dricken Sie Enter, wenn Sie den Namen eingegeben étl) % [—) 1)(Enter ] DElJ

3. Fiigen Sie zusitzliche Flugphasen ein und legen diese auf weitere Schalter.

Folgen Sie den Schritten b bis k AUS dem vorherigen Kapitel Einfihrung Flugphasen auf Seite 113 bis 116.

4. Verdndern Sie die Prioritat der gewahlten Flugphase.

Wenn zwei oder mehr Flugphasen erstellt wurden, kdnnen Sie die Abfolge der Flugphasen, je nach gewlnschter Prioritéat
verandern. Zur Anderung der Abfolge driicken Sie auf die Pfeilsymbole, um die aktive Flugphase nach vorne oder hinten zu
verschieben.

5. Waéhlen Sie AUS, ob die erstellten Flugphasen mit der Trim Link Funktion verbunden werden sollen.

Um ein Feintuning der Steuerfunktionen durchzufiihren, méchten manche Anwender, dass die Trimmwerte der einzelnen
Flugphasen verbunden sind. Andere méchten fur jede Flugphase verschiedene Trimmwerte hinterlegen. Diese Funktion heif3t
T.LINK. Sie kann im Schaltermen fur die einzelnen Flugphasen aktiviert (EIN) oder deaktiviert (AUS) werden.

Trim Link und die Flugphasenwechselverzégerung kénnen im Flugphasen Bildschirm der Flugphase ,Normal“
eingestellt werden. Sie miussen allerdings fir jede weitere Flugphase die Werte im Schalterauswahlmeni neu

festlegen.
MNote

6. Hinzufiigen einer Flugphasenwechselverzégerung bei der Aktivierung der jeweiligen Flugphasen
Fur viele Anwender ist es wiinschenswert einen flieBenden Ubergang der einzelnen Flugphasen zu haben. Um dies zu erreichen
kénnen Sie im Feld Verzégerung mit +RES- einen angemessenen Verzogerungswert in Sekunden eintragen.
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FL.PHASE Flugphasen (HELI)

C und S, Kombinierte und separate ,,Bewegungsraten* Einstellungen
Wenn Sie verschiedene Flugphasen erstellt haben, kdnnen Sie es sich bei der Programmierung der Steuerfunktionsraten der
folgenden Funktionen aussuchen, ob diese in allen Flugphasen gleich bzw. kombiniert (C), oder fir jede Flugphase separat (S)
eingestellt werden sollen. Das bedeutet:
- Die Bewegungsraten, die mit ,,C* markiert sind, arbeiten kombiniert mit allen anderen Werte, die mit ,,C* markiert sind.
- Die Bewegungsraten, die mit ,S“ markiert sind, arbeiten separat zu den ,C* Werten.

Wenn Sie mit der C und S Funktion arbeiten kénnen Sie die Mdglichkeiten der Aurora erheblich
erweitern. StandardmaRig ist fur alle Steuerfunktionen der Wert auf ,C* gesetzt. Wie bei fast allen
Funktionen der Aurora ist experimentieren mit den neuen Funktionen das beste Lehrmittel.

Tip

Pitch- und Gaskurven (HELI)

Pitch Kurve und Gas Kurve

Bei der Aurora befinden sich die Pitch- und die Gaskurvenfunktion im gleichen Meni, wenn beide (Pitch- und Gaskurvenfunktion)
aktiv sind. Zuséatzlich sind beide Funktionen gleich definiert. Um eine Wiederholung zu vermeiden, wird die Pitch- und
Gaskurvenfunktion hier erklart.

Wenn Sie einen Hubschrauber mit kollektiver Pitchsteuerung haben, ist es sehr wichtig die Pitchkurve und die Gaskurve exakt
einzustellen, um ein Maximum an Leistung zu erhalten.

Die Pitch- und Gaskurvenfunktion der Aurora ermdglicht Ihnen, die normale lineare Funktion mit Hilfe von sieben Gaspunkten exakt,
nach ihren Wiinschen einzustellen. Zusatzlich sind in diesem Men die Expofunktion (EXP) und die Beschleunigungsfunktion (VRZ)
verfligbar.

Diejenigen, unter lhnen, die eine Pitchtrimmung und Gastrimmung zum Schweben verwenden méchten,
finden auf Seite 71 eine Erlduterung der Abgleich-Funktion, fiir den Schwebeflug. Mehr dazu finden Sie am
Ende dieses Kapitels.

Aktivieren der Pitch- und der Gaskurvenfunktion.

a. Dricken Sie auf PitchKur im Modell Men. b. Drlicken Sie auf EIN, um das Pitchkurvenmenu zu 6ffnen.
Systen |[IGH v [Pitch-Kurve] i
ServoRev J( Sub-Trim J D/RBEXP ) Servoleg Hix->AUS

(F1.Phase )( PitchKur )( GasKurve ) Kreisel )

Gas-Hold )| Heck—-Mix )| Pr-Misch )| Honitor | EIN
b. Driicken Sie auf EXIT, um in das Modell Ment EF’ltEhKUFUE} HDRHHL = :*E
zurlickzukehren.
PITCH (3 C| |
Punkt-3 VRZ: 0% | 7 | Asas

Hert - JEEE L |dD
exp:ausy) €D 1

d. Drtcken Sie auf T.Curve im Modell Meni e. Driicken Sie auf EIN, um das Gaskurvenmenii zu 6ffnen
System [{;0i0M Eigen | | [Gas-Kurvel +§
Mix->AUS

servoRev J| Sub-Trim )| D/RSEXP ) ServoHeg

Gas-Hold )( Heck-Mix J( Pr-Misch ) Monitor }
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Pitch- und Gaskurven (HELI)

kurvenmen. Durch Driicken auf den Pfeil kénnen Sie in die

FGas—Kurue
GAS [ NORMAL C
Punkt-3 VRZ: 0%

Hert - BEH
FLETSw K + |RES| W&

Lchalter

NULL

5E1H@

w
c 34

f. Beachten Sie den THRO Pfeil NORMAL Schriftzug im Gas
Untermenis wechseln.
Schalter Option

g. Hier kdnnen Sie wahlen, ob Sie einen 2-oder 3-Stufenschalter
programmieren. Auf Seite 66 wird die Schalterauswahl genaueste

belegen wollen, um verschiedene Kurvenwerte zu
ns beschrieben.

Schalter Typ Funktion

Abgleich Funktion

2- oder 3-Stufen-Schalter Mehrfache Werte

Pitch und Gas

o

Tip

Sie brauchen AN dieser Stelle noch keinen Schalter fur variable Kurven zu programmieren. Viele
Anwender nutzen die Flugphasenfunktion, um verschiedene Pitch- und Gaskurven zu aktivieren, da dies
auch meist andere Werte fur Kreisel, Drehzahlregler, Dual und Expo Raten zur Folge hat.

h. Beachten Sie, wie die jeweiligen Gaswerte auf dem Graphen dargestellt werden. Wenn Sie einige der Gaskurvenpunkte
verandern méchten, bringen Sie die vertikale Linie mit dem Gasknlippel Uber den gewiinschten Punkt. Benutzen Sie nun das
+RES- Symbol, um den Wert zu &ndern. Beachten Sie dabei die Verédnderung des Graphen.

j- Glatten Sie die Kanten der Kurve durch Aktivieren von EXP. D

AUS (Ausschalten), oder EIN (Aktivieren) eines Punktes durch Verwendung der RES Taste.

as aktiviert die Kurvenglattung fur die gesamte Kurve.

k. Andern Sie die Aktivierungsgeschwindigkeit Gber das VRZ: 0% Symbol. Dafiir miissen Sie mit dem Gaskniippel auf den Punkt
stellen, der verdndert werden soll. Verwenden Sie +RES-, um den Wert zu dndern.

. Waéhlen Sie EXIT, um in das Modell Menl

zurlickzukehren.

[Gas-Kurve] - g
GAS NORH C s
Punki-3 VRZ: 0%

exp:ause | CHERED X

Gas- und Pitch Abgleich Funktion
Programmieren Sie die Abgleich-Funktionen

Gas Kurven Justier Option:
1. Schwebeflug Abgleich
2. Schwebeflug Abgleich mit Pitchverstellung

Pitchkurven justieren zu kdnnen. Diese Adjustment-Menus sind in den Pitch- und Gaskurvenschaltermenis
platziert. Fir detailliertere Informationen gehen Sie auf Seite 71.

auf die LT, CT, RT Taster, um flnf verschiedene Gas- und

Pitchkurven Justier Option:1.
1. Schwebeflug Abgleich

2. Maximum Pitch Abgleich
3. Minimal Pitch Abgleich
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D.Nadel (HELI)

Vergasernadel Verstellung

Die Vergasernadel Funktion beinhaltet in Wirklichkeit 2 Funktionen. Eine ist die manuelle Verstellung unabhangig von dem Mischer.
Diese Verstellung erfolgt iber den LS-Schieber. Das Ziel ist es das Gemisch magerer oder fetter zu stellen, abhangig von der
Rotorblattanstellung. Die zweite Funktion ist ein schaltbarer, automatischer Mischer zwischen dem Gemischverstellservo und der
Blattanstellung.

Es gibt zwei Arten den Mischer zu aktivieren.
1. Benutzen Sie einen Schieber. Standardmafig ist der LS-Schieber mit der Mischfunktion belegt.
2. Mischen Sie die Gemischverstellung direkt mit dem Pitchknippel.

### Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

a. Driicken Sie auf D.-Nadel im Modell Mend. — -
[Dusennade lmischer] v
. ) Mix->AUS

b. Driicken Sie auf EIN.

Schalter Option

C. Um einen 2- oder 3-Stufen-Schalter fur die Mischfunktion auszuwahlen folgen Sie dem Schalterauswahlprozess auf Seite 66.
Schalter Typ Funktion Abgleich Funktion
2- oder 3-Stufen-Schalter Mehrfache Werte Feineinstellung der Funktion

Direkte Nadelverstellung

d. Die erste Funktion, die angezeigt wird, ist die KNOB Steuerung der Nadelgemischverstellung. Bewegen Sie den LS-Schieber
und achten Sie dabei auf die vertikale Linie. Bewegen Sie den Schieber, um entweder den H oder L Wert zu markieren und andern
sie die entsprechenden Werte mit dem +RES- Symbol.

e. Testen Sie das VRZ Feature, um die Geschwindigkeit der Mischfunktion zu andern. Experimentieren sie mit positiven und
negativen Werten, und beobachten Sie die Veranderung AN Ihrem Modell.

f. Benutzen Sie die Offset-Funktion, um die Kurve vertikal verschieben zu kénnen.

Gemischverstellung abhéangig von der Pitchsteuerung

g. Hier programmieren wir die Werte fir den minimalen und maximalen Servoausschlag, in Abh&ngigkeit von der
Blattanstellung. Bewegen Sie den Pitchkniippel, um den H- oder L-Wert zu markieren und benutzen Sie das +RES- Symbol,
um die Werte zu verandern.

h. Testen Sie das VRZ Feature, um die Geschwindigkeit der Mischfunktion zu &ndern. Experimentieren sie mit positiven und
negativen Werten, und beobachten Sie die Veranderung AN Ihrem Modell.

i Benutzen Sie die Offset-Funktion, um die Kurve vertikal verschieben zu kénnen.

j- Driicken sie auf EXIT, um in das Modell Men( zurtickzukehren.
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Gas-Kompensation (HELI)

Taumelscheibe auf Gas Mischer

Ein Taumelscheibe auf Gas Mischer wird typischerweise verwendet, um die Drehzahl durch Gasgeben zu erhéhen, wenn die
Taumelscheibe AUS der Neutralposition ausgelenkt wird. Die erhéhte Drehzahl kompensiert den Rotortragkraftverlust infolge der

Rotorschragstellung.

### Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

a. Driicken Sie auf das Gas-Kompensations-Symbol im Modell Mend.
b.  Dricken Sie auf EIN, um die Funktion zu [Gas-Kompensat ion] +id
aktivieren. Hix->AUSs
Schalter Option
c. Um einen 2- oder 3-Stufen-Schalter fur die Mischfunktion auszuwahlen und einen Taster fir die Abgleich-Funktion folgen Sie
dem Schalterauswahlprozess auf Seite 66.
Schalter Typ Funktion Abgleich Funktion
2- oder 3-Stufen-Schalter Mehrfache Werte Feineinstellung der Funktion

d. Driicken Sie auf das Pfeilsymbol, um den
Taumelscheibenausschlag Roll (AILE) oder ELEV
(Nick) auszuwabhlen fur den eine Gaskompensation
eingestellt werden soll.

e. Bewegen Sie den Steuerkniippel und &ndern Sie die
Werte mit dem +RES- Symbol, um einen zuséatzlichen
Gasausschlag fur die gewahlte Steuerrichtung
einzustellen.

f. Benutzen Sie das VRZ Feature, um die
Verzdgerung des Mischers zu andern. Driicken
sie auf das VRZ: 0% Symbol. Experimentieren
Sie mit positiven und negativen Werten und
beobachten Sie die Auswirkungen auf lhr
Modell.

g. Zusatzliche Einstellungen kénnen mit Hilfe der
Offset-Funktion vorgenommen werden.

h. Wiederholen Sie den Vorgang fir alle
Taumelscheibenrichtungen.

i Driicken Sie auf EXIT, um in das Modell Menii
zurlickzukehren.

[Gas-Kompensat ion] -

QUER (3 Halten M |

Hert L:-15% WVRZ: 0% |
R:IEEH OFF: 0% |

AED -

;y'_‘

[ Schalter
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Heck in Gas (HELI)

Heckrotor auf Gas Mischer

Dieser Mischer stellt abhdngig von der Heckrotorposition einen gewissen zusétzlichen Gaswert ein. Er wird generell
genutzt, um die Drehzahl geringfiigig zu erhéhen oder zu verringern, um die Heck Rotor Dynamik zu kompensieren.

### Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

a. Wabhlen Sie Heck>Gas- im Modell MenU aus.

b. Driicken Sie auf EIN, um den Mischer zu aktivieren. “_“3':|r< in Gasl] +lg
H1x->AUS

Schalter Option

C. Um einen 2- oder 3-Stufen-Schalter fur die Mischfunktion auszuwéhlen und einen Taster fur die Abgleich-Funktion folgen Sie

dem Schalterauswahlprozess auf Seite 66.

Schalter Typ Funktion

Abgleich Funktion

2- oder 3-Stufen-Schalter

Mehrfache Werte

Feineinstellung der Funktion

d. Bewegen Sie den Heckrotorknlppel von links nach
rechts, um den Wert zu markieren, den Sie einstellen
wollen.

e. Benutzen Sie das +RES- Symbol, um einen Gaswert
fur jede Seite der Heckrotorbewegung festzulegen.
Beobachten Sie dabei, wie sich der Gaswert auf dem
Graphen andert.

f. Benutzen Sie das VRZ Feature, um die
Verzdgerung des Mischers zu andern. Driicken
sie auf das VRZ: 0% Symbol. Experimentieren
Sie mit positiven und negativen Werten und
beobachten Sie die Auswirkungen auf lhr
Modell.

g. Zusatzliche Einstellungen kénnen mit Hilfe der
Offset-Funktion vorgenommen werden.

[Heck in Gas.
Mix: An NORMAL
Hert L: S

h. Driicken Sie auf EXIT, um in das Modell Menl zurtickzukehren.
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Gas fix (HELI)

Gas fix wird genutzt, um das Gasservo in einer festgelegten Position zu halten, wenn die Funktion aktiviert wird. Diese
Funktion wird oft genutzt, um Autorotationsmanéver durchzufiihren.

##Ht Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

Um die Gas Hold Funktion der Aurora zu nutzen gehen Sie folgendermafen vor:

In dem Handbuch wird als Hold Schalter F ausgewahit.

Warning

Die Gas-Hold-Funktion wird nicht funktionieren bevor tber einen Schalter der Flugzustand Hold aktiviert
wird. Flr den genauen Ablauf der Flugphasenprogrammierung gehen Sie auf Seite 113 bis 116.

a. Wabhlen Sie Gas fix im Modell MenU aus.

b. Dricken Sie auf EIN, um das Menii zu 6ffnen.

[Gas fix]AUS N

Switch : [I[NY

(AUSH )

W

Tip

Schalter-Menii festgelegt werden.

AN diesem Punkt kénnen wir einen Schalter auswahlen, um mehrere Hold Positionen zu programmieren.
Wie auch immer, es ist nicht notwendig AN diesem Punkt einen Schalter festzulegen. Dies kann spater im

c. Driicken Sie auf Rate 1: 0% Symbol

d. Benutzen Sie das +RES- Symbol, um einen Wert fur
die Gas Hold Position einzustellen, wenn der Hold-
Schalter aktiviert ist.

e. Um einen Aktivierungsverzégerung einzustellen,
driicken Sie auf das Delay: 0 Symbol und setzen Sie
den Wert mit dem +RES- Symbol fest.

f. Driicken Sie auf EXIT, um in das Modell Menii
zuriickzukehren.

| [Gas-HoldlHalten I |
rHert 1: K050

Schalter

(Bus)

o

Sie kénnen fiir die Gas Hold Funktion eine ,Cut” Position, wie auf Seite 73 beschrieben, festlegen.
AuBerdem kann eine Trimmungsverlinkung, wie auf Seite 72 beschrieben, eingestellt werden.
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Taumelscheibe (HELI)

Taumelscheiben Mischer

Benutzen Sie den Taumelscheibenmischer, um einen kleine Justierungen an der Taumelscheibenbewegung durchzufiihren. Fir
die grofite Genauigkeit, empfehlen wir Ihnen eine Taumelscheibeneinstelllehre zu benutzen.

Da es sich hierbei um eine Setup-Funktion handelt, ist der Taumelscheibenmischer eine der wenigen
Funktionen, die nicht durch Flugphasen beeinflusst wird.

Das Beispiel bezieht sich auf einen Taumelscheibenanlenkung im 120°CCPM Format.

a. Wahlen Sie den Swash Mix im Modell Meni AUS.

b. In diesem Meni kénnen Sie eine Bewegungsrate fur
die einzelnen kollektiven Servos mit dem +RES-
Symbol einstellen.

C. Sie kénnen auferdem die Richtung des
Taumelscheibenmischers mit der REV Taste
umkehren.

d. Sind Sie sicher? Driicken Sie ,,Ja“ oder ,,No*.

[Taumelsch. -Hischer|
QUER : lEE/ Nor
HOHE : 60%/Nor
PITCH: 60X/Nor

aED

a.einst )

* Far viele Anwender sind die vorgegebenen Taumelscheibenwerte angemessen. Um weitere Anpassungen vorzunehmen,

driicken Sie im oberen rechten Bildschirm auf ,,Calibration*.

Calibration Menii

Der Gebrauch einer Taumelscheibeneinstelllehre ist unbedingt notwendig, um die folgenden sehr kleinen Einstellungen

vornehmen zu kénnen.

e. Driicken Sie auf das ,, Ta.einst“ Symbol.

f. Wahlen sie im folgenden Menti die Funktion AUS, die
eingestellt werden soll. In diesem Beispiel driicken
Sie auf ,,Pi.einst*.

g. Driicken Sie auf EIN, um das Anteil Pitch einst. Meni
zu &ffnen.

[Taume lsch. HMischer) _la.einst ) +d
QUER : [lEEY Nor
HOHE : 60%/Nor
PITCH: 60%/Nor

arED

[Taumelscheibe einstellen] +[j

(Qu.einst ) [Ho.einst ) (Pi.einst ) sgaue

U ) ciih

[Anteil Pitch einst.] o]
Mix->AUS
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Taumelscheibe (HELI)

exp:ausy €CEEEERD i (AUS) ExP:ausE €CHERERD

h. In diesem Meni kénnen Sie die Mischverhéltnisse von Roll(AILE) und Nick(ELEV) in Abh&ngigkeit von der Pitch Funktion
einstellen.
i Wabhlen Sie den Pfeil rechts neben AILE, um zu Nick(ELEV) zu wechseln.
[Anteil Pitch einst.] | | |  +@ [Anteil Pitch einst.] [ | |
QUER 3 HOHE (3 |
Punkt-4 VRZ: 0% [ | | it Punki-4 VYRZ: 0% T [ Gk
Hert : K73 | | Hert : NFEN |

(AUS)

Bewegen Sie den Nickknippel auf- und abwérts und beobachten Sie dabei die vertikale Linie, die in dem Diagramm die
horizontale Linie mit den 5 Punkten schneidet. Bewegen Sie den Gasknippel, so dass der gewlinschte Punkt auf der
horizontalen Linie geschnitten wird, und dndern Sie den Wert mit dem +RES- Symbol.

k. Deaktivieren (AUS) oder aktivieren (EIN) Sie die Punkte auf der horizontalen Linie durch Markieren und Driicken von
RES.
. Sie kénnen den Verlauf weicher gestalten, indem Sie die EXPO-Funktion aktivieren. Dafur driicken Sie neben dem
Schriftzug EXP auf AUS driicken. Das aktiviert die Expo-Funktion fiir den kompletten Verlauf.
m. Benutzen Sie das VRZ Feature, um die Verzdgerung des Mischers zu andern. Driicken sie auf das VRZ: 0% Symbol.
Experimentieren Sie mit positiven und negativen Werten und beobachten Sie die Auswirkungen auf Ihr Modell.
Schalter Option
n. Hier kdnnen Sie wahlen, ob Sie einen 2-oder 3-Stufenschalter belegen wollen. Auf Seite 66 wird die Schalterauswahl
genauer beschrieben.
Schalter Typ Funktion
2- oder 3-Stufen-Schalter Mehrfache Werte
0. Wenn Sie alle gewlinschten Taumelscheibeneinstellungen an dem Rollservo und Nickservo erledigt haben, wahlen Sie
EXIT, um in das Taumelscheibenkalibrierungsmeni zuriickzukehren.
p. Wiederholen Sie den Kalibrierungsvorgang fur alle Servos der Taumelscheibe, um das gewiinschte
Taumelscheibenverhalten zu erreichen.
q. Driicken Sie auf EXIT, um in das Modell Menu zurlickzukehren.
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Heck Mischer (HELI)

Der Pitch auf Heck-Mischer wird verwendet, um die Hochachs-Drehmomentanderung durch die Hauptrotordrehzahl- und

Pitchschwankungen, wahrend des Fluges zu kompensieren.

W

Tip

Der Revo Mischer sollte nicht benutzt werden, wenn ein moderner Heading Hold Kreisel in lhrem Heli
eingebaut ist. Ein Heading Hold Kreisel gleicht die beschriebenen Schwankungen automatisch AUS.

##Ht Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

a. Wéhlen Sie den Heck Mix im Modell Mend. [Heck-Mischer] ‘iﬁ
7% o
b. Drticken Sie auf EIN, um den Heck Mischer zu Hix->AUS
aktivieren.
Schalter Option
c. Hier kdnnen Sie wahlen, ob Sie einen 2-oder 3-Stufenschalter belegen wollen. Auf Seite 66 wird die Schalterauswahl
genauer beschrieben.
Schalter Typ Funktion
2- oder 3-Stufen-Schalter Mehrfache Werte
d. StandardmaRig ist eine Rate von 30% eingestellt.

Wahlen Sie mit dem Pitchkniippel den minimalen
oder den maximalen Punkt des Graphen AUS.

e. Andern Sie den Wert mit dem +RES- Symbol,
beachten Sie dabei, wie sich das Diagramm
verandert.

[Heck-Mischer]
Mix: An NORMAL C]

Hert H:+30F% EXP: 0% e e

L:IE0Fl OFF: 0% *
AED .

chalter

f. Sie kénnen den Verlauf weicher gestalten, indem
Sie die EXPO-Funktion aktivieren. Dafir
driicken Sie neben dem Schriftzug EXP auf
AUS dricken. Das aktiviert die Expo-Funktion
fur den kompletten Verlauf.

g. Benutzen Sie die Offset-Funktion, um die
Kurve vertikal verschieben zu kénnen.

h. Driicken Sie auf EXIT, um in das Modell Meni
zurlickzukehren.
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Kreisel (HELI)

So gut wie alle modernen Helikopter benutzen ein Kreiselsystem fiir den Heckrotor. Die Aurora bietet Moglichkeiten
einen Schalter mit drei verschiedenen Empfindlichkeitsraten fiir jede Flugphase zu belegen.

Um das Kreiselsystem optimal einzustellen, sollten Sie die Bedienungsanleitung ihres Systems zur Hand haben.

In diesem Kapitel werden die beiden Hauptkreiseltypen erklart, das Einzel Rate und das Dual Rate System.

### Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

Kreisel Setup fiir Helis
a. Gehen Sie auf Kreisel im Modell Men.

b. Drticken Sie EIN, um das Kreisel-Menl zu aktivieren.

[Kreisel Empfindlichk] +lf
Hix->AUS

[EIN]

Ohne einen Schalter fir die Kreisel-Funktion zu belegen, haben Sie die Méglichkeit in jeder Flugphase einen separaten Wert fur
die Kreiselempfindlichkeit anzugeben. Wenn Sie einen Schalter mit der Kreisel-Funktion belegen, kénnen Sie verschiedene
Empfindlichkeitswerte in den einzelnen Flugphasen abrufen. Sie brauchen zu diesem Zeitpunkt keinen Schalter fur die
Gyrofunktion belegen. Sie kdnnen dies nach Bedarf spater nachholen.

Einzel Rate Kreisel Setup

Die Standard Empfindlichkeit ist auf 50% eingestellt.
Abhangig von den Angaben des Kreiselherstellers, sollten
Sie diesen Wert mit dem +RES- Symbol einstellen.
Wiederholen Sie den Vorgang bis Sie fiir jede Flugphase
einen passenden Empfindlichkeitswert programmiert haben.

Dual Rate Kreisel Setup

C. Viele moderne Kreisel sind Dual Rate Heading Hold
Kreisel. Um auf Dual Rate Kreisel zu wechseln
driicken Sie auf den Pfeil neben dem Schriftzug
Einzel und andern Sie den Modus in Dual. Bestatigen
Sie den Vorgang mit ,,Ja*“.

d. Lesen Sie im Handbuch des Kreiselsystems nach,
welche Werte eingestellt werden sollten. Benutzen Sie
das +RES- Symbol, um einen passenden Wert
fur alle Flugphasen zu programmieren.

e. Wechseln Sie mit dem Pfeil zwischen GASfix
und Normal. So kénnen Sie die Kreisel
Empfindlichkeit testen.

f. Driicken Sie auf EXIT, um das Modell Meni zu
verlassen.

[Kreisel Empfindlichk]Halten C| r
rHert 1:JEE: ,
salt Hode:Einzel(d ...

A+ [RES| —4

3

D
=
[

C

[: SChalter

(AUS)

[Kreisel Empfindlichk]Halten
“Hert1:MiNor (3 Hode:Dual
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Kreisel (HELI)

- Die meisten Einzel Rate Kreisel befinden sich im Heading Lock Modus bei einem
Empfindlichkeitswert Gber 50%. Eine Empfindlichkeit unter 50% wird benutzt, um den Kreisel im
Normalmodus zu betreiben.

- Erkunden Sie die Abgleich Funktion im Schalterauswahlmeni, um die Kreiselempfindlichkeit,

Note wahrend des Fluges justieren zu kénnen.

- Vergewissern Sie sich, dass Sie fir jede Flugphase einen passenden Wert fur die
Kreiselempfindlichkeit eingestellt haben.

Schalter Option

Sie kdnnen wahlen, ob Sie einen 2-oder 3-Stufenschalter belegen wollen. Auf Seite 66 wird die Schalterauswahl genauer
beschrieben.

Governor (HELI)

Drehzahiregler Menii

Die Aurora verfugt Uber maximal drei Drehzahlwerte pro Flugphase fiir jeden Modellspeicher.

### Diese Funktion kann von der Flugphasenfunktion beeinflusst werden.###

Um den Drehzahlregler optimal einzustellen, sollten Sie die Bedienungsanleitung ihres Systems
zur Hand haben.

MNote
a. Wahlen Sie Govenor im Modell-MenU aus.
b.  Dricken Sie auf EIN, um das Govenor- Menii zu [GU“EP”DP Betriebl +
offnen. Mix->AUsS
EIN
- Ohne einen Schalter auszuwahlen kann fur jede Flugphase ein anderer Wert fur den Drehzahlregler
eingestellt werden. Wenn Sie die Drehzahlreglerfunktion zusatzlich auf einen Schalter legen, kénnen Sie
fur jede Schalterposition, in jeder Flugphase verschiedene Werte programmieren. Um dieses Beispiel
“‘ einfach zu halten, richten wir den Drehzahlregler ohne zusétzlichen Schalter ein.

Anzeige der Einheit in RPM oder Prozent

a. Es gibt zwei verschiedene Méglichkeiten den Wert des Drehzahlreglers anzuzeigen. Um die Einheit zu &ndern driicken Sie
auf den Pfeil rechts neben dem Schriftzug Unit. So kénnen Sie die Anzeige zwischen Prozentwert und Drehzahl wechseln.
Bitte stellen Sie den Wert nur dann um, wenn der Hersteller des Drehzahlreglers explizit darauf verweist.

[Governor Betrieb]Halten Tl Vi [Governor Betrieb]lHalten C| §
*Hert1:IETE] Einh: & O g | | VEERPH pionren 3

AEHD AUS \* [RES| 2 (AUS)
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Governor (HELI)

Die standardméRige Drehzahl ist auf 1500 U/min (50%) eingestellt. Maximal ist eine Drehzahl von 2100 U/min mdglich.
Abhangig von den Angaben des Herstellers des Govenors geben Sie den entsprechenden Drehzahlwert mit +RES- ein.
Geben Sie auch Drehzahlwerte fir alle eingestellten Flugphasen ein.

[Governor Betrieb]lHalten C
»Hert 1L Einh: ¥ [3

NULL

.;3

Schalter

[Governor Betrieb]Halten C

»Hert 1 : i

Einh: ¢ 3

.;3

Schalter

NULL

AE=EP [ ] AdEP [ ] AUS
[Governor BetrieblHalfeg ~ @ *d| | [Governor Betr |3
>Hert1:EE( RPM Einh:RPH @  saiter *Hertl1:usy RPH h:RPH [

aEp AUS L+ |RES| -3 Aus)
Schalteroption
C. Hier kdnnen Sie wahlen, ob Sie einen 2-oder 3-Stufenschalter belegen wollen. Auf Seite 66 wird die Schalterauswahl
genauer beschrieben.
Schalter Typ Funktion Inflight Abgleich Funktion
2- oder 3-Stufen-Schalter Mehrfache Werte Fein Tuning Uber Taster
d. Driicken Sie auf EXIT, um in das Modell Menu zurlickzukehren.
= - Erkunden Sie die Abgleich-Funktion im Schalterauswahimeni, um die Drehzahl, wahrend des Fluges
justieren zu kénnen.
- Vergewissern Sie sich, dass Sie fur jede Flugphase einen passenden Wert fiir die Drehzahl eingestellt
haben.
Tip - Beachten Sie auch die C und S Funktion, und wie diese verwendet wird.
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