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@ Einleitung

Die neuen Sender DC-16 und DS-16 sind unter Mitarbeit von
professionellen Piloten und Weltmeistern entstanden. Diese Sender
wurden mit dem Ziel maximaler Anwenderfreundlichkeit, einfacher
Bedienung, maximaler Lebensdauer und Zuverlassigkeit der
mechanischen Bauteile entwickelt. Das Metallgehduse bietet
maximalen moglichen Schutz der Oberflache vor Chemikalien, die
einfache Formgebung erleichtert Wartungsarbeiten. Die mit
hochster Prazision gefertigten und mehrfach kugelgelagerten
Kreuzkniippel aus Metall zeugen in Verbindung mit magnetischen
Hallsensoren fiir den innovativen Zugang zur Konstruktion dieser
am hochsten beanspruchten Elemente einer Fernsteuerung.

Das oben am Sender angeordnete hintergrundbeleuchtete Display
bietet ausgezeichnete Lesbarkeit und einen groflen Betrach-
tungswinkel. Dank der hervorragenden Displayauflésung und Ver-
wendung vieler Graphikelemente ist es mdglich, die Einstellungen
einfach und intuitiv zu halten, vor allem bei der Darstellung von
Telemetriedaten.

Bei den DUPLEX-Produkten wurden die Moglichkeiten im Bereich
der Ubertragung von Telemetriedaten und deren
Weiterverarbeitung am Display des Senders sowie ihre Analyse am
PC erweitert. Beim Sender ist die Einstellung von Warntdnen
(inklusive vom Anwender selbst erstellter Kldnge) mdglich, damit
konnen alle auf Telemetriedaten oder Geberzustdnden beruhenden
Situationen und Informationen akustisch signalisiert werden.
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1.1 Eigenschaften

Duplex 2,4GHz - die Sender nutzen fiir Steuerung und Empfang von
Telemetriedaten vom Modell das drahtlose System Duplex 2,4GHz,
welches ebenfalls von der Firma JETI model entwickelt worden ist.
Das Ubertragungssystem Duplex 2,4GHz ist sehr zuverléssig und hat
sich seitvielen Jahren bewahrt.

Eingebaute Telemetrie - die Sender wurden von Anfang an mit
Rucksicht auf Gbersichtliche Darstellung und Telemetrienutzung fir
ferngesteuerte Modelle entwickelt.

Der Konstruktion - wurde ein exklusives Design in Verbindung mit
derVerwendung von Materialen hochster Qualitat zugrunde gelegt,
um ein innovatives Erscheinungsbild, maximalen Komfort und
Langlebigkeit sicherzustellen.

Prdzise Kreuzkniippel - hergestellt aus Metallteilen und in
Kugellagern gelagert, garantieren im Zusammenwirken mit
kontaktloser Abtastung eine langjahrige Lebensdauer.

LCD Bildschirm - der die Sender verfligen (iber ein 3,8" Display mit
einer Auflésung von 320x240 Pixeln und Hintergrundbeleuchtung,
welches eine perfekte Lesbarkeit unter allen Gegebenheiten
ermdglicht.

Li-lon Akku - eine zuverldssige und sichere Energiequelle hoher
Kapazitdatundlanger Lebensdauer.

Einfaches Laden - es genligt nur den Netzadapter anzuschlief3en.
Beim Laden wird im Display des Senders der Ladezustand des Akkus
angezeigt.
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Integrierte Antenne - die Antenne ist ein integraler Bestandteil des
Senders und somit wirksam gegen mechanische Beschddigung
geschutzt.

Hohe Speicherkapazitdit - ausreichend dimensioniertes internes
Speichervolumen zum Ablegen von Modellen, Sounds,
Telemetriedaten usw.

USB-Schnittstelle - einfache Verbindung zum PC. Einfache
Aktualisierung der Firmware, Kopieren von Sounddateien und
Herunterladen vonTelemetriedaten.

Komfortable Bedienung - der Drehgeber erméglicht in Verbindung
mit den Funktionstasten ein schnelles und einfaches Navigieren
durch dasSendermenti.

Digitale Trimmung - schnelle und prédzise Abstimmung der
Servoneutralstellungen mit der Moglichkeit einer automatischen
Trimmung.

Einfacher Austausch von Schaltern - alle im Sender verbauten
Schalter und Taster kdnnen einfach demontiert und nach freier Wahl
am Senderangeordnet werden.

Intuitive Programmierung - die Sendersoftware wurde auf eine
intuitive Bedienung ausgelegt, bei der Sie weitgehend interaktiv
unterstltzt durch die einzelnen Menupunkte gefiihrt werden.

Abspielen eigener Klénge - die Sender Gibernehmen die Funktion
eines Audio-Players. Zuséatzlich kdnnen Sie auswahlen, bei welchem
Ereignis derKlang abgespielt werden soll.
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1.2 Struktur der Anleitung

Zur besseren Orientierung ist die Bedienungsanleitung der Senderin
einzelne Abschnitte aufgeteilt.

1. Allgemeine Informationen tGiber den Sender und Unterstiitzung
dieses Produkts.

2. Senderbeschreibung und Informationen liber seine Anpassung
an lhre Bedirfnisse.

3. Vorgehensweise beim ersten Einschalten.

H. Detailbeschreibung der Senderfunktionen. Programmierung
eines neuen Flugmodells oder Hubschraubers.

5. Erstellungspezieller Flugphasen, Telemetriebeschreibung.

Teile der Anleitung, die lhrer Aufmerksamkeit nichtentgehen sollten,
sind vom Ubrigen Text abgesondert und je nach Wichtigkeit farblich

markiert.

Als gute Basis fiir die Arbeit mit dem Sender ist es ratsam, mit dem 3.
Abschnitt der Anleitung anzufangen, in welchem Sie vom ersten
Einschalten bis zur Erstellung eines Mustermodells begleitet werden.
Damit erfassen Sie schnell und intuitiv die Programmierung und
danach schaffen Sie problemlos Ihr eigenes Modell zu erstellen.. Falls
Sie miteiner der Senderfunktionen nicht zurechtkommen, finden Sie
im 4. Abschnitt eine komplette Beschreibung aller Positionen des
Sendermenis. Der nachfolgende Abschnitt behandelt spezielle
Mischer und Flugphasen. Der letzte Abschnitt befasst sich mit der
Sendertelemetrie.

Ratschlag,
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1.3 Technische Unterstiitzung
Falls Sie bei der Einstellung einer Senderfunktion nicht
zurechtkommen oder unsicher sind, nutzen Sie ohne Bedenken
eines der gezeigten Hilfsangebote:

1. WEB

Auf den Internetseiten des Herstellers finden Sie einen Abschnitt in
welchem Sie Ratschldge, Tipps oder oft vorkommende Fragen (FAQ)
finden, diein den meisten Fallen Ihre Fragen beantworten.

2.Handler, Hersteller

Antworten auflhre Fragen erhalten Sie auch bei Handlern, in Service-
Zentren oder direkt beim Hersteller JETImodels.r.o.

3.Service

Auf das Produkt wird eine Garantie von 24 Monaten nach Verkauf
unter der Voraussetzung gewahrt, dass es in Ubereinstimmung mit
dieser Anleitung bei vorgeschriebener Spannung betrieben worden
ist und mechanisch nicht beschadigt ist. Bei einer Reklamation des
Produkts fligen Sie immer einen Kaufbeleg bei. Garantiereparaturen
und Reparaturen nach Ablauf der Garantiefrist fiihrt der Hersteller
durch.
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1.4 Packungsinhalt DC-16

1.SenderDC-16, 2.Netzadapterzum Laden desSenders,
3. Alukoffer, 4.USB-Kabel, 5. Schliisselsatz (HEX 1,5; 2,0),
6.Reinigungslappen, Betriebsanleitung

I:|I_l|:I|EX<<
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1.5 Packungsinhalt DS-16

1.SenderDS-16, 2.Netzadapterzum Laden des Senders,
3. Alukoffer, 4. USB-Kabel, 5.Schlisselsatz (HEX 1,5; 2,0),
6.Reinigungslappen,
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@ Technische Daten

2.1 DC-16
Frequenz 2,4GHz
Abmessungen (mit Antenne) 180x270x40,
Hohe x Breite x Tiefe (230x270x40)
Gewicht 1,5Kg
Kanalanzahl 16
Trimmungen 4
Auflosung der Kreuzkniippel 4096 Schritte

Stromversorgung

Li-lon 3200mAh 3,6V

Betriebszeit

bis 11h

Speicherkarte

microSD, Kapazitat 4GB

Telemetrie Ja
Verbindung zum PC USB mini
- 3,8"
Graphikdisplay 320x240px
Betriebstemperatur [°C] -10 bis 60°C
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2.2DS-16
Frequenz 2,4GHz
Abmessungen (mit Antenne) 94x172x40 mm
Hohe x Breite x Tiefe (194x233x40 mm)
Gewicht 1,3Kg
Kanalanzahl 16
Trimmungen 4
Auflosung der Kreuzkniippel 4096 Schritte

Stromversorgung

Li-lon 3200mAh 3,6V

Betriebszeit

bis 11h

Speicherkarte

microSD, Kapazitat 4GB

Telemetrie Ja
Verbindung zum PC USB mini
- 3,8"
Graphikdisplay 320x240px
Betriebstemperatur [°C] -10 bis 60°C
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@ Beschreibung des Senders DC-16
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3.1. Funktionselemente

1. Rechtes Knlippelaggregat K1/2 - der Sender unterstiitzt die Einstellung
eines beliebigen Modes, siehe Kapitel Kreuzkniippel -> Modednderung.

2. Linkes Knilippelaggregat K3/4 - der Sender unterstiitzt die Einstellung
eines beliebigen Modes, siehe Kapitel Kreuzknlppel -> Modednderung.

3. EinSchaltersatzSa, Sb, Sc, Sd, Se, Sf, Sg, Sh, Si, Sj mit der Moglichkeit einer
eigenen Konfiguration

4. Digitaltrimmungendeslinken KreuzkniippelsT3,T4
5. Digitaltrimmungen des rechten KreuzknippelsT1,T2
6. Seitlicher Drehgeber 5rechts
7. Seitlicher Drehgeber 6 links
8. Drehgeber7

9. Drehgeber8

10. LCD-Display

11. Funktionstaster F 1-5, die Tasterfunktionen werden im Display angezeigt
12. Hauptschalter

13. Drehgeber (3D)

14. Mendlitaste

15. TasteESC

16. Antenne

17. Ladebuchse

18. USB-Schnittstelle

19. Kopfhorerbuchse

20. LED-Anzeige

21. Lautsprecher

22. Montagedffnungen zur Befestigung der Haltebugel




3.2. Innenlayout

23. Akkuanschluss

24. Akku

25. Anschluss PPM Out

26. Speicherkartenadapter+ Speicherkarte (4GB)
27. Knuppelaggregat-nichtselbstneutralisierend
28. Knlppelaggregat, selbstneutralisierend

17
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4. Sichern Sie den Oberteil gegen den Unterteil durch
gegensinniges Drehen (Kontern).

3.3 Kreuzkniippel

Hinweis: Schalten Sie bei Arbeiten am DC-16 ohne hintere
Abdeckung den Sender aus und klemmen Sie den
Akku ab (ziehen Sie den Stecker). SchlieBen Sie den
Netzadapter oder das USB-Kabel nicht an.

3.3.2. Einstellung der Winkellage des Steuerkniippels
Aus Grinden einer besseren Steuerungsergonomie kann die
Winkellage der Kreuzkniippel eingestellt werden.
1. Schalten Sie den Sender aus und |6sen Sie die Schrauben des
Gehdusebodens

Ziehen Sie den Akkustecker ab.

3.3.1. Langeneinstellung der Steuerkniippel

Die Kreuzknlippel sind langenverstellbar und kénnen sehr einfach
justiert werden. Der Knlippel besteht aus zwei Teilen. Gehen Sie
beim Einstellen folgendermallen vor:

1. Ergreifen Sie den
geriffelten Oberteil des
Knippels und 16sen ihn
durch Drehung entgegen
dem Uhrzeigersinn.

2. Schrauben Sie ihn auf
diegewiinschte Lange.

: 3. Den Unterteil des
=l y
i 3 1 Kniippels drehen Sie
e “p - entgegen dem
S

Uhrzeigersinn, wodurch
der Unterteil des Kniippels
festgezogen wird.
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2. Losen Sie beide Befestigungsschrauben des
Knippelaggregates

3. DrehenSiedas KnUpeIaggregat indie gewlinschte Lage.
Ziehen Sie beide Befestigungsschrauben wieder fest.

5. Verbinden Sie den Akkustecker. Montieren Sie die hintere
Abdeckung des Senders und ziehen Sie alle Schrauben fest.

3.3.3. Einstellung der Federkraft der Riickstellfeder

Wenn bei der Bewegung des Kreuzknippels der

Bewegungswiderstand nicht lhren Vorstellungen entspricht,

konnen Sie die Kraft der Ruckstellfeder in einer der Achsen

einstellen.

1. Schalten Sie den Sender ab und |6sen Sie die Schrauben der
Rickwand. Ziehen Sie den Akkustecker.

2. Mit den bezeichneten Schrauben verandern Sie die Kraft der
Riickstellfeder. Durch Drehen der Schraube gegen
den Uhrzeigersinn verringern Sie die Kraft dieser Feder. Als
Folge davon ergibt sich ein geringerer Verstelllwiderstand
bei Bewegung des Kreuzkniippels in dieser Achse. Durch
Drehen der Schraube im Uhrzeigersinn erhéhen Sie die Kraft

der entsprechenden Feder. Als Folge davon ergibt sich ein erhéhter

19

Verstellwiderstand bei Bewegung des
Kreuzkniippelsin dieser Achse.

Dl 0 ii

3. SchlieBen Sie den Akustecker an. Montieren Sie den
Senderboden wiederund ziehen Sie alle Schrauben fest.

3.3.4. Einstellung der Kraft und Art der Kniippelbremse

Bevorzugen Sie eine weiche Bremse der Steuerkniippel oder eine
Rastung? Den Sender DC-16 kdnnen Sie ganz nach eigenem Bedarf
bei der Modellsteuerung einstellen. Wie in der Abbildung gezeigt,
wird die Art der Bremse durch jeweils eine eigene Schraube
eingestellt.

1. Schalten Sie den Sender ab und l6sen Sie die Schrauben der
hinteren Abdeckung. Ziehen Sie den Akkustecker ab.

2. Winschen Sie eine weiche Bremse, l6sen Sie schrittweise
die mit, A bezeichnete Einstellschraube der Bremse” (gegen
den Uhrzeigersinn). Lésen Sie die Schraube bis zu dem Punkt,
bis bei der Kniippelbewegung die ,Schrittwirkung” ausbleibt.
Die mit ,B bezeichnete Einstellschraube der weichen
Bremse” ziehen Sie (im Uhrzeigersinn) so weit an, bis sich die
gewlinschte Bremswirkung ergibt.



Wollen Sie eine Rastwirkung, ziehen Sie schrittweise die
mit ,A bezeichnete Einstellschraube der Rast-Bremse”
(im Uhrzeigersinn) bis zu dem Punkt an, bis bei
Kniippelbewegung die Einzelschritte des Knippels in
gewlinschter Starke ,spiirbar” werden. Lésen Sie die mit ,B
bezeichnete Einstellschraube der weichen Bremse” (gegen

den Uhrzeigersinn).

3. SchlieBen Sie den Akkustecker an. Montieren Sie den
Senderboden des DC-16 und ziehen alle Schrauben an.

3.3.5. Wegeinstellung Gas-/Pitchkniippel

Der mechanische Weg kann an die personlichen Vorlieben
angepasstwerden.

1. Sender ausschalten, die 8 Schrauben des Senderbodens 16sen
und diesenabnehmen. Senderakku abstecken.

2. Mit den gekennzeichneten Schrauben (->siehe Abbildung) kann
der Weg eingestellt werden. Verstellen der Schrauben im
Uhrzeigersinn verkiirzt den Kniippelweg.

3.Senderakku anschlieBen und Senderboden wieder verschrauben.

Nach jeder Anderung des Kniippelweges muss der Sender neu
kalibriert werden - die Beschreibung finden Sie unter 9.6.3.1 -
Kalibrieren derProportionalgeber.
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3.3.6. Anderung des Steuermodus

Bei Anderung des Modes 1 auf Mode 2 oder des Modes 3 auf Mode 4

muss der arretierte Kanal von rechts nach links oder umgekehrt

verlegt werden. Die Anderung kann durch Austausch beider

Kreuzkniippel untereinander erzielt werden.Vorgehensweise:

1. Schalten Sie den Sender ab und I6sen Sie die Schrauben der
hinteren Abdeckung. Ziehen Sie den Akkustecker ab.

2. Ziehen Sie die Stecker der vom Kreuzkniippel kommenden
Kabel ab. (3 SteckerX,Y Sausei

3. Loésen Sie die Kabel der Kniuppelaggregate aus den
Halterungen.

4. Losen Sie jeweils beide Befestigungsschrauben beider
Kreuzkniippel.

5. Ziehen Sie beide Kreuzkniippelin Richtung zu sich nach oben
(vonderRuckseite des Senders gesehen).

6. Tauschen Sie die Kreuzkniippel untereinander und schieben Sie
sie wiederzuriick.

21

7. Ziehen Sie die Befestigungsschrauben beider Kreuzknlppel
wieder fest.

8. SchlieBen Sie die Kabelstecker der Kreuznlippel wieder an.
Orientieren Sie sich dabei an der Lange der Kabel. Das ldngste
Kabel schlieBen Sie so an, dass es als erstes von der Au3enseite
des Senders angeschlossen ist. (3 Stecker X, Y, S aus einem
Kreuzknippel).

9. Sichern Sie die Kabel der Kreuzknlippel-Einheiten wiederin den

Halterungen.

10. SchlieBen Sie den Akkustecker an. Montieren Sie den
Senderboden undziehenalle Schrauben fest.

Hinweis: Nach einer Anderung des Modes fiihren Sie eine
Kalibrierung der Kreuzkniippel durch und stellen Sie
inder Sendereinstellung den Mode der Kreuzkniippel
ein, siehe Kapitel. Anderungen des Modes 1 auf 3
oder 2 auf 4 werden nur in der Sendereinstellung
durchgefiihrt, siehe Kapitel.




I:|IJ|:I|EX(( compuEer radio conkErol syskEem dE

3.3.7. Kniippelschalter/-tastermontage

Wollen Sie einen Sender DC-16 mit einem Schalter/Taster im

Steuerkniippel verwenden, kénnen Sie das angebotene optionale

Zubehornutzen:

» Steuerknippel mit 2-Stufenschalter

e Steuerknlppel mit 3-Stufenschalter 4\

Hinweis: Fiir die Montage des Schalters/Tasters in die
Kniippelaggregate empfehlen wirunser Servicecenter

« Steuerknlppel mitTaster

1. Schalten Sie den Sender ab und l6sen Sie die Schrauben der
hinteren Abdeckung. Ziehen Sie den Akkustecker ab.

2. ZiehenSiedie Steckerder vomKniippelaggregat (3 SteckerX,Y,
S)fiihrenden Kabel ab.

3. Losen Sie die Kabel der Kniippelaggregate aus den
Halterungen.

4. Losen Sie beide Befestigungsschrauben vom Kniippelaggregat.
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5. Ziehen Sie das Knilippelaggregat heraus (von der
Senderriickseite her). Die nachfolgende Montage geschieht
auBerhalb des Senders.

=

Losen Sie das (geriffelte) Knilppeloberteil (durch Drehen
entgegen dem Uhrzeigersinn)
7. FihrenSiedieKabel des Schalters/Tastersdurchdie Offnung
im Steuerknippel.

o ¥

8. StellenSiedieLangedes Steuerkniippelsein.

Hinweis: Nach Einbau des Steuerkniippels mit Schalters / Taster
istdieLdngeneinstellung des Steuerkniippels nurdann
moglich, wenn Sie die Sicherungsschraube Iosen.
Andernfalls kénnten die Kabel des Schalters / Tasters
abgedrehtwerden.




9. Fuhren Sie die Kabel durch Achse der

Knuppelaggregate.

10. Loten Siedie Litzen auf die vorgesehenen Lotpunkte der Platine
- beachten Sie die Ubereinstimmung der Anschlussreihenfolge mit
dergegeniiberliegenden, bereits geléteten Litze!

(hohle)

11. Bewegen Sie den Kreuzknippel bis auf Anschlag in alle
Richtungen um die Kabellaingen im beweglichen Teil der
Steuereinheit abzugrenzen und ziehen Sie die Kabel auch noch
leicht von der Steuereinheit weg. Die Leiter sollten im
beweglichen Teil der Steuereinheit genligend Freiraum haben,
damit sie die beweglichen Teile nicht beriihren und nicht auf
Biegung beansprucht werden.

12. SteckenSiedasKnippelaggregatzuriickin den Sender.

13. Ziehen Sie beide Befestigungsschrauben der Kreuzkniippel-
Einheit fest.

14. SchlieBen Sie die Stecker der zur Einheit gehdrenden Kabel
wieder an. Orientieren Sie sich an den Kabelldngen. SchlieBen
Sie das langste Kabel so an, dass es am weitesten entfernt von
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der Sendermitte zu liegen kommt (3 Stecker X, Y, S aus einem

Knippelaggregat).

15. Sichern Sie die Kabel der Kreuzkniippel-Einheiten wiederin den
Halterungen.

16. SchlieBen Sie den Akkustecker an. Montieren Sie die
Senderrtickwand und ziehen alle Schrauben fest.

Konfiguration des Kniippelschalters

Nach Installation des Schalters in den Steuerkniippel muss dessen
Typ im Sender konfiguriert werden, damit seine richtige Funktion
gewiahrleistet wird. Dies wird im Sendermenii ,,HAUPTMENU ->
Erweiterte Einstellungen -> Sticks/Schalter Setup” durchgefihrt,
siehe Kapitel 9.3.2.




3.4. Schalter auswechseln

Alle Schalter am Sender kdnnen leicht demontiert und durch andere
Typen ersetzt werden. Der Sender erkennt automatisch den
Schaltertyp. ZurVerfiigung stehen folgende Varianten:

e 2und3Stufen-Schalterlang ohne Arretierung
e 2und 3 Stufen-Schalter kurz, lang

Sie kénnen entweder die Schalter beliebig untereinander
austauschen, oder, wenn Sie eine andere Konfiguration wiinschen,
konnen Sie aus dem optionalen Zubehor auswahlen und
eintauschen.

Schalterkonfiguration der DC-16/Auslieferzustand
Sa -2 Stufen-Taster

Sb -3 Stufen-Schalterkurz
Sc -2Stufen-Schalterkurz
Sd -2 Stufen-Schalterlang
Se -3 Stufen-Schalterkurz
Sf -3 Stufen-Schalterkurz
Sg -3 Stufen-Schalterlang
Sh -2 Stufen-Schalterkurz
Si -2 Stufen-Schalterkurz
Sj -3Stufen-Schalterlang
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Schaltertausch:
1. Schalten Sie den Sender ab und l6sen Sie die Schrauben der
hinteren Abdeckung. Ziehen Sie den Akkustecker ab.

2. Losen Sie mit dem passenden Ziermutternschliissel (nicht im
Lieferumfang des Senders enthalten) die Ziermuttern und
entfernen Sie diese.

3. Ergreifen Sie nun von der Senderriickseite her den Schalter
an seiner Platine und ziehen Sie lhn heraus. Dadurch ist die
Demontage erledigt.

Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfolge. Beim ersten
Einschalten des Senders DC-16 nach Anderung der
Schalterkonfiguration, wird Sie der Sender auf die Anderung
aufmerksam machen. Kontrollieren Sie alle fir die Schalter
eingestellten Funktionen.
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3.5. Trimmungen

Mit den Kreuzknlppeln steuern Sie die Basisfunktionen, wie z. B.
Gas, Querruder, Hohen- und Seitenruder. Unter den
Kreuzsteuerkniippeln befinden sich vier Tasten, die die Aufgabe der
digitalenTrimmung Gbernehmen.

Die Trimmungen werden wahrend des Fluges zur Feineinstellung
der Fluglage verwendet. Die Einstellungen der Timmungen werden
automatisch so gespeichert, dass beim Abschalten und
Wiedereinschalten des Senders die Trimmwerte beibehalten
werden.

Jedes Modell hat eine eigene Trimmeinstellung. Ebenso kdnnen alle
Flugphasen der Modelle verschiedene Trimmkonfigurationen
haben.

Durch Driicken einer Trimmtaste wird die Servostellung um einen
Trimmschritt verdndert und gleichzeitig erscheint das Meni mitden
Trimmeinstellungen am Display. Bei langem Driicken der
Trimmtaste werden automatisch die Trimmschritte mit akustischer
Signalisation addiert oder subtrahiert.

Im Menii, Trim" ist es moglich die automatische Trimmfunktion
einzuschalten.
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Die Schritt-und Wegeinstellung der Trimmung erfolgtim
HAUPTMENU -> Feineinstellungen -> Digitaltrimmung

3.6. Der Akku

Der DC-16 wird durch einen Li-lon Akku mit Strom versorgt und
enthdlt eine integrierte Ladeelektronik. Im eingeschalteten Zustand
des Senders wird in der oberen Statusleiste des Displays der
Akkuzustand angezeigt. Der Akku wird bereits in der Produktion
eingesetzt und angeschlossen.

3.6.1. Laden

Der Sender kann Uber den mitgelieferten Netzadapter oder Uber
einen USB-Anschluss geladen werden.

Fir schnelles Laden nutzen Sie den Netzadapter, bei dem die
Ladezeit etwa 3 Stunden betragt. Beim Laden kann der Sender ein-
oder ausgeschaltet sein. Der Ladezustand wird Uber eine LED oder
im eingeschalteten Zustand des Senders (iber eine Anzeige im
Display signalisiert.
Die Vorgehensweise beim Laden:
1.  SteckenSieden NetzadapterandasNetzan.
2. Dasausdem Adapter flihrende Kabel mit Koaxstecker stecken
Sieindie Ladebuchse an der Stirnseite des Senders.
Der Ladezustand wird mittels LEDs signalisiert:

» Der Akku ist entladen - die rote LED blinkt langsam, die
grine LED leuchtet nicht.



» Der Akku ist fast voll geladen - die rote LED leuchtet stetig,
diegriine LED leuchtet nicht.

» Der Akku ist voll geladen — die rote und griine LED leuchten
stetig.

3.6.2. Akkutausch

Wenn Sie sich entschlieBen den Akku auszutauschen oder
abzuklemmen, verfahren Sie folgendermaf3en:

1.  Schalten Sie den Sender aus und nehmen den hinteren
Gehausedeckel ab.

2. ZiehenSieden Akkusteckerab.
3. Losen Sieden Befestigungsgurt des Akkus.

Ratschlag: Nach Abklemmen des Akkus fiir eine Zeit Idnger als
eine Minute wird die Zeiteinstellung geloscht.
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3.7. PPM-Out Anschlussbuchse

Con.B

Der Ausgang ,Con"” kann fiir den Anschluss externer HF-Module
verwendet werden. Das Pinout entspricht dem Jetibatchkabel und
ist in der folgenden Abbildung beschrieben. Wir ersuchen Sie zu
beachten, dass die Ausgangsspannung (plus) unstabilisiert vom
Senderakku zur Verfligung gestellt wird, dh. je nach Ladezustand
zwischen ~4.0 und 3.4 Volt betragt.

1. nichtbelegt

2. Plus

3. Minus

4. PPM-Ausgang (3V-Logik)



3.8. Handhabung

Den Sender DC-16 kann man bequem handhaben, wenn er an der
Antennenkonsole, wie im Bild gezeigt, festgehalten wird.
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@ Beschreibung des Senders DS-16

—

duplex< 2+HEX ©
compuber radc control syskEm WG ’

@iD ® @ 6 @@@
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4.1. Funktionselemente

1. Rechtes Kniippelaggregat K1/2 - der Sender unterstiitzt die Einstellung
eines beliebigen Modes, siehe Kapitel Kreuzknlppel -> Modeédnderung.

2. Linkes Knlippelaggregat K3/4 - der Sender unterstiitzt die Einstellung
eines beliebigen Modes, siehe Kapitel Kreuzknilippel -> Modednderung.

3. Ein Schaltersatz Sa, Sb, Sc, Sd, Se, Sf, Sg, Sh mit der Méglichkeit einer
eigenen Konfiguration

4. Digitaltrimmungendeslinken KreuzknuippelsT3,T4
5. Digitaltrimmungen des rechten KreuzknippelsT1,T2
6. Seitlicher Drehgeber 5 rechts

7. Seitlicher Drehgeber 6 links

8. Drehgeber7

9. Drehgeber8

10. LCD-Display

11. FunktionstasterF 1-5, die Tasterfunktionen werden im Display angezeigt
12. Hauptschalter

13. Drehgeber(3D)

14. Menutaste

15. Taste ESC

16. Antennen

17. Ladebuchse

18. USB-Schnittstelle

19. Kopfhorerbuchse

20. LED-Anzeige

21. Lautsprecher

22. Montaged6ffnungen zur Befestigung der Haltebuigel
23. Senderaufhangung




4.2. Innenlayout

23. Akkuanschluss

24. Akku

25. Anschluss PPM Out

26. Knippelaggregat-nichtselbstneutralisierend
27. Knippelaggregat-selbstneutralisierend
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4.3 Kreuzkniippel

4. Sichern Sie den Oberteil gegen den Unterteil durch
gegensinniges Drehen (Kontern).

4.3.1. Langeneinstellung der Steuerkniippel

Die Kreuzknlippel sind langenverstellbar und kénnen sehr einfach
justiert werden. Der Knlippel besteht aus zwei Teilen. Gehen Sie

beim Einstellen folgendermallen vor:

Oy |

é»:il o

1. Ergreifen Sie den
geriffelten Oberteil des
Knippels und 16sen ihn
durch Drehung entgegen
dem Uhrzeigersinn.

2. Schrauben Sie ihn auf
diegewiinschte Lange.

3. Den Unterteil des
Knippels drehen Sie
entgegen dem
Uhrzeigersinn, wodurch
der Unterteil des Kniippels
festgezogen wird.
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4.3.2. Einstellung der Winkellage des Steuerkniippels
Aus Grinden einer besseren Steuerungsergonomie kann die
Winkellage der Kreuzkniippel eingestellt werden.
1. Schalten Sie den Sender aus und Isen Sie die Schrauben des
Gehdusebodens

Ziehen Sie den Akkustecker ab.




2. Losen Sie beide BefeSt'QU"QSSCh’a”be" des 4.3.3. Einstellung der Federkraft der Riickstellfeder

Kntippelaggregates Wenn bei der Bewegung des Kreuzknilppels der

Bewegungswiderstand nicht lhren Vorstellungen entspricht,
kdnnen Sie die Kraft der Rickstellfeder in einer der Achsen
einstellen.

1. Schalten Sie den Sender ab und |6sen Sie die Schrauben der
Ruckwand.Ziehen Sie den Akkustecker.

2. Mit den bezeichneten Schrauben verdndern Sie die Kraft der
Riickstellfeder. Durch Drehen der Schraube gegen
den Uhrzeigersinn verringern Sie die Kraft dieser Feder. Als
Folge davon ergibt sich ein geringerer Verstelllwiderstand
bei Bewegung des Kreuzknippels in dieser Achse. Durch

5. Verbinden Sie den Akkustec.ker. Montieren Sie die hintere Drehen der Schraube im Uhrzeigersinn erh6hen Sie die Kraft
Abdeckung des Senders und ziehen Sie alle Schrauben fest. der entsprechenden Feder. Als Folge davon ergibt sich ein

3. DrehenSiedasKniippelaggregatindie gewiinschte Lage.
Ziehen Sie beide Befestigungsschrauben wieder fest.

erhohter Verstellwiderstand bei Bewegung des

Kreuzknippelsin dieser Achse.

3. SchlieBen Sie den Akustecker an. Montieren Sie den
Senderboden wiederund ziehen Sie alle Schrauben fest.
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4.3.4. Einstellung der Kraft und Art der Kniippelbremse

Bevorzugen Sie eine weiche Bremse der Steuerkniippel oder eine
Rastung? Den Sender DS-16 kénnen Sie ganz nach eigenem Bedarf
bei der Modellsteuerung einstellen. Wie in der Abbildung gezeigt,
wird die Art der Bremse durch jeweils eine eigene Schraube
eingestellt.

1. Schalten Sie den Sender ab und l6sen Sie die Schrauben der
hinteren Abdeckung. Ziehen Sie den Akkustecker ab.

2. Winschen Sie eine weiche Bremse, losen Sie schrittweise
die mit, A bezeichnete Einstellschraube der Bremse” (gegen
den Uhrzeigersinn). Lésen Sie die Schraube bis zu dem Punkt,
bis bei der Knlippelbewegung die ,Schrittwirkung” ausbleibt.
Die mit ,B bezeichnete Einstellschraube der weichen
Bremse” ziehen Sie (im Uhrzeigersinn) so weit an, bis sich die
gewlinschte Bremswirkung ergibt.
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Wollen Sie eine Rastwirkung, ziehen Sie schrittweise die
mit ,A bezeichnete Einstellschraube der Rast-Bremse”
(im Uhrzeigersinn) bis zu dem Punkt an, bis bei
Knippelbewegung die Einzelschritte des Knippels in
gewlinschter Stdrke ,spiirbar” werden. Losen Sie die mit ,B
bezeichnete Einstellschraube der weichen Bremse” (gegen

den Uhrzeigersinn).

3. SchlieBen Sie den Akkustecker an. Montieren Sie den
Senderboden der DS-16 und ziehen alle Schrauben an.

4.3.5. Wegeinstellung Gas-/Pitchkniippel

Der mechanische Weg kann an die persoénlichen Vorlieben
angepasst werden.

1. Sender ausschalten, die 8 Schrauben des Senderbodens 16sen
und diesen abnehmen. Senderakku abstecken.

2. Mit den gekennzeichneten Schrauben (->siehe Abbildung) kann
der Weg eingestellt werden. Verstellen der Schrauben im
Uhrzeigersinn verkirzt den Kniippelweg.

3.Senderakku anschlieBen und Senderboden wieder verschrauben.




4.3.6. Anderung des Steuermodus

Der Sender DS-16 erlaubt eine einfache Anderung des Steuermodus
zwischen Mode 1,2,3 und 4 mit ein paar einfachen Schritten. Bei
@ einer Anderung von Mode 1(3) auf Mode 2(4) miissen die
Kniippelaggregate gegeneinanderausgetauscht werden.

1. Sender abschalten, die Schrauben am Senderboden I6sen und
denSenderboden abnehmen. Stecken Sie den Senderakku ab!

2. Losen Sie die 3 Befestigungsschrauben der T-formigen Platine.

3. Entfernen Sie die Platine, indem Sie diese einseitig, im Bereich
des Senderakkus vorsichtig und mit Gegendruck von oben
hochheben und somit die Steckkontakte 16sen. Kippen Sie die
vorsichtig Platine nach vornein Richtung Senderdisplay.

Nach jeder Anderung des Kniippelweges muss der Sender neu
kalibriert werden - die Beschreibung finden Sie unter 9.6.3.1 -
Kalibrieren der Proportionalgeber.

'R :
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Entfernen Sie die Anschliisse der Knlippelaggregate von der
Senderplatine (3 Litzen X,Y,S)

Offnen Sie die Zugentlastungen der Anschlusskabel auf der
Hauptplatine.

Entfernen Sie die beiden Befestigungsschrauben der
Knuppelaggregate.

Ziehen Sie beide Knilippelaggregate vorsichtig aus dem
Sendergehduse.

Stecken Sie die beiden Aggregate in getauschter Anordnung
wiederinden Sender.

®

9.

Verschrauben Sie sorgfiltig die Kniippelaggregate und sichern

Sie die Befestigungsschrauben.

10.

11.
12,

Verbinden Sie die 3 Anschlusskabel (X,Y,S) jedes Aggregates
mitden entsprechenden Steckplatzen auf der Platine.
Befestigen Sie die Litzen in den Zugentlastungen.

Montieren Sie die T-Platine wieder an lhren Platz. Setzen Sie
dazu die Platine genau auf die Steckkontakte und schlieen Sie
diese mit sanftem Druck. Beachten Sie die Kabelfiihrung
zwischen den Platinen, die Litzen diirfen weder geknickt,
geklemmtnoch unter Zug gesetzt werden - bei Bedarf
Kabelflihrung vorsichtig adaptieren. Beachten Sie besonders
die Kontakte der Antennen!

. Ziehen Sie die Montageschrauben der T-Platine fest.

Stecken Sie den Senderakku an und verschrauben Sie den
Senderboden.




4.3.7. Kniippelschalter/-tastermontage

Wollen Sie einen Sender DS-16 mit einem Schalter/Taster

im

Steuerkniippel verwenden, kénnen Sie das angebotene optionale

Zubehor nutzen:

» Steuerknippel mit 2-Stufenschalter
« Steuerknippel mit 3-Stufenschalter

.

e Steuerknippel mitTaster

Hinweis: Fiir die Montage des Schalters/Tasters in die Kreuz-
kniippel-Einheit empfehlen wirunser Servicecenter

. Sender abschalten, die Schrauben am Senderboden |6sen und
den Senderboden abnehmen. Stecken Sie den Senderakku ab!
. Losen Sie die 3 Befestigungsschrauben der T-formigen Platine.

. Entfernen Sie die Platine, indem Sie diese einseitig, im Bereich
des Senderakkus vorsichtig und mit Gegendruck von oben
hochheben und somit die Steckkontakte 16sen. Kippen Sie die
vorsichtig Platine nach vorne in Richtung Senderdisplay.

. Entfernen Sie die Anschliisse der Knuppelaggregate von der
Senderplatine (3 Litzen X,Y,S)

. Offnen Sie die Zugentlastungen der Anschlusskabel auf der
Hauptplatine.

. Entfernen Sie die beiden Befestigungsschrauben der
Knippelaggregate.

. Ziehen Sie beide Knippelaggregate vorsichtig aus dem
Sendergehause.




8. Losen Sie das (geriffelte) Knlppeloberteil (durch Drehen
entgegen dem Uhrzeigersinn)

9. Fiihren SiedieKabel des Schalters/Tastersdurchdie Offnung
im Steuerknippel.

10. StellenSie die Ldnge des Steuerknippels ein.

11. Fihren Sie die Kabel durch die (hohle) Achse der
Knuppelaggregate.

12. Loten Siedie Litzen auf die vorgesehenen Lotpunkte der Platine
- beachten Sie die Ubereinstimmung der Anschlussreihenfolge mit
dergegeniiberliegenden, bereits geléteten Litze!

13. Bewegen Sie den Kreuzkniippel bis auf Anschlag in allen
Richtungen um die Kabelldngen im beweglichen Teil der
Steuereinheit abzugrenzen und ziehen Sie die Kabel auch noch
leicht von der Steuereinheit weg. Die Leiter sollten im
beweglichen Teil der Steuereinheit genligend Freiraum haben,
damit sie die beweglichen Teile nicht beriihren und nicht auf
Biegung beansprucht werden.

14. Stecken SiedasKnippelaggregatzuriickin den Sender.
15. Ziehen Sie beide Befestigungsschrauben der Kreuzkniippel-
Einheit fest.

16. Schlieen Sie die Stecker der zur Einheit gehorenden Kabel
wieder an. Orientieren Sie sich an den Kabelldngen. SchlieBen
Siedaslangste Kabel soan, dass esam weitesten entfernt von




der Sendermitte zu liegen kommt (3 Stecker X, Y, S aus einem
Kniippelaggregat).

17. Sichern Sie die Kabel der Kreuzkniippel-Einheiten wiederin den
Halterungen.

18. Montieren Sie die T-Platine wieder an lhren Platz. Setzen Sie
dazu die Platine genau auf die Steckkontakte und schlieBen Sie
diese mit sanftem Druck. Beachten Sie die Kabelfiihrung zwischen
den Platinen, die Litzen diirfen weder geknickt, geklemmt noch
unter Zug gesetzt werden - bei Bedarf Kabelfiihrung vorsichtig
adaptieren. Beachten Sie besonders die Kontakte der Antennen!

19. Ziehen Sie die Montageschrauben der T-Platine fest.

20. SchlieBen Sie den Akkustecker an. Montieren Sie die
Senderrtickwand und ziehen alle Schrauben fest.

Konfiguration des Kniippelschalters

Nach Installation des Schalters in den Steuerknlippel muss dessen
Typ im Sender konfiguriert werden, damit seine richtige Funktion
gewibhrleistet wird. Dies wird im Sendermenii ,,HAUPTMENU ->
Erweiterte Einstellungen -> Sticks/Schalter Setup” durchgefiihrt,
siehe Kapitel 9.3.2.




4.4. Schalter auswechseln

Alle Schalteram Sender kénnen leicht demontiert und durch andere
Typen ersetzt werden. Der Sender DS-16 erkennt automatisch den
Schaltertyp. ZurVerfligung stehen folgende Varianten:

e 2und3Stufen-Schalterlang ohne Arretierung
e 2und 3 Stufen-Schalterkurz, lang

Sie konnen entweder die Schalter beliebig untereinander
austauschen, oder, wenn Sie eine andere Konfiguration wiinschen,
kénnen Sie aus dem optionalen Zubehor auswdhlen und
eintauschen.

Schalterkonfiguration der DS-16 im Auslieferzustand

Sa-3Stufen Schalterkurz
Sb-2 Stufen Tasterlang

Sc-2Stufen Schalterkurz
Sd-3Stufen Schalterlang
Se-2Stufen Schalterlang
Sf-2Stufen Schalter kurz
Sg-3StufenTasterlang

Sh -2 Stufen Schalter kurz
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Schaltertausch:
1. Schalten Sie den Sender ab und l6sen Sie die Schrauben der
hinteren Abdeckung. Ziehen Sie den Akkustecker ab.

2. Losen Sie mit dem passenden Ziermutternschlissel (nicht im
Lieferumfang des Senders enthalten) die Ziermuttern und
entfernen Sie diese.

3.  Greifen Sie den Schalter an der Platine und ziehen Sie ihn aus
seinem Anschluss.




4.Ziehen Sie das Flachbandkabel aus dem Anschluss auf der
Hauptplatine.

Die Orientierung des Flachbandkabels mit dem der Schalter mit der
Hauptplatine verbunden wird erkennen Sie in Abbildung 4a. Die
Kabel sind immer auf beiden Enden einseitig mit einer Farbe
gekennzeichnet (4b) - Die Orientierung dieser Markierungen muss
stets der folgenden Abbildung entsprechen:

4.4.1 Zusammenbau

1. Verbinden Sie das Flachbandkabel mit dem Anschluss am
Schalter-Orientierung beachten.

2. Fiihren Sie den Schalter durch die entsprechende Offnung am
Sendergehduse.

3. Verschrauben Sie die Ziermutter - dazu Ziermutternschlissel (als
Zubehor erhiltlich) verwenden.

4. Verbinden Sie das Flachbandkabel mit dem Anschluss auf der
Hauptplatine - Orientierung und Beschriftung beachten, die
Kennzeichnung der Schalters am Sendergehduse muss mit dem
Anschluss tibereinstimmen!

5.Senderakku anschlieBen und Senderboden verschrauben.
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Bei der ersten Inbetriebnahme des Senders nach dem
Schalterumbau erhalten Sie einen entsprechenden Hinweis auf die
gednderte Schalterzuordnung - Bestatigen Sie diesen Hinweis und
Uberpriifen Sie alle Funktionen bzw. deren Schalterzuweisungen.
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4.5. Trimmungen

Mit den Kreuzknilippeln steuern Sie die Basisfunktionen, wie z. B.
Gas, Querruder, Hohen- und Seitenruder. Unter den
Kreuzsteuerknlippeln befinden sich vier Tasten, die die Aufgabe der
digitalenTrimmung Gbernehmen.

Die Trimmungen werden wdhrend des Fluges zur Feineinstellung
der Fluglage verwendet. Die Einstellungen der Timmungen werden
automatisch so abgelegt, dass beim Abschalten und
Wiedereinschalten des Senders die Trimmwerte beibehalten
werden.

Jedes Modell hat eine eigene Trimmeinstellung. Ebenso kdnnen alle
Flugphasen der Modelle verschiedene Trimmkonfigurationen
haban.

Durch Driicken einer Trimmtaste wird die Servostellung um einen
Trimmschritt verandert und gleichzeitig erscheint das Meni mit den
Trimmeinstellungen am Display. Bei langem Driicken der
Trimmtaste werden automatisch die Trimmschritte mit akustischer
Signalisation addiert der subtrahiert.

Im Menii ,trim" ist es moglich die automatische Trimmfunktion
einzuschalten.
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Die Schritt- und Wegeinstellung der Trimmung erfolgtim
HAUPTMENU -> Feineinstellungen -> Digitaltrimmung

4.6. Der Akku

Der DS-16 wird durch einen Li-lon Akku mit Strom versorgt und
enthélt eine integrierte Ladeelektronik. Im eingeschalteten Zustand
des Senders wird in der oberen Statusleiste des Displays der
Akkuzustand angezeigt. Der Akku wird bereits in der Produktion
eingesetztund angeschlossen.

4.6.1. Laden

Der Sender kann Uber den mitgelieferten Netzadapter oder tber
einen USB-Anschluss geladen werden.

Fir schnelles Laden nutzen Sie den Netzadapter, bei dem die
Ladezeit etwa 3 Stunden betrdgt. Beim Laden kann der Sender ein-
oder ausgeschaltet sein. Der Ladezustand wird Uber eine LED oder
im eingeschalteten Zustand des Senders Uber eine Anzeige im
Display signalisiert.

Die Vorgehensweise beim Laden:

1.  SteckenSieden NetzadapterandasNetzan.

2. Dasausdem Adapter filhrende Kabel mit Koaxstecker stecken
Siein die Ladebuchse an der Stirnseite des Senders.

Der Ladezustand wird mittels LEDs signalisiert:

e Der Akku ist entladen - die rote LED blinkt langsam, die
grine LED leuchtetnicht.



 Der Akku ist fast voll geladen - die rote LED leuchtet stetig,
diegrine LED leuchtet nicht.

 Der Akku ist voll geladen - die rote und griine LED leuchten
stetig.

4.6.2. Akkutausch

Wenn Sie sich entschlieBen den Akku auszutauschen oder
abzuklemmen, verfahren Sie folgendermaf3en:

1. Schalten Sie den Sender aus und nehmen den hinteren
Gehausedeckel ab.

2. ZiehenSieden Akkusteckerab.
3. Losen SiedenBefestigungsgurt des Akkus.

Ratschlag: Nach Abklemmen des Akkus fiir eine Zeit Idnger als
eine Minute wird die Zeiteinstellung geloscht.
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4.7. PPM-Out Anschlussbuchse

Con.B

Der Ausgang ,Con"” kann fir den Anschluss externer HF-Module
verwendet werden. Das Pinout entspricht dem Jetibatchkabel und
ist in der folgenden Abbildung beschrieben. Wir ersuchen Sie zu
beachten, dass die Ausgangsspannung (plus) unstabilisiert vom
Senderakku zur Verfligung gestellt wird, dh. je nach Ladezustand
zwischen ~4.0 und 3.4 Volt betragt.

nichtbelegt

Plus

Minus

PPM-Ausgang (3V-Logik)

P wWwhN=



4.8. Handhabung

Der Sender ist mit einem Tragegriff aus Metall ausgestattet.
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@ Drahtlose Modi

Um héchste Zuverldssigkeit und Ubertragungssicherheit
sicherzustellenist die DC/DS-16 mit zwei unabhdngigen DUPLEX 2,4
GHz Sendemodulen mit jeweils einer eigenen Antenne
ausgestattet. Diese beiden HF-Module, in weiterer Folge ,primar”
und ,sekundar” benannt, konnen in den nachfolgend angefiihrten
Modibetrieben werden:

. “Standard" Mode - beide Sendemodule sind aktiv. Beide
Sendermodule kommunizieren abwechselnd mit dem Empfanger.
Das erhohtdie Sicherheit und hilft Todwinkel abzudecken.

. “ZweiWeg HF" Mode - beide Sendemodule kommunizieren
in dieser Betriebsart unabhdngig voneinander mit zwei
verschiedenen Empfangern. Die beiden Empfanger kénnen
entweder Uber intelligenten Koppler, z.B. JETI Enlink
verbunden werden, oder die Steuerfunktionen kénnen auf die
beiden Empfanger aufgeteilt sein. In diesem Fall wird Uber jeden
Empfanger jeweils ein Teil der Funktionen/Servos
angesteuert, z.B. aufgeteilt nach den Tragflaichen - /
Hohenruderhidlften oder &hnlich. Diese Aufteilung kann
grundsatzlich nach eigenem Ermessen durchgefiihrt werden.
Es sollte jedenfalls dabei sichergestellt sein, dass eine
Steuerbarkeit des Modells auch bei Ausfall eines Empfangers oder
eines Sendemodules gewdhrleistet ist. Jeder der beiden
Empfanger erhalt seine Steuersignale von einem (,seinem”)
Sendemodul, im Fehlerfall eines Systems dient die andere
Sendemodul-Empfangerkombination als Redundanzsystem.
AufBerdem ist die Betriebssicherheit wesentlich erhéht, wenn beide
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HF Module abwechselnd mit beiden Empfangern kommunizieren.

. Modus 3 ,Schiiler” bzw. , Trainer” — eines der Sendermodule
ist fur die Kommunikation mit dem Lehrer/Schiiler - Sender
vorgesehen. Mit dem Modell wird immer nur tiber den Lehrersender
und dessen primares Sedemodul kommuniziert. Ist der Sender im
LLehrer”-Modus, kommuniziert das primadre Modul mit dem Modell
und das sekunddre Modul mit dem drahtlosen Modul ,JETI Lehrer-
Schiler” des Schiilersenders. Im Modus,Schiler” kommuniziert der
DC/DS-16 Uber das sekunddre Modul mit dem drahtlosen Modul
JETI Lehrer-Schiiler des Lehrersenders. Falls Sie fur den Lehrer /
Schilerbetrieb zwei DC/DS-16 verwenden bendtigen Sie weder das
Modul, JETI Lehrer-Schiiler” noch sonstiges Zubehor. In diesem Fall
wird die Leher-Schilerkommunikation (iber die sekundaren
Sendemodule der beiden DC/DS-16 abgewickelt.

Hinweis: Wenn Sie das JETI DUPLEX 2.4 Ghz system in Frankreich
betreiben, miissen Sie den Sender auf den franzésischen
Sendemodus umgestellten-,Hauptmenii-
>Systemfunktionen->Konfiguration->French mode TX->EIN“.
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@ Einschalten und Ausschalten des DC-16

6.1. Einschalten des Senders

Der Sender wird durch langeres Driicken der Taste ,Power” (1)
eingeschaltet. Die griine LED leuchtet auf und im Display erscheint
die Startabfrage. In diesem Augenblick wartet der Sender auf eine
Bestdtigung des Einschaltens — auf das Driicken der Taste ,,F5(Ja)”
(2). Nach dieser Bestatigung erscheint der Hauptbildschirm und der
Sender ist betriebsbereit. Der eingeschaltete Zustand des Senders
DC/DS-16 wird durch die griine LED angezeigt.

* Wenn das Einschalten nicht bestdtigt wird und das Zeitlimit
verstreicht, schaltet sich der Sender automatisch wieder ab. In der
Einstellung des Senders DC/DS-16 kann das Einschalten uber
+HAUPTMENU -> Systemfunktionen -> Senderkonfiguration->
Startmeldung unterdriicken” deaktiviert werden.

Ratschlag: Wir empfehlen den Sender mit aktivierter
Bestdtigungsfunktion fiir das Einschalten zu betreiben, weil
diese Funktion ein zufilliges Einschalten und Entladen des
Akkus, z. B. beim Transport, verhindert.

a4
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6.2. Ausschalten des Senders

Der Sender wird durch Driicken der Taste ,Power” abgeschaltet. Vor
dem Ausschalten werden Sie immer nach einer Bestatigung gefragt.
In Ausnahmefallen kann man den Sender ohne Bestatigung durch
langes Driicken der Tastenkombination ,Power” und ,esc”
ausschalten. Wir empfehlen diese Reset-Funktion in normalen
Betriebssituationen nichtzu verwenden.

Ratschlag: Wollen Sie den Akkuzustand beim Laden mit
abgeschaltetem Sender feststellen, driicken Sie die Taste
~Power” und im Display erscheint der
BegriiBungsbildschirm mit dem Akkuzustand und mit der
Einschaltbestdtigung. Wenn Sie diese Abfrage nicht
bestdtigen wird sich der Sender nach Ablauf des Zeitlimits
wieder automatisch ausschalten. Diese Funktion ist beim
Laden immer aktiv, auch wenn beim Einschalten die
Bestdtigung nichterteilt wird.

6.3 Neustart des Senders

Falls der Sender sich nicht korrekt verhdlt, gibt es einige
Méglichkeiteihn neu zu starten.

1.  Standardmafig abschalten, danach wieder einschalten und
mit derTaste ,Power” bestatigen.

2.  Ausschalten des Senders ohne Bestdtigung durch langes
Driicken derTastenkombination ,,Power" und ,esc"

3.  Akkustecker abziehen ,Power”-Taste betdtigen und danach
wiederanschlie3en.
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@ Erstmalige Inbetriebnahme

Schalten Sie den Sender ein, indem Sie die Taste ,Power” lang
driicken und danach mit derTaste,,F5(Ja)"” bestatigen, siehe Kapitel
Einschalten und Abschalten des DC/DS-16. Im Display wird der
Hauptbildschirm abgebildet und das Ausgangs-Flugmodell

emgelesen. .|12:22:05 Eﬁ

JETI %3d) de-1s

Aero

Ttuﬂn[l |Defau|t

Sender aktivieren?
Nein =T Ja

Es ist moglich, direkt nach dem Einschalten des Senders ein anderes
Modell mit der ,,F3-Taste” auszuwahlen. Um diese Anzeige sichtbar
zumachen, missen Sie die Option "Startmeldung unterdriicken"in
derSenderkonfiguration auf"Nein" gesetzt haben.

7.1 Der Hauptbildschirm

Der Hauptbildschirm beinhaltet die Basisinformationen tber den
Betriebszustand des Senders, wie z.B. den Akkuzustand, die
Uhrzeit, die Flugphase usw. Gleichzeitig konnen Sie hier als
Anwender selbst Informationen einblenden, die Sie im Betrieb
Uberwachenwollen, z.B. Stoppuhren, Telemetriewerte, usw.
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Der Hauptbildschirm besteht aus der Statuszeile, in welcher
folgende Informationen enthalten sind:

1. Signalstarke ®—\ /—()
2. Akkuzustand 7%, [stagdara GE!\%-&;.H TR0
3. Uhrzeit

4. Status der Telemetrie-
aufzeichnung

Yotete!

5. Modellname

6. Bezeichnungderaktuellen
Flugphase

7. Gasverriegelung
8. Abstellanzeige, Leerlauf

Der grolte Teil des Bildschirms steht als Arbeitsfliche fir den
Anwender zur Verfligung. Es ist der Bereich fiir die graphische
Datendarstellung, Sie kénnen darin telemetrische Informationen
aus dem Modell, wie z. B. die Hohe, Strom, Geschwindigkeit oder
auch Werte der Stoppuhren einblenden. Die Arbeitsfliche besteht
aus einzelnen Anzeigefenstern. Diese Fenster beinhalten jeweils die
Beschreibung und numerische Werte - bei entsprechend vielen
eingeblendeten Anzeigefenstern wird die Arbeitsflache
automatisch auf mehrere Seiten erweitert, wobei die Anzahl von
Seiten ist durch die Anzahl der Fenster bestimmt wird. Wenn Sie ein
zusétzliches Fenster einblenden und der Platz auf der aktuellen
Arbeitsflache nicht mehrausreicht wird automatisch eine neue Seite
generiert.
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Die untere Leiste des Hauptbildschirms enthalt:

Tﬁuuﬂﬂ‘“ﬂ"ﬂﬂm EI||2:22:35 B
JETI fodel) -1

%000 | standara El 12:22:57 fEE |

Telemetrie
Lautstarke:

Ein@®
]

10s Dauer ®

Flugzeug

Beleuchtung:
Intens itat:

© 000

1. Opt. - schnelle Sendereinstellung: Telemetrie, Lautstarke,

Kontrast, Dauer und Helligkeit der Hintergrund-

beleuchtung.

2. Pfeil -Blatternin den einzelnen Arbeitsflaichen nach links

3. Pfeil-Blatternin den einzelnen Arbeitsflachen nach rechts

4. CIr - stellt den Timer zuriick. Alternative Nutzung zum direkten
Offnen des Hauptfensters der Datenanalyse.

5. Stop/Start - Beginn und Ende des Fluges, Timer-Ausldser,
Telemetrieaufzeichnung

Vom Hauptbildschirm gelangen Sie ins Hauptmen Uber die Taste
»menu”. Wenn Sie zurlick wollen, driicken Sie wieder im
~HAUPTMENU" die Taste,,menu”oder ,esc”.

Durch Driicken einer beliebigen Trimm - oder der 3D Taste im
Haupt-Bildschirm rufen Sie das Men( ,, Trim*” auf.

=

7.2. Navigation im Menii

7.2.1 Navigation

1. Die Taste ,menu” schaltet zwischen dem Hauptbildschirm
und dem Hauptmenil des Senders um. Wenn Sie diese Taste
vor/beim Editieren eines Wertes driicken, konnen Sie den Wert
schneller, in 10er Schritten, andern.

2.  Mit der Taste ,esc” kehren Sie in der MenUestruktur um eine
Ebene zurtick.

3. 3D-Taste

3a - mit einer Drehung entgegen dem Uhrzeigersinn
bewegen Sie sich im Menii hinauf, bei einer Anderung des
Wertes verringern Sie den gewdhlten Wert.

3b - mit einer Drehung im Uhrzeigersinn bewegen Sie sich im

Menii hinunter, bei einer Anderung des Wertes erhéhen Sie
den gewdhltenWert.

3c - durch Driicken bestétigen Sie die Auswahl oder wahlen
einen Menipunkt.
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4. Die Funktionstasten (,Softkeys”) unterhalb des Display
»F1-F5" werden je nach gewdhltem Menl mit der jeweiligen
Funktionin der unteren Bildschirmzeile beschriftet.

7.2.2 Parameterauswahl

Die aktuelle Auswahlim Menii (,Cursor”) istinvers dargestellt. Durch
Drehen der 3D-Taste im/gegen den Uhrzeigersinn bewegen Sie den
Cursorentlang der Zeilen.

Wenn sich in der Zeile mehrere einstellbare Parameter befinden,
driicken Sie die ,3D-Taste” um die einzelnen Positionen/Werte
auszuwahlen. Der aktuell gewahlte Parameter ist in der Anzeige
vorerst nicht (dunkel) hinterlegt. Mit Bestatigung durch einen Druck
auf die ,3D-Taste” wahlen Sie den Parameter aus und @ndern den
Wert durch links/rechts-Drehung. Durch neuerliches Driicken der
»3D-Taste” speichern Sie den Wert und kehren zur weiteren
Auswahl in die Menlizeile zurtick. Zwischen den einzelnen Werten
der Menizeile bewegen Sie sich links/rechts mit der ,3D-Taste”.
Wieder zuriick zur Auswahl einzelner Mentizeilen gelangen Sie mit
derTaste ,esc”.
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7.2.3 Meniistruktur

* Modellwahl/-modifikation
- Modell auswdhlen
- Neues Modell anlegen
- Grundeinstellungen
- Funktions + Geberzuordnung
- Servozuordnung
- Servoeinstellungen
- Gerdtelibersicht
* Feineinstellungen
- Flugphasen
- Digitaltrimmung
- Flugphasentrimmung
- Dual Rate/Expo
- Funktionskurven
- Querruderdifferenzierung
- Gyro/Governor
(Modelltyp Heli)
- GaslLimiter (Modelltyp Heli)
- V-LTW, Delta Mix, Ailevator Mix
(Modelltyp Flugzeug)
- Butterfly (Modelltyp Flugzeug)
- Snap Roll
- Freie Mischer
* Erweiterte Einstellungen
- Spezielle Modelloptionen
- Sticks/Schalter Setup
- Drahtlosmodus/Trainer

=

- Logische Schalter
- Sprachausgabe/Ereignis
- Sequenzer
- Bewegungssensor
(nur DS-16)
* Stoppuhren/Sensoren
- Stoppuhren
- Alarme
- Vario
- Sprachausgabe
- Sensoren/Aufzeichnung
- Telemetrieanzeige
- Hauptseite
* Zusatzfunktionen
- Datenanalyse
- Audio Player
- Jetibox
- Spiele (Snake, Tetris, Chess...)
* Systemfunktionen
- Senderkonfiguration
- Reichweiten-/Servotest
- Geber kalibrieren
- Servomonitor
- Systemsounds
- Lautstdrke
- USB/Daten
- Systeminformationen
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7.3 Erstellung eines Modells - der Assistent

In diesem Abschnitt werden wir Sie bei der Erstellung eines neuen
Flug-, Hubschrauber- oder Schiffsmodells Schritt fiir Schritt
begleiten. Jeder Schritt dieses ,Assistenten” wird durch
Abbildungen der jeweiligen Menubildschirme ergdnzt. Wenn Sie
sich der schrittweisen Fiihrung dieses Assistenten anvertrauen, ist
ein rascher Lernerfolg garantiert. Abgesttitzt auf dieses Basiswissen
werden Sie unmittelbar danach einfach und selbstédndig lhre
eigenen Modelle erstellen kénnen.

7.3.1 Flugzeug

Der Assistent wird Sie durch die Erstellung eines einfachen
Flugmodells fiihren. Es handelt sich dabei um ein 3-
achsgesteuertes (Motor-) Segelflugzeug mit zwei Querruderservos
und je einem Hohen- und Seitenruderservo.

Servoanordnung:

Gas

Querruder1

Querruder 2

Hohenruder

voa W

. Seitenruder

Stellen Sie vor dem Beginn der Programmierung sicher, dass Sie den
richtigen Sendermodus eingestellt haben - zur Uberpriifung
wahlen Sie ,HAUPTMENU -> Erweiterte Einstellungen ->
Sticks/Schalter Setup”. Auf der Basis dieser Konfiguration erfolgt
die standardisierte Zuordnung der Steuerfunktionen zu den Gebern
desSenders.
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Grundsatzlich muss ein Modell zuerst programmiert werden und als
letzten Schritt Ihr Sender mit jenem Empfanger gebunden werden,
mit dem Sie dieses Modell betreiben wollen, siehe Kapitel
Empfinger->Bindung.

Anmerkung: Aus Sicherheitsgriinden empfehlen wir ausdriicklich,
wdhrend der Programmierung von Elektroflugmodellen
deren Luftschraube abzunehmen!

1. Schalten Sie den Sender ein. Im
Einfihrungsbildschirm driicken Sie die
Taste,,menu”.

Wahlen Sie die Menuzeile ,,Modellwahl/-
modifikation” und driicken die ,3D-
Taste”.

&) [standara M| 12:22:40 | SQE)
HAUPTHEND
Modellwahl/-modifikation

Feineinstellungen
Erweiterte Einstellungen
Stoppuhren/Sensoren
Zusatzfunktionen
Systemfunktionen

T:nﬂﬂﬂ‘mnnnnm .‘|2:22:n5
Modellwahl/-modifikation
Modell auswidhlen
Neues Modell anlegen
Grundeinstellungen
Funktions+Geberzuordnung
Servozuordnung
Servoeinstellungen
Geréateiibersicht

2.Wahlen Sie die Menlizeile ,,Neues Modell
anlegen”und driicken die ,3D-Taste”.

oo W o ]

Neues Modell anlegen

3. Geben Sie den Modellnamen und

Modelltyp ein, danach wéhlen Sie
Modelltyp:

. | »Flugzeug”. Bestdtigen Sie Ihre Wahl mit
derTaste ,F5(>>)".

Heli Tru
0 = P
il
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Fl[rrnrs Wl W]

Grundeinstellungen
he! 2 Querruder ® ||

L 1 L i}
Kreuz— od. T-LW: 1HRISR@®

Leitwerk:

Antrieble): 1®
Stork lappenservos: 0®
Fahrwerk—-Servos @

5 00 | standara

Funktions+Geberzuordnung

Funktion  Geber
1 Quer &
2 Hohe &
3 Seite @
4 Drossel &

Trim MaxTrim

T3 [stanaara W[12:22110
Servozuordnung

2 uerruder 1

3 Querruder 29 4 Hohe @ |
5 Seite® B ERCE
7 ..® 8 CH
9 ® 10 N C)
n L@ 1 C)
15 - an =

4. Daraufhin wéahlen wir den
Tragflachentyp. Da wir 2 Querruderservos
haben, stellen wir den Parameter
n»Tragflache” auf 2 Querruder. Die ibrigen
Einstellungen verdandern wir nicht und
bestatigen mitderTaste ,F5(>>)".

5. Anzeige der Steuerfunktionen und ihrer
Zuordnung zu den Gebern des Senders. Wir
kdnnen kontrollieren, ob die
Steuerfunktionen den
richtigen/gewilinschten Gebern des
Senders zugeordnet sind. Ist dies nicht der
Fall ist, kontrollieren wir die
Steuermoduseinstellung des Senders. Wir
bestatigen mitderTaste ,,F5(>>)"

6. Zuordnung der Funktionen zu den
Empfangerausgdangen. Wir passen sie
unserem Modell an, kontrollieren und
bestatigen mitderTaste ,F5(>>)".
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7. Es erscheint ein Hinweis, ob Sie wirklich
ein neues Modell erzeugen mochten. Mit
Taste ,F5(Ja)” bestatigen. .

Modell aktivieren?

il ) g
.

Servoeinstellungen
Motor 1  E— — 0x
Mittenverstelluna [ [ ] 0%
Max. positiv 100%
Max. nesativ
Limit: positiv
Limit: negativ
Weaunkenr

In diesem Meni werden die
Einstellungen der einzelnen Servos an das
Modell angepasst. Es kéonnen die
Neutralstellungen, Wegbegrenzungen und
-limits, Drehrichtungsumkehr,
Verzdgerungen usw. justiert werden. Mit
den Tasten ,F2“ und ,F3” werden
schrittweise alle Einstellungen der
einzelnen Servokandle /
Empfdngerausgange uberprift und
angepasst.

Verzbgerung pos/neg

Binden Sie jetzt den Sender mit dem Empfdnger, siehe Kapitel
Empfinger -> Bindung. Jetzt kdnnen Sie bei Bedarf auch noch
zusatzlich die Servoausgange nachjustieren. Wahlen Sie den
Meniipunkt ,Hauptmenii -> Modellwahl/-modifikation ->
Servoeinstellungen’.

Die Querruder kdnnen beim Einsatz von zwei Servos sehr einfach als
aerodynamische Bremsen verwendet werden. Nachfolgend wird
diese Konfiguration beschrieben. Wir werden z.B. mit dem
Proportionaldrehgeber 5 diese beliebte Landehilfe einstellen.
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HAUPTHEN a). Im Einfuhrungsbildschirm driicken Sie
Modellwahl/-modifikation . “
dieTaste ,menu”.
Erweiterte Einstellungen . . . ..
Stoppuhren/Sensoren Wahlen Sie die Position
Zusatzfunktionen . . “ . .
Systemfunktionen »Feineinstellungen” und driicken die ,,3D-

THR(a| | <> | User Taste”,

b). Wahlen Sie die Position ,Butterfly” und
driicken die ,,3D-Taste".

P4 W 108 0.0s 0.5 @G

Quer.—~/Flap Einstellung 2
Hohenruder Einstellung e
Feineinstel lung >

Bool[stanara W Jr2:zi40 c). Wahlen Sie die Position ,,Switch” und
Quer.-/Flap Einstelluns | howegen Sie den gewiinschten Geber.
Bestatigen Sie mitderTaste ,,F5(0k)”.

Nun braucht lediglich der richtige
Ausschlag der aerodynamischen Bremse
eingestelltzu werden.

Ratschlag: Stellen Sie die Tragflédchenservos bzw. deren Wege in der
Funktion als aerodynamische Bremsen nicht auf
Maximalausschldge. Beriicksichtigen Sie die erforderliche
(Weg-)Reserve fiir die Rollsteuerung/Querruder bei aktiven
aerodynamischen Bremsen.
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7.3.2 Hubschrauber

Der Begleiter fiihrt Sie durch die Erstellung eines einfachen Modell-
Hubschraubers. Der Hubschrauber wird lber eine Taumelscheibe
gesteuert, die von drei Servos mit einer Orientierung von 120°
angesteuert wird und der Motor keinen Drehzahlregler besitzt.

Zuordnung der Servos zu den Empfangerkanalen:
1. Gas

Nicken (Swash 1F)

Kollektiv (Swash 2L)

Rollen (Swash 3R)

Gieren (Rudder)

Gyro (Gyrosens.)

o mp WwN

Stellen Sie vor Beginn der Programmierung sicher, dass Sie den
richtigen Sendermodus eingestellt haben ,HAUPTMENU ->
Erweiterte Einstellungen -> Sticks/Schalter Setup”. Basierend auf
dieser Einstellung erfolgt die Zuordnung der Steuerfunktionen zu
den Gebern des Senders.

Zuerst muss ein Modell im Sender erzeugt werden und zuletzt muss
der Sender DC/DS-16 mit jenem Empfanger gebunden werden der
im Modell eingesetzt wird, siehe Kapitel Empfédnger-> Bindung.

Hinweis: Aus Sicherheitsgriinden empfehlen wir bei Elektrohelis den
Motorabzuklemmen oder die Rotorbldtter zu demontieren.
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LI ‘Slnmlnm [ | ‘ 12:22:49
HAUPTHEND 1. Schalten Sie den Sender ein. Im
IEDEPERVATEIETEEEIN| Hauptbildschirm drlicken Sie die Taste
Feineinstellungen
Erueiterte Einstellungen menu”.
Stoppuhren/Sensoren ”
Zusatz funktionen 5 H
Syetemfunktionen Wahlen Sie den Parameter ,Modellwahl/-

modifikation” und dricken die ,3D-
Taste”.

'fnﬂﬂﬂ‘s'ﬂ"ﬂnm .‘I2:22:n5

Modellwahl/-modifikation

Modell auswihlen

Neues Modell anlegen
Grundeinstellungen
Funktions+Geberzuordnung
Servozuordnung
Servoeinstellungen
Geréateiibersicht

2. Wahlen Sie den Parameter ,Neues
Modell anlegen” und driicken die ,3D-
Taste”.

a0l ‘Slnnﬂnm

.\.2:22:21:@:‘ 3. Geben Sie den Modellnamen ein und

Neues Modell anle,
= wahlen als Modelltyp ,Heli” Bestatigen Sie
mitder ,F5(>>)".

Name Heli &
Modelltyp:

Flugzeug Heli

4. Wir wéhlen fiir den Hubschrauber den
Taumelscheibentyp ,3 Servos (Std.
120°)”. Mit dem zweiten Parameter des
Menis ,, Nickservo-Position” wird die
Orientierung der Taumelscheibe um 180°
gedreht. Der nachste Schritt ist die
Bestdtigung mitderTaste ,,F5(>>)".

Nickservo—Position hinten @
Winkel  120°@® Drehung
Anlenkungslange (TS—Servos)
1005@® 1005® 100%@®

Governor Nein @
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Im Meni ,Grundeinstellungen” wird bei der Erstellung des
Hubschraubermodells, die verwendete Taumelscheibe definiert. In
der Anleitung des Hubschraubers finden Sie die erforderlichen
Informationen fur die Konfiguration der Taumelscheibe. Die
Auswahl in diesem Menil beeinflusst die Funktionen und die
Geberwahl.

o[ Wl @] 5

Funktions+Geberzuordnung
Trim MaxTrim

Im Meniu ,Funktions +
Geberzuordnung” wird das Verzeichnis
der Steuerfunktionen mit deren
Geberzuordnung abgebildet. Falls Sie
diese Zuordnung @ndern wollen editieren
Sie den Parameter ,Geber” und ordnen
den gewiinschten Geber der markierten
Steuerfunktion zu. Bestatigen Sie mit der

Funktion
1 Drosself P2
2 ter® Pl
3 Hhe® P4
4 Pitch@ P2
5 Heck @ P3
8 Gvroemof. & Sj

Taste ,F5(>>)".

"l [stonenr W] &1 6. Das Menii ,Servozuordnung”
Servozuordnung . .

: om : - s | Peinhaltet die Zuordnung von
3 TS RL® 4 T5 (3R) @ i
R S e A.usgangsfunktlopen des Serlders zu den
! O g einzelnen Kandlen (Ausgdngen) des
n @ 1 ® | Empfiangers. Wollen Sie die Zuordnung

andern, andern Sie die einzelnen
Positionen des Verzeichnisses, zum
Fortsetzen betdtigen Sie die Taste
#F5(>>)".
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Sl [stvna WJieczz0 @] 7, Das Menii ,Taumelscheibenmischer” ist
Taumelscheibenmischer . . . .
die Konfiguration der Ausschlage der

Hee i2® | einzelnen Steuerfunktionen des
Pitch 50% ®

Hubschraubers, die in gemischter Form auf
derTaumelscheibe Gbertragen werden. Die
Ausschldage/Wege der einzelnen
Steuerfunktionen sind in Prozent
ausgedrickt. Stellen Sie die Wege
entsprechend der Anleitung des
Hubschraubers und Ihrer
Steuergewohnheiten ein.

8.,Quer”-Querruder (Rollen)
»Hohe”-Nicken (Hohenruder)
»Pitch”-Kollektiv

Weiter gelangen Sie mit derTaste ,,F5(>>)".

Es wird ein Hinweis abgebildet, ob Sie
wirklich ein neues Modell erstellen wollen.
Bestdtigen Sie diese Abfrage mit der Taste
~F5(Ja)”

Standard u

Modell aktivieren?

Tl [stonmers W] @] 9. Nachjustieren der Servo-
Mittelstellungen, Begrenzung des
Endausschlags, Umkehr der Drehrichtung,

Mittenverstellung [ | 0%

Max, positiv | Verzogerung usw. Zu diesem Meni werden
et ] %] wir noch einmal bei der Bindung des
L e il Empfdngers mit dem Sender
zurlickkehren. Gehen Sie nach Kapitel

Empféanger->Bindungvor.

Servoeinstellungen

10. Der Sender ist an den Empfanger angebunden und an die
Stromversorgung angeschlossen. In der letzten Phase flihren wir ein
Nachjustieren der Konfiguration der Servo-Ausgangsfunktionen
durch, siehe Kapitel 7.3.4 Einstellung der Empfangerausgdnge.

In Meni ,Feineinstellungen” konfigurieren wir die erweiterten
Funktionen der Modellsteuerung:

KurvenverlaufKollektiv - siehe ,Feineinstellungen ->

Funktionskurven”

- siehe ,Feineinstellungen ->

Funktionskurven”

ZweiAusschlaggroBen - siehe ,Feineinstellungen ->
Dual Rate/Expo”

Flugphase Autorotation - siehe ,Feineinstellungen ->
Flugphasen”

Gyro/Drehzahlregler - siehe ,Feineinstellungen ->
Gyro/Governor”

Kurvenverlauf Gas
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7.3.3 Schiffsmodell

Der Sender ist auch mit einem Begleiter zur Erstellung von anderen
Modelltypen als Flug- oder Hubschraubermodellen ausgestattet.Im
der Modelltypauswahl ,Truck&Boat” befindet sich ein Begleiter zur
Erstellung von Schiffen, Autos bzw. Funktionsmodellen. Verwenden
Sie diesen Modelltyp falls Ihr Modell nicht in die Kategorie von
Flugzeugen oder Hubschraubern einzugliedern ist. Die
nachfolgend beschriebene Vorgehensweise betrifft die Erstellung
eines Schiffsmodells. Das Modell wird durch die Basisfunktionen
Motor und Ruder gesteuert und wird durch Zusatzfunktionen wie
einem Motorgerausch-Generator, Schiffsbeleuchtung, Sirene und
einem Rauchgenerator erweitert. Die ersten drei Funktionen sind
proportional, derRestist nicht-proportional.

Zuordnung von Servos zu den Empfangerkanalen:
Motor

Ruder

Gerauschmodul (Motorgerdusch)
Modellbeleuchtung

Gerauschmodul (Sirene)

ov s wN 2

. Rauchmodul

Stellen Sie vor Beginn der Programmierung sicher, dass Sie den
richtigen Sendermodus eingestellt haben ,HAUPTMENU ->
Erweiterte Einstellungen -> Sticks/Schalter Setup”. \lon dieser
Einstellung aus erfolgt die Zuordnung der Steuerfunktionen zu den
Gebern des Senders.

Zuerst muss ein Modell im Sender erzeugt werden und zuletzt muss
der Sender DC/DS-16 mit jenem Empfanger gebunden werden der
im Modell eingesetzt wird, siehe Kapitel ,,Empfédnger-> Bindung”
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% 00 | standara

M| 12:22:40

HAUPTMENU

Feineinstellungen
Erweiterte Einstellungen
Stoppuhren/Sensoren
Zusatz funktionen
Systemfunktionen

THR[& -/§\ User
m]iziz2:05 (ol

Modellwahl/-modifikation

Modell auswdhlen

Neues Modell anlegen
Grundeinstellungen
Funktions+Geberzuordnung
Servozuordnung
Servoeinstellungen
Geriteiibersicht

Tl ‘ Standard

il mers W[z W]

Neues Modell anlegen

Modelltyp:

Flugzeus Heli
“@“

il e W]

Grundeinstellungen
Antrieble): 1®

vorwarts/riickwarts

Motortyp

=

1. Schalten Sie den Sender ein. Im
Hauptbildschirm driicken Sie die Taste
»menu”.

Wahlen Sie den Parameter ,,Modellwahl/-
modifikation” und dricken die ,3D-
Taste”.

2. Wéahlen Sie den Parameter , Neues
Modell anlegen” und driicken die ,3D-
Taste”.

3. Geben Sie den Modellnamen ein und
wdéhlen als Modelltyp ,Truck&Boat”.
Bestatigen Sie mitderTaste ,F5(>>)".

4. Der erste Parameter im Meni
»Grundeinstellung” ist die Anzahl der
gesteuerten Motoren im Modell. Diesen
Parameter werden wir nicht @ndern und
wechseln zum néachsten der die Art der
Motorsteuerung definiert. Dreht der Motor
nur in eine Richtung (nur vorwarts) oder in
beiden Richtungen (vorwarts/riickwarts)?
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il s W[ W]

Funktions+Geberzuordnung

Funktion  Geber Trim MaxTrim
®

1 Motor & P2 H

2 Rudder & P1 H ®
3 Esound@ ® ®
4 Lishts@® Si @ ...®
5 Siren# sa H ®
C Qb A o.M n

alloevere W[ W]
Servozuordnung
1 otor 1(® [ Rudder ®
3 E sound® 4 Lights ®
5 Siren® B Smoke @
7 .® 8 ®
9 L@ 0 @
1 .® ®
1o PR -

Wir dndern die Einstellung ,Motortyp” auf
nvorwdrts/riickwdrts” und bestatigen mit
derTaste ,F5(>>)".

5. Mit der Taste ,F3(+)” erzeugen wir
schrittweise alle Funktionen und ordnen
die Geber des Senders zu. Durch Editieren
des Parameters ,Geber” wahlen wir den
Geber aus, siehe Kapitel ,Geber
auswdihlen”. Die einzige Ausnahme bildet
die Funktion des Gerdauschmoduls
(Motorgerdusch), der kein Geber
zugeordnet wird, weil sie vom
Motormischer gesteuert wird. Das
Motorgerdusch wird der Motordrehzahl
proportional sein. Fur die Sirenenfunktion
wahlen wir den Umschalter ,Sa” aus
(Umschalter ohne Arretierung). Nach
Erstellen aller Funktionen bestdtigen Sie
die Konfiguration mitderTaste ,F5(>>)".

6. Zuordnung der Sender-
Ausgangsfunktionen zu den Empfan-
gerkandlen (Ausgdngen). Haben wir im
vorhergehenden Menii die Funktionen in
der Reihenfolge erstellt, in der sie an den
Empfangerausgdngen erscheinen sollen,
missen wir diese Konfiguration nicht
weiter umstellen. Bestatigen Sie mit der
Taste ,,F5(>>)".
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Modell aktivieren?
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Freie Mischer

Von: Hotor ®
Asymetricher Gas Mischer x
u E sound®
Master-Hert 1008 ®
Fortgeschritten >

=

7. Es wird ein Hinweis angezeigt, ob Sie
wirklich ein neues Modell erstellen wollen.
Bestatigen Sie mitderTaste ,F5(Ja)”.

8. Nachjustieren der Servo-
Mittelstellungen, Begrenzug des
Endausschlags, Umkehr der Drehrichtung,
Verzégerung usw. Zu diesem Meni werden
wir noch einmal bei der Bindung des
Empfdngers mit dem Sender
zuriickkehren. Gehen Sie nach Kapitel
Empfénger->Bindung vor. Bestéatigen Sie
mitTaste ,F5(0k)".

Der Sender ist an den Empfanger angebunden und die
Stromversorgung angeschlossen. In dieser Phase fiihren wir ein

Nachjustieren der

Konfiguration der Servo-Ausgangsfunktionen

durch, siehe Kapitel 7.3.4 Einstellung der Empfangerausgéange.

Im letzten Schritt konfigurieren wir einen freien Mischer von der
Gasfunktion zum Gerduschmodul (Motorgerdusch). Das Ergebnis
sollte sein, dass mit dem Umschalter der Mischer aktiviert wird und
je nach Gasknuippelposition das Gerduschmodul angesteuert wird.
Wirwechselnzum Men ,,Feineinstellungen->Freie Mischer”.
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T2 000 | standara B |12:22:46

Servoeinstellungen

Hotor 1 201
Servo Nr. Motor 1

Mittenverstel lung 0%
Max. positiv
Max. negativ
Limit: positiv
Limit: neaativ

Rl W[ W]

Freie Mischer
Motor -> £ sound B6

MasterHert Switeh Kurve
100% ® S v

- Basis + - Schalter
Yerzog. 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
Master Link x
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate x

a). Mit der Taste ,,F2(+)" erstellen Sie einen
freien Mischer. Im Parameter Von: -
Mischereingang, wahlen Sie ,Motor”, und
im Parameter ,Zu:” - Mischerausgang,
geben Sie ,Esound” ein. Der
Parameter,, Master-Wert” bestimmt die
Ubertragung vom Eingang zum Ausgangs
des Mischers. Mit der Taste ,F5(-->)"
erstellen Sie den freien Mischer und
wechseln zu deren Ubersicht.

b). Zuordnung des Schalters fir die
Aktivierung und Deaktivierung des freien
Mischers. Mit der Taste ,F4(edit)”
wechseln Sie zur erweiterten Konfiguration
des freien Mischers und durch Andern des

| Paramters ,,Switch” ordnen Sie den Geber

fur die Aktivierung/Deaktivierung des
Mischers zu.

7.3.4 Einstellung der Empfangerausginge

Wechseln Sie zum

Ment ,Modellwahl/-modifikation-

>Servoeinstellungen”. Mit den Tasten ,F2" und ,F3" bléttern Sie
die einzelnen Empfangerausgange durch. Fir die Feinjustierung der
Servoausgange gehen Sie folgende Punkte durch:
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»~Wegumkehr”-Umkehrdes Ausschlags

Wir bewegen die Proportionalgeber und verfolgen, in welche
Richtung die Servos ausschlagen. Wenn ein Servo in die falsche
Richtung lauft dndern Sie den Parameter ,Wegumkehr” am
jeweiligen Ausgang. Wir gehen weiter auf gleiche Weise vor, bis alle
Ausgdnge (Servos) imrichtigen Sinne laufen.

~Mittenverstellung”- Nachjustieren der Mittelstellung

Wir lassen die Geber in der Mittelstellung und gehen schrittweise
alle Ausgdnge durch, wobei wir mit dem Parameter
,Mittenverstellung” die Mittelstellungen der Servos korrigieren.
Versuchen Sie bereits beim Bau des Modells die Mittelstellung
mechanisch so gut wie moglich zu justieren. Wenn Sie einen zu
hohen (Korrektur-)Wert fir die Mittelstellung einstellen missen,
beschrédnken Sie dadurch den verbleibenden Servoweg.

~Limit positiv/Limit negativ” - Maximalbereich der
Ausgangsfunktion

Diese Parameter definieren die Endwerte der Servowege, d.h.
welche Servostellungen in den Endpositionen der Geber erreicht
werden. Diese Funktion sollte zur Einstellung der flr den Betrieb
erforderlichen maximalen Servowege/ Ruderausschldge verwendet
werden. Eine mdgliche mechanische Beschadigung der Servos und
Klappen durch zu gro3e Ausschldge ist zu beachten! Das Einstellen
der Steuerfunktionen fiihren Sie Gber die Dual-Rate-Funktion durch.
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Duplex Empfanger / allgemein

8.1. Empfinger Beschreibung

1.  Die Servoanschliisse passen universell fiir die meisten Servos
mit UNI Stecker - bei Futaba-kompatiblen Servosteckern muss die
,Nase”am Stecker entfernt werden.

2.  Bat - Steckplatz fiir den Anschluss der Stromversorgung fir
Empfanger und Servos. Verwenden Sie wenn mdglich immer
mehrere Eingdnge parallel fiir die Stromversorgung,dazukdnnen
dazu auch Y-Kabel oder weitere, nicht besetzte
Empfangereingdnge benutzt werden. Sie entweder
hochstromtaugliche NiXX-Zellen, LiXX-Zellen oder auch eine
Spannungsregulierung mittels (Regler-)BEC oder auch ein
externes BEC/SBEC wie z.B. Jeti MAXBEC, SBEC oder MAXBEC2
verwenden. Beachten Sie dabei stets die Herstellervorgaben und die
zulassigen Betriebsspannungen lhrer Servos!

3. SAT - An diesen Eingang konnen Sie auch einen
Satellitenempfanger JETI DUPLEX Rsat2 anschliefen. Dadurch
erhéhen Sie die Zuverldssigkeit in Situationen, wo es zu einer
Abschirmung oder unglinstigen Orientierung der Antennen
kommt.
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4.  EXT - Eingang fiir Telemetriesensoren. Wenn Sie mehr als nur
einen Telemetriesensor anschlieBen bendétigen Sie den JETI

EXPANDEREA4.

5. A1/A2 - Empfiangerantennen. Verlegen Sie die aktiven

Antennenldngen wenn mdglich immer im  Winkel von 90°

zueinander.

8.2. Einbau

Montieren Sie den Empfanger vibrationsgeschiitzt (zB auf
Moosgummi) und platzieren ihn so weit wie moglich entfernt von
Storquellen wie Servos, Regler oder Antriebsmotore. Die
Empfangerantennen ordnen Sie so an, dass ihre aktiven Enden
gegeneinder einen Winkel von 90° einschlieBen und moglichst weit
voneinander entfernt sind. Achten Sie darauf, da8 der Biegeradius
nicht kleiner wird, als 1 cm. Der aktive Teil der Antenne darf nichtin
der Ndhe von Metallteilen liegen. Falls das Modell mit einem
Carbonrumpf ausgestattet ist, empfehlen wir die aktiven
Antennenteile auBerhalb des Rumpfes anzubringen.

8.3. Bindung

Um die Kommunikation zwischen Sender und Empfénger zu
ermoglichen missen diese aneinander gebunden werden. Dabei
speichert der Sender die zugehorige Empfangeradresse, findet
,seinen” Empfanger beim nachsten Einschalten wieder und beginnt
die Kommunikation. Die Bindung muss pro verwendetem
Empfanger nureinmal durchgefiihrt werden.
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Vorgehensweise:

1. Schalten Sieden Senderund Empfangeraus.

2. Stecken Sie den Bindestecker ,BIND PLUG” in den
Empfangereingang EXT.

3.  SchaltenSiezuerstden Empfangerein.

4. Danach schalten Sie den Sender ein. Der Empfanger bindet
sich mit dem primdren Sendermodul, dieser Vorgang wird
akustisch signalisiert.

8.4. Reichweitentest

Durch den Reichweitentest Uberpriifen Sie die ordnungsgemafe
Funktionsweise von Sender und Empfanger und sollte vor dem
Erstflug jeden Flugtages oder auch bei Zweifeln tber die Sender-
oder Empfangerfunktion durchgefiihrt werden. Beim
Reichweitentest wird die Sendeleistung auf 10% abgesenkt.

Stellen Sie beim Reichweitentest das Modell und den Senderin einer
Hohe von mindestens 80 cm tiber Grund auf. Ein richtig arbeitender
Sender und Empfanger sollte im gegebenen Testmodus das Modell
zuverlassig bis zu einer Entfernung von mindestens 50 m steuern.
Sollte das nicht der Fall sein, tiberpriifen Sie vor allem die Anordnung
der Empfangerantennen. Wenn auch danach der Test erfolglos ist,
fliegen Sie keinesfalls sondern kontaktieren Sie Ihren Handler oder
einesder Servicezenter.
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8.5. Fail safe

Alle Empfanger des Duplex 2,4GHz-Systems verfligen Uber die
Funktion ,fail safe’; die auf Verbindungsunterbrechungen reagiert.
Ab dem Zeitpunkt, wo flir den Empfanger aus irgendeinem Grund
keine verwertbaren Informationen des Sender zur Verfligung
stehen wechselt er nach einer voreingestellten Zeit in einen der
nachfolgenden Modi tber.

»Repeat” - Beibehaltung der zuletzt giiltigen Ausgangsimpulse /
,Servostellung” (Standardeinstellung der Empfanger
im Lieferzustand).

»Outoff” - Die Empfangerausgange liefern kein Impulssignal.

Failsafe” — Die Ausgange wechseln zu voreingestellten
Ausschlagen.

Jeder Empfangerausgang kann fiir einen der oben erwdhnten Modi
konfiguriert werden. Wir empfehlen an jedem Ausgang den
Parameter ,Failsafe” auf einen Wert einzustellen, der geeignet ist das
Modell in einem stabilen Zustand zu halten, z.B. Ruder auf
Mittelstellung, Motor abgeschaltet oder Verbrennungsmotor im
Leerlauf, ausgefahrene aerodynamische Bremsen.

Vorgehensweise bei der Failsafe-Konfiguration am Empfanger

1.  Binden Sie den Empfanger mit dem Sender, siehe Kapitel 8.4
Binden und lassen Sie den Empfangerund Sender eingeschaltet.

2.  Wechseln Sie im Sendermeni zu ,Zusatzfunktionen-



>Jetibox” und fahren Sie It. Abbildung fort. Die Navigation erfolgt
mitden Funktionstasten F1-F4.

3.  Im Meni ,Out Pin Set — Set Output Pin“ wahlen Sie mit den
Tasten links/rechts jenen Empfangerausgang, den Sie konfigurieren
mochten und fahren mitderTaste nach unten fort.

4. Im Menu ,Signal Fault Yn’, wobei ,n” die Nummer des zu
konfigurierenden Ausgangs/,Empfangerkanal” bedeutet, wahlen
Sie den Wert ,fail safe”. Damit wird am Empfangerausgang n die
Funktion ,fail safe” aktiviert.

5.  DerWertvon ,Fail safe” wird eingestellt,indem Sie die Taste
nach unten driicken und ins Menu ,Fail Safe” wechseln. Mit den
Tasten links/rechts wahlen Sie die Servostellung bei Eintreten einer
Failsafesituation. Sie konnen jeden beliebigen Wert im Bereich von
0,8 bis 2,2 ms auswahlen, wobei 1.5ms die Servomitte und bei
Elektromotoren ~1.0ms den Leerlaufwert/Motor aus darstellt.

Programmieren Sie schrittweise alle angeschlossenen
Empfangerausgange indem Sie die Schritte 3-5 wiederholen.

Der letzte Parameter ,Signal Fault Delay” definiert die
Verzogerungszeit in Sekunden nach einem Verbindungsausfall,
nach welcher,, fail safe’, ,out off“ oder ,repeat” aktiviert werden.
Der Wert kann durch Driicken der Tasten links/rechts verandert
werden.
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8.6. Technische Daten Empfanger

* External Power Connector

R4C RS R5L R6 R7 R8 R9 R10  R11EPC* R12EPC*  R14* R18* Rsat2
. (RaC (RS (RSL  (R6EPC*)  (R7  (R8EPC¥) (RMK2)
Bezeichnung mini)  indoor) indoor) indoor)
Abmessungen[mm] 35x20x7 | 30x23x13 | 44x20x7 | 47x20x7 | 45x24x12| 44x20x7 | 50x30x12 | 51x24x11| 50x28x13 | 51x24x11| 50x28x13 | 62x38x16 | 62x38x16 | 35x23x6
Gewicht [g] 48 8(7) 52(48) | 5409 11(14) 55 15(18) 13 17 15 22 30 30 12
Antennenlidnge [mm] 2x100 1x200 2x100 2x100 2x100 2x100 2x200 2x200 2x200 2x200 2x400 2x400 2x400 2x200
(internal) | (2x45) (2x45) (2x45) (2x75,
2x150)
Anzahl der Ausgangskanile 4 4 5 5 6 7 8 9 10 n 12 14 18 PPM 8/16
Betriebstemperatur [°C] -10 bis +85/-10 bis +85-10 bis +85/-10 bis +85 -10 bis +85/-10 bis +85|-10 bis +85-10 bis +85|-10 bis +85 -10 bis +85 -10bis |-10 bis +85-10 bis +85/-10 bis +85
+85
Versorgungsspannung [V] 32-84(32-84|32-84|32-84|32-84|32-84|32-84]|32-84|32-84|32-84|32-84|32-84|32-84|32-84
Mittlerer Stromverbrauch [mA] 40 40 40 30 45 40 30 30 30 30 30 40 40 30
Ubertragung von Telemetriedaten in JA JA JA JA JA JA JA JA JA JA JA JA JA JA
Realzeit
Programmierung JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX
AnschluBmaglichkeit fiir Satellit RSat nein nein nein nein nein nein nein JA JA JA JA JA JA -
Maximale Ausgangsleistung [dBm] 6 6 6 15 15 6 15 15 15 15 15 15 15 15
Empfindlichkeit des Empfangers [dBm] | -98 98 -98 -106 -106 -98 -106 -106 -106 -106 -106 -106 -106 -106
59
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8.7. Gerateiibersicht

M [12:22:49

Standard
_____ HAUPTHMENG
Modelluwahl/-modifikation
Feineinstellungen
Erweiterte Einstellungen
Stoppuhren/Sensoren
Zusatzfunktionen
Systemfunktionen

THR(a| | <> | User
.‘|2:22:55 @

Modellwahl/-modifikation
Modell auswdhlen

Neues Modell anlegen
Grundeinstellungen
Funktions+Geberzuordnung
Servozuordnung

Servoeinstellungen
Gerateiibersicht

00 ‘Slnmlnm

Tl ‘ Standard

RB EX
R9 EX
RC Schalter ==

u ‘ 12:22:18
Gerateiibersicht

Dieses Menu wird fur die drahtlose
Einstellung und Programmierung von
Empfangern, Sensoren... genutzt. Sie
nutzt das neue Ubertragungsprotokoll EX
Bus und kann alle Komponenten mit
diesem neuen Protokoll ansprechen. EX
Bus Komponenten sind auf ihrem Label
gekennzeichnet und zusatzlich gibt es die
Moéglichkeit, vorhandene und
updatefdhige Komponenten mit einer
neuen Firmware zu aktualisieren. Diese
Firmwareupdates werden zum Download
unter www.jetimodel.de bereitgestellt.

Das Hauptfenster der Geratelibersicht
zeigt die registrierten Gerdte
(Empfanger/Sensoren...). Diese Gerate
werden mit ihrem Namen oder ihrer
Gerdte-ID angegeben. Das OK-Hdkchen
hinter dem entsprechendem Gerat zeigt

=

Switch, dieser wird immer angezeigt und ermdoglicht die
Einstellungen zu diesen speziellem Gerét (siehe auch weiter unten).
Bitte beachten Sie, dass die Einstellungen zum RC-Switch im Sender
gespeichertwerden und modellspezifisch sind.

Achtung: Dieses unterschiedet den RC-Switch von allen anderen
Sensoren usw., welchedie Einstellungen im eigenen Speicher ablegen.

Hier ein Beispiel wie ein “R8 EX” Empfdnger eingestellt werden
kann:

Nachdem alle Parameter aus dem Empfanger in den Sender gelesen
wurden, zeigt das Bild die Grundmdglichkeiten der
Programmierung (Bild a)). Jede Anderung wird automatisch und
sofort lbbernommen, ein Bestatigen ist nicht erforderlich. Die Taste
F3 "Refresh" erlaubt Ihnen die Einstellwerte neu einzulesen und zu
kontrollieren. Das ist besonders niitzlich, wenn zwischenzeitlich
Anderungen mit einer JETIbox vorgenommen wurden.

x|mmz35[:Ei

Duplex R8-EX

a) Ttuﬂn[l | Default

Output mode Output @
Output period Auto @
Fai|-Safe >
Receiver outputs >

Reset to factory settings...

die Konfigurationsbereitschaft an. Mit der F3 “Refresh” Taste kann
diese Liste aktualisiert werden, die automatische Erkennung der
Geréte lauft standig und automatisch im Hintergrund.

Im obigen Beispielbild sind zwei Empfanger - R8 EX and R9 EX -
erkannt und registriert worden. Mit einem Druck auf die 3D-Taste
der DC/DS-16 konnen die jeweiligen Einstellungen detailliert
vorgenommen werden. In der untersten Reihe finden Sie den RC

Hinweis: Bevor Gerdte erkannt werden, ist eine spezielle vordefinierte
Konfiguration / Ordnerstruktur auf der SD-Karte des Senders
(im Ordner /Devices) erforderlich. Wird eine Fehlermeldung
»~Unbekanntes Gerdt” angezeigt, fehlt dieser Ordner. Dann
laden Sie bitte die neueste Software fiir Inre DC/DS-16 direkt
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von der JETI Seite www.jetimodel.de herunter und installieren
Sie das komplette Update, welches standardmdBig alle
erforderlichen Ordner und Strukturen enthailt.

Im Bild a) kbnnen folgende Parameter verdindert werden:

Outputmode - Festlegung der Signalausgabe des Empfangers.
Siekdnnen zwischen folgenden Optionen wéhlen:

« Servo Output-fiireinen direkten Anschluss der Servos

- PPM Positive, PPM negative —positives oder negatives PPM
Summensignal fir z.B. Multikoptersteuerungen oder
Flybarless-Systemen bei Helis. ..

« EX Bus - Ausgabe eines digitalen Signals, welches
gleichzeitig und sehr schnell alle Informationen, an z.B. die
JETICentral Box oderandere digitale Gerate (FBL System...).

Output Period — bestimmt den Takt mit welchem die Servos am
Ausgang angesteuert werden. Eine Auswahl zwischen 5ms und
30ms (in 5ms Schritten) ist moglich. Empfohlene Einstellung: Auto

Number of channels - wurde im “ouput mode” positives oder
negatives PPM Summensignal gewdhlt, kann hier die Anzahl der
Kanéle eingestellt werden. Wir empfehlen diese Kanalanzahl
entsprechend der Senderkanéle enzustellen, d.h. bei DC/DS-16 auf
denWert 16.

Fail-Safe - sieheBild b).
Receiver Outputs - siehe Bild c).

Reset to factory settings... — nach einer Bestatigungsabfrage wird
derEmpfénger/Sensoren... auf den Lieferzustand zurlickgesetzt.
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Auf der ndichsten Seite des Bildschirms (Bild b)) finden Sie die
Fail-safe” Funktionen:

Fail-Safe - diese Funktion wird mit der Einstellung "Enabled"
aktiviert und mit der Einstellung "Disabled" deaktiviert.

Fail-Safe Delay — beschreibt die Zeitspanne nach dem
Signalverlust bis zum Einnehmen der Failsafepostion.

b) =l |Defau|t x |12:22:52 Eﬁ

R8-EX Fail-Safe

Fail-Safe Enabled ®
Fail-Safe Delay 1.5s
Output pin Mode VYalue Speed
OutPin 1 Fail-Safe® 0% 0.5s
OutPin 2

Hold@®

Jeder Empfingerausgang hat drei verschiedene Parameter zu
Auswabhl:

« Mode (Hold, Out OFF oder Fail-Safe) — gibt an, wie sich dieser
Ausgang des Empfangersim Falle eines Signalverlustes verhalt.

Hold mode - die letzte korrekt empfangene Servoposition wird
gehalten.

Out Off -kein Signal wird an das Servo ausgegeben

Fail-Safe — das Servo nimmt die von lhnen eingestellte Stellung
ein
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« Value - Position des Servos wenn die Verbindung Sender-
Empfénger verloren wird. Nur wahlbar bei aktiviertem Fail-Safe
mode. Fiir einen Test driicken Sie die F4 “Apply” Taste wahrend
der Anderung des Wertes. Die gewahlte Position des Servos wird
dann sofortausgegeben ohne den Senderauszuschalten. Mitder
“Apply” Funktion konnen lhre Failsafe Positionen schnell
eingestellt und kontrolliert werden.

« Speed - Verzdgerung der Servobewegung wahrend des
Einnehmens der Failsafe Position.

Die letzte Seite (Bild c)) erméglicht Anderungen der
Servozuordnungen im Empfanger. Die Steckplatze (Outpin 1 bis ...)
und die Namen der zugeordneten Funktionen werden hier
angezeigtund kénnen frei belegt werden.

~—

C T’;Duﬂﬂ‘uenult x||2:22:32 B

R8-EX Outputs

Output pin Servo No.  Group

OutPin 1 Engine 1 [SVC! 0]
OutPin 2 Aileron 1 (2 @ E®
OutPin 3 Flap | @ ® t®
OutPin 4 Aileron2 ) @ L@
MtPin R Flevatar 1 (7)Y @ R
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8.8. RC-Ein/Aus Schalter

Die RC-Ein/Aus Schalter wird im Modell montiert und tber den
Sender, d.h. liber die 2.4GHz Funkstrecke bedient um die gesamte
Empfangsanlage ein- oder auszuschalten. Es sind dadurch keine
aussenliegenden Schalter oder andere Bedienelemente
erforderlich. Es werden verschiedene Versionen angeboten, als
Ergdnzung zur CentralBox bzw. den Spannungsreglern Jeti MaxBEC
/ MaxBEC 2d /SBEC 40 oder als Einzelgerdt zwischen
Empfangerakku und Empfanger.

Varianten des RC Switch

K RC Schalter

Central Box,
MaxBEC 2D,
SBECA40...

Eingangsspannung

\i / Ausgangsspannung
RCPower Schalter | Empfingerakku

i

\ Akkustecker

Empfanger

\ Magnetischen Schliissel Stecker

Die entsprechenden Einstellungen zum RC-Ein/Aus Schalter (RC-

switch) finden Sie unter Modellwahl/-modifikation->

Geritelibersicht->RC-Switch.

Um den RC-Switch zu aktivieren muss er zuerst, dhnlich einem

Empfanger, gebunden werden:

¢ Bindestecker in den RC-Switch einstecken und diesen mit
Strom versorgen.

« Mit der 3D-Taste Geratelibersicht->RC-Schalter-> RC-Schalter
binden auswahlen und bestatigen.



» DieSeriennr./ID wird automatisch gespeichert

Die Schalterauswahl ermdglich es lhnen jeden vorhandenen
Schalter fir die Betatigung des RC-Switch zu verwenden. Wird dieser
Schalter betatigt, erscheint im Display eine Sicherheitsabfrage
»Modell einschalten?”. Dieser wird dann mit der angezeigten Taste
bestatigt. Das Ausschalten der Empfangsanlage passiert dann durch
ein Zurlicksschalten des gewdhlten Schalters mit zusatzlicher
Sicherheitsabfrage. Nach entsprechender Bestatigung schaltet die
Empfangsanlage aus.

“Invertierte Polaritdt":

Einige der durch den RC-Switch betatigten Komponenten erfordern
ein logisches Signal “1” und andere ein logisches Signal “0” zum
Schalten. Das kann unter diesem Punkt programmiert werden.

Ebenso kann eine Ansage fiir das Ein und Aus-Schalten ausgewahlt
werden.

a0l |Stnndnrd ] | 12:22:18

RC Schalter
Aktiv |D: 0: 0
RC Schalter binden
Schalter Modell Ein/hus Sc
Invertierte Polaritat
Audio! Ein
Audiol Aus

<

@@ X x x
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@ Hauptmenii

In das Hauptmeni gelangen Sie vom Hauptbildschirm durch
Driicken derTaste ,menu”.
1.  DasHauptmendisetzt sich aus zwei Sektionen zusammen, der

Basis- und der Anwendersektion. In der Basissektion ist das Men
thematischin Untermeniis gegliedert.

. Modellwahl/-modifikation |l [stenaers  M]12:22:9
. Feineinstellungen HAUPTHENU
. ErweiterteEinsteIIun;en Feineinstellungen
» Erweiterte Einstellungen
. Stoppuhren/Sensoren Stoppuhren/Sensoren
. Zusatz funktionen
. Zusatzfunktionen Systemfunktionen

. Systemfunktionen

2. Indie Anwendersektion des Hauptmenus gelangen Sie mitder

Taste ,,F3(User)”. In dieser Sektion konnen Sie selbst lhr eigenes
Men erstellen.

Ttuﬂn[l | Standard

l||2:22:59 [ sall

HAUPTMENU

3. InderAusgangseinstellung

istdieses Menti vorerst leer.

4, Mit der Taste ,F5(Edit)”
wechseln Sie zu den Einstellung
desBenutzermendis.

THR(a| [ > [Basis edit

Tl ‘Stﬂ"ﬂﬂrﬂ I||2:22:23
Benutzermenii-Setup

Mode! | auswihlen @)
odel | anlegen (8

Grundeinstel lungen @
Taume | scheibenmischer @

Funkt i ons+Geberzuordnung @)
Servozuordnung @)

5. Die Zahlen auf der linken
Seite geben die Reihenfolge der
Positionenim Mentian.

1
)
O———
]
]
-

Neues

6. Mit den Tasten ,F1" a ,F2" wadhlen Sie die markierten
Positionen.

7. Mit der Taste ,F3(+)” erzeugen Sie einen neuen
Menteintrag in der Anwendersektion des Hauptmenis. Durch
Driicken und Drehen der ,3D-Taste” wdhlen Sie den
gewlinschten Mentueintragaus.

8.  Mit der Taste
Mends.

+F4(-)" l6schen Sie die markierte Zeile des

9.  Mit derTaste ,F5(Alle)” fliigen Sie in das Anwendermenii alle
verfiigbaren Positionen ein.

In beiden Sektionen sind die Funktionen Gassperre und
Servomonitor Uber die Tasten ,,F1 (THR)” und ,,F2 (Servomonitor)”
zuganglich.
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9.1. Modellauswahl

Das Menii ,Modellwahl/-modifikation” enthdlt alle zur
Bearbeitung des Modells notwendigen Basisfunktionen wie:
. Modellauswahlen

=il ‘Stundurd ] ‘ 12:22:17
. N Modellanlegen
Geue; ,Ode"a €9e Hodelluahl/-modifikation
‘ run emSte_ unge'n Modell auswdhlen
. Taumelscheibenmischer (,Heli”) | Neues Modell anlegen
. Funktions+Geberzuordnung | §rundeinstellungen
Funktions+Geberzuordnung
° Servozuordnung Servozuordnung
. Servoeinstellungen Servoeinstellungen
s . Geriteiibersicht
. Geréreubersicht

9.1.1 Modellauswidhlen

In diesem Meni wird eine Liste angezeigt, in der alle im Speicher
abgelegten Modelle mit ihren Namen und Modelltyp aufscheinen.
Das aktuell ausgewdhlte Model ist mit einem Hakchen
gekennzeichnet. Es kann ein bestimmtes Modell ausgewahlt oder
die Modellspeicher kopiert, geldscht oder deren Reihenfolge
gedndertwerden.

=00l ‘Stnndﬂrd .||2:22:2ﬁ

Modell auswahlen
1 Model O

980/00/00 A

2 Model 1 1

3 Model 2 1980/00/00 gl
4 Model 3 1980700/ 00 ==
5 Model 4 1980/00/00 g
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1. Modellauswahlen

Wahlen Sie in der Liste das gewilinschte Modell aus und bestéatigen
Sie durch Driicken der ,3D-Taste” oder der Taste ,F1(Ok)”. Der
Modellwechsel muss nach Aufforderung bestatigt werden.

Der Sender bietet eine Funktion ,Model checking", die die
Seriennummer des im Modell eingebauten Empfangers mit jener
Seriennummer vergleicht, die der Empfanger hat, mit dem der
Sender Verbindung aufgenommen hat. Wenn sich die
Seriennummern unterscheiden, weist der Sender im Display darauf
hin, dass er einen anderen Empfanger entdeckt hat, als den dem
Modell zugeordneten Empfanger. In dieser Situation entscheidet
der Nutzer, ob:

. er die Anderung akzeptiert - dem Modell einen neuen
Empfangerzuordnet.

. er die Anderung ablehnt - der Sender wird mit dem
gefundenen Empfanger solange nicht bis der zum
Modellspeicher gehérende Empfanger in Betrieb genommen
wird.

. ereinanderes Modell aus dem Senderspeicherauswahlt.

Eine Information tber die Nichtlbereinstimmung der Empfanger
wird auch nach Erzeugung eines neuen Modells und der Anbindung
oder Kommunikationsaufnahme mit dem Empfanger abgebildet.
Durch diesen Schritt ordnen Sie den Empfinger dem Modell
nachfolgende Kontrollenzu.
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Ratschlag1: Wenn Sie eine Anderung in der Einstellung eines
bestehenden Modells durchfiihren legen Sie zur
Sicherheit eine Sicherheitskopie ab. Das kann Ihnen
helfen, wenn Sie zu den urspriinglichen
Einstellungen zuriickkehren méchten.

Ratschlag2: Wenn Sie ein neues Modell erzeugen welches einem
bestehenden Modell dhnlich ist konnen Sie dieses
als Vorlage benutzen und davon eine Kopie
erstellen.

2. Kopierendes Modells

Sie konnen auch ein vorhandenes Modell inklusive aller
Einstellungen kopieren. Wahlen Sie im Modellverzeichnis jenes
Modell aus, welches Sie kopieren mdchten und erzeugen Sie durch
Dricken der Taste ,F3(Copy)” eine Kopie. Am Ende des
Verzeichnisses wird eine Kopie des ausgewahlten Modells erstellt
und gleichzeitig wechseln Sie zur Bearbeitung des Namens der
Modellkopie.

Ein im Verzeichnis stehendes Modell kdnnen Sie aus dem Speicher
I6schen. Wahlen Sie dazu das Modell welches Sie I6schen mochten
in der Liste aus und driicken Sie die Taste ,F4(-)". Aus
Sicherheitsgriinden kann das aktive Modell nicht geldscht werden.
3. WahlderModellreihenfolge

Die Position eines mit dem Cursor markierten Modells knnen Sie
mit der Taste ,F1()” um eine Zeile abwarts und mit der Taste ,F2()"
eine Zeile aufwarts verschieben. Der Sender ermdglicht das Ablegen
von vielen Modellen im Speicher, von denen Ublicherweise nur
einige davon aktuell genutzt werden
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Ratschlag: Es ist ratsam, oft benutzte Modelle an den Anfang des
Verzeichnisses zu legen, damit Sie bei der Auswahl
der Modelle nicht das ganze Verzeichnis
durchbldttern miissen.

9.1.2 NeuesModellanlegen

Dieser Menupunkt startet den Assistenten zur Programmierung
eines neuen Modells. Der Assistent arbeitet das Meni unterhalb der
Meniizeile,Neues Modell anlegen” schrittweise ab. Das neue Modell
wird erst aktiviert, wenn das vorletzte Meni ,Servozuordnung”
bestatigt wird, bis dahin ist das Modell noch nicht im Speicher
abgelegt.

Die Einstellmdglichkeiten des Senders DC/DS-16 sind sehr breit
gefachert. Aus Ubersichtlichkeitsgriinden sind einige Einstellungen
nur bei bestimmten Kombinationen der Tragflachen-, Leitwerks-,
Bremsklappen-, Fahrwerks- und Antriebsdefinitionen zuganglich.

Hinweis: Aus Sicherheitsgriinden sollten Sie die Neuanlage eines
Modells bei ausgeschaltetem Empfédinger im Modell beginnen.
Sie sollten besonders vorsichtig bei Flugmodellen mit
Elektroantrieben oder bei der Einstellung von Servowegen
sein, die bei falscher / zu groBer Einstellung die Servos
und/oder das Flugmodell beschddigen oder gar zerstoren
koénnen. Bei Modellen mit Elektroantrieb demontieren Sie stets
beim Programmieren oder Justieren die Luftschraube(n) -
Verletzungsgefahr!
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=00l ‘Stnndnrd .‘12:22:35 m %00l ‘Stnndnrd .‘12:22:45 m
Neues Modell anlegen edit
O ne: — Flugecus o | TP | |
L Heli TruckéBoat ? g c defghdid
' ZiE;ZQ P u v z ; ; 2 it ? E
== i 9 1:2:3'4 5 678 9

4 | & [aBc| < | ok
1. Modellname
Im Feld ,,Name” geben Sie den Modellnamen ein, unter dem das
Modell im Senderspeicher abgelegt wird. Maximal 12 Zeichen
einschlieBlich Leerzeichen sind moglich. Durch die Bestatigung des
Parameters ,,Name” gehen Sie zum Meni ,edit” Gber, in welchem
Sie mit der ,3D-Taste” den Namen eingeben. Mit den Tasten ,F1()”
und ,,F2()” andern Sie die Cursorposition.
Mit der Taste ,,F3(ABC)” @ndern Sie Klein- in GroBbuchstaben und
umgekehrt. Mit der Taste ,F4()” I6schen Sie das Zeichen an der
Cursorposition. Mit derTaste,F5(0K)” bestatigen Sie den Namen
und kehren zurickzum Meni,,Neues Modell anlegen”.
Den Modellnamen kénnen Sie auch nachtraglich @ndern, dazu rufen
Sie "HAUPTMENU->Modellwahl/-modifikation-
>Grundeinstellung” auf.
2.  Modelityp
Der Modelltyp entscheidet, welche weitere Optionen der Senderim
Assistenten und den weiteren Sendereinstellungen anbietet. Die
Wahlmaoglichkeiten sind Flugzeug, Heli oder Truck&Boat. Nach
Aktivieren des Modells kann dessen Modelltyp nicht mehr verdndert
werden.
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Mit der Taste ,F5(>>)" wechseln Sie zum nédchsten Schritt des
Menuassistenten ,,Grundeinstellungen”, aber nur dann, wenn
zuvor der Modellname eingegeben und der Modelltyp ausgewahlt
wurden.

9.1.3 Grundeinstellung-Flugzeug

Dieser Meniupunkt beinhaltet die Konfigurationseinstellungen der
Tragflachen, Leitwerke, des Antriebs (Anzahl der Motoren),
Bremsklappen und Fahrwerkservos. Entsprechend der in diesem
Menl eingestellten Konfiguration werden Steuerfunktionen
generiertund die jeweiligen Mischer aktiviert.

l||2:22:34

a0l | standard

Grundeinstellungen

® Leitwerk: Kreuz— od. T-LW THRISR®

® intrieble): T®m

®—
@ Storkl : @
] FK lappenservos.

® Fahrwerk-Servos:
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1. Tragflache

Der Sender bietet folgende Servo-, Querruder- und
Klappenkonfigurationenan:

Bezeichnung Beschreibung

1 Querruder Ein Querruderservo

2 Querruder Zwei Querruderservos
2 QR|1 WK Zwei Querruderservos, ein Klappenservo
2 QR|2 WK Zwei Querruderservos, zwei Klappenservos
4 QR|2 WK Vier Querruderservos, zwei Klappenservos
2 QR|4 WK Zwei Querruderservos, vier Klappenservos
4 QRJ4 WK Vier Querruderservos, vier Klappenservos

2. Leitwerk
Der Sender bietet folgende Leitwerksonfigurationen an:

Bezeichnung Beschreibung

Kreuz- od. T- | Standard-Leitwerk mit einem gesteuerten Hohenruder und
LW:THR1SR einem Seitenruder
VAW 2 V-Leitwerk mit Hh d Seitenruderfunkti
Saves -Leitwerk mit Hohen- und Seitenruderfunktion
Anmerkung: Der V-LW Mischer ist automatisch aktiviert.
Ailvator Leitwerk mit zwei Servos fiir das Hohenruder und einem
2HR1SR Seitenruderservo
Anmerkung: Der Ailvator-Mischer (Qu/HR) ist automatisch aktiviert.
Leitwerks mit jeweils zwei Servos flr
2HR /2SR das Hohenruder und das Seitenruder
Kein LW (Delta-)Modell ohne Leitwerk, die Steuerung erfolgt durch
(Elevon/ gemischtes Hohen- und Seiten-/bzw.
Delta) Anmerkung: DerDelta/Elevon-Mischer ist automatisch aktiviert.
Kein Modell ohne Leitwerk
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3. Antrieb(e):

Anzahl der Motoren im Modell, sie kann von 0-4 gewahlt werden. Je
nach eingestellter Anzahl werden Ausgange fiir die Ansteuerung
der Motoren generiert und dem/den Gebern am Sender
zugeordnet.

4. Storklappenservos

Es kdnnen 0-2 Storklappen(-servos) eingestellt werden. Je nach
eingestellter Anzahl werden Ausgénge fir die Ansteuerung der
einzelnen Stoérklappen generiert und dem/den Gebern am Sender
zugeordnet.

5. Fahrwerk-servos

Konfigurationsmaoglichkeit 0-4 Servos. Je nach eingestellter Anzahl
werden Ausgdnge fiir die Ansteuerung der einzelnen
Fahrwerkservos generiert und den Gebern am Senderzugeordnet.

Mit der Taste ,F5(>>)" echseln Sie zum ndchsten Schrit des
Menuassistenten ,, Funktions+Geberzuordnung”.

9.1.4 Grundeinstellung-Heli

Tl |Stnndnrd [ ] ‘ 12:22:59

Grundeinstellungen
Taumelsch. Std. 120°) @

Hickservo-Position |
Mirkel 120°®  Drehuns  0°(® |
Anlenkungs lange (TS-Servos)
100x® 1003 ® 1005 @®

Governor
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Anordnung derTaumelscheibe

Geben Sie den Typ der Taumelscheibe ein, den Ihr Hubschrauber
verwendet. Ndhere Informationen finden Sie im Handbuch lhres
Hubschraubers.

. ,3 Servos (Std. 120°)” — eine Taumelscheibe, bei der die
Steuerfunktionen Nick, Roll und Kollektiv durch Zusammenarbeit
von 3 Servos gesteuert werden. In der Konfiguration der
Taumelscheibe kann man einzelne Punkte ndher zur Achse oder
weiter davon verschieben und damit die Nichtlinearitat der Servos
eliminieren, Parameter ,Lever lengths”. Wenn Sie eine Konfiguration
derTaumelscheibe mit 3 Servos (140°) oder 3 Servos (90°) verlangen,
passen Sie die notwendige Einstellung mit Schritten von 1° iber den
Parameter,Angle”an.

. 4 Servos (90°) - eine Taumelscheibe, bei der die
Steuerfunktionen Nick, Roll und Kollektiv durch Zusammenarbeit
von 4 Servos gesteuert werden, die jeweils in Winkeln von 90°
zueinander stehen. Die Konfiguration bietet die gleichen
Moglichkeiten, wie bei der vorhergehenden Taumelscheibe.

. +Mechanisch” - Taumelscheiben, bei denen fiir jedes Servo
jeweils eine Steuerfunktion vorgeseheniist.

Umkehr der Orientierung der Taumelscheibe um 180°

Diese Parameter ,Nickservo-Position” ist nur bei der
Taumelscheiben-Variante ,,3 servos (Std. 120°)”. erreichbar. Je

nach Konfiguration der Taumelscheibe im Modell kann in der
Einstellung dieTaumelscheibe um 180° gedreht werden.
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Winkel derTaumelscheibe

Diese Parameter ,,Winkel” ist nur bei der Taumelscheiben-Variante
»3 servos (Std, 120°)” erreichbar. Der Winkel, den die Punkte der
Taumelscheibe 1 = 2 und 1 - 3 untereinender einschlieBen, kann
vom Nutzer knfiguriert werden. Damit kann man die verlangte
Konfiguration derTaumelscheibe fein abstimmen.

Drehung

Diese Parameter ,,Drehung”ist bei derTaumelscheiben-Variante ,,3
servos (Std. 120°)” und ,,4 servos (90°)“erreichbar. Es geht um die
Drehung der gesamten Taumelscheibe um einen definierten Winkel.
Damitkann mandie verlangte Konfiguration der Taumelscheibe fein
abstimmen.

LiangenderServoarme (Servo1-4)

Verschiebung der Punkte der Taumelscheibe naher zur
Rotationsachse oder weiter weg von ihr. Dank dieser Méglichkeit
kdnnen Sie einen nichtlinearen Servolauf oder unterschiedliche
Servoeigenschaften kompensieren.

Drehzahlregler

In manchen Fillen der Hubschrauber-Steuerung wird fiir die
Motorsteuerung die Funktion der Drehzahlregelung genutzt - d. h.
eine Regelung der konstanten Drehzahl ohne Abhdngigkeit vom
Kollektiv. Ist der Modellhubschrauber mit dieser Motorsteuerung
ausgeristet, schalten Sie diese Funktion ein. Wenn Sie diese
Funktion einstellen, wird im Menl ,Feineinstellungen” die
Konfiguration des Drehzahlreglers erreichbar.
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9.1.5 Taumelscheibenmischer

Sehr feines nachjustieren der Taumelscheiben-Servos. Hier kdnnen
Sie die Ausschlaggréen der einzelnen Heli-Steuerfunktionen
definieren.

l‘u:zz:aa [ 6a

T’:Duﬂﬂ |Stnndnrﬂ

Taumelscheibenmischer

Hohe 50% ®)
Pitch 508 ®
<< »5

9.1.6 Grundeinstellungen-Truck&Boat
u ‘ 12:22:13 iR |

Grundeinstellungen

T’:Duﬂﬂ ‘ Standard

Antrieb(e):

|@totortye nur vorwarts (@)

1.  Antrieb(-e)

Anzahl von Motoren im Modell, sie kann von 0-4 gewahlt werden. Je
nach eingestellter Anzahl werden Ausgange fiir die Ansteuerung
einzelner Motoren generiert und den Gebern am Sender
zugeordnet.
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2. Motortyp

Drehen alle Motoren im Modell in einer Richtung, oder kdnnen siein
beiden Richtungen drehen (,vorwarts/rliickwarts”)?

9.1.7 Funktions+Geberzuordnung

Auf der Basis der getroffenen Konfiguration werden alle (Flug-)
funktionen den Gebernam Senderzugeordnet.

Das Meni bietet die Moglichkeit einer Umbenennung der
Steuerfunktionen, einer Zuordnung zu einem beliebigen Geber des
Senders und eine nachtrdgliche Einstellung der Trimmung dieser
Funktion.

Den Ausgangszustand stellen Sie bei Bedarf mit der
Taste,F2(Auto)”wieder her.

.‘12:22:17 [ cal

TEDDDH | Standard

Funktions+Geberzuordnung
Funktion

Geber | Trim MaxTrim

1. Umbenennen einer Geberfunktion

Durch Editieren der standardmaBigen Bezeichnungen in der Spalte
»Funktion” konnen diese nach Wunsch umbenannt werden.
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2, Zuordnung des Gebers zur Steuerfunktion

Durch Anderungen in der Spalte ,Geber” kdnnen Sie einen
beliebigen Geber des Senders einer Steuerfunktion zuordnen. Die
Bezeichnungen P1-P8 bezeichnen die Proportionalkanéle 1-8, Sa
- Sj die Schalter, Sk und Sl die Kniippelschalter/-taster (wenn
vorhanden).

Durch Auswahl dieses Parameters wechseln Sie ins Menu ,,Geber
auswdihlen” siehe Kapitel 9.7 Die Zuordnung kontrollieren Sie sehr
einfach iber das graphische Symbol neben der Beschreibung des
Gebers in der Spalte ,Geber’ welche die aktuelle Einstellung
anzeigt.

3. Auswahl einer zusatzlichen Trimmung

Jede Flugfunktion kann mit einer zusatzlichen Trimmung versehen
werden, wodurch die Feinabstimmung des Modells erleichtert wird.
Durch Editieren der Spalte ,Trim” kdnnen Sie einen beliebigen
Geber zusdtzlich zur Trimmung der gewahlten Steuerfunktion
zuordnen. Durch Auswahl dieses Menupunktes wechseln Sie zum
Meni ,Geber auswdhlen” siehe Kapitel 9.7. Diese Zuordnung
kdnnen Sie sehr einfach tber das graphische Symbol Gberwachen,
welches sich neben der Beschreibung des Gebers im Abschnitt
»Trim”, befindet und die aktuelle Einstellung anzeigt.

Den Proportionalgebern P1-P4 (Steuerkniippel) sind die
Trimmtasten unter den Kniippelaggregaten automatisch
zugeordnet.

4., Bereich derzuséatzlichen Trimmung

Uber die Position , Trim-Max* kann der maximale Trimmeinfluss auf

die zugehorige Steuerfunktion eingestellt werden. Der
Ausgangswert ist 50%. Bei Einstellung des Wertes 0% wird der Geber
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der Zusatztrimmung keinen Einfluss auf die Steuerfunktion haben,
bei 100% wird der Geber der Zusatztrimmung die gesamte
Steuerfunktion in vollem Umfang beeinflussen.

5. Hinzufiigen einer Funktion

Mit derTaste ,,F3(+)” kénnen Sie eine eigene Funktion hinzuftigen.
6. Loschen der Funktion

MitderTaste ,F4(-)"16schen Sie die markierte Funktion.

Stellen Sie sicher, dass Sie allen Steuerfunktion die gewiinschten
Geber des Senders zugeordnet haben, ggf. auch die richtigen
Zusatztrimmungen. Mit der Taste ,F5(>>)" wechseln Sie zum
nachsten Schritt des Mendassistenten, der ,,Servozuordnung”.

Hinweis: Die Ausgangszuordnung wir entsprechend dem Sendermodus
durchgefiihrt. Wenn die Ausgangszuordnung nicht richtig ist,
kontrollieren Sie den eingestellten Modus im Menii
HAUPTMENU -> Erweiterte Einstellungen -> Sticks/Schalter
Setup.
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9.1.8 Servozuordnung

Am Bildschirm wird die Zuordnung von den Senderfunktionen zu
den Empfangerkanélen angezeigt. Diese Zuordnung kann beliebig
verdndert werden. Die Ordnungszahl am Anfang der Spalte
bezeichnet den Senderkanal, daneben wird die Ausgangsfunktion
des Senders angezeigt. In diesem Menu kdnnen Sie die
Verzweigung der Ausgangsfunktionen erkennen, d.h. jede
Senderfunktion kann einer beliebigen Anzahl von
Empfangerkanalen zugeordnet werden. Die einzige Beschrankung
ist dabei die Anzahl der (16) Gbertragenen Kandle des Senders. Die
Ausgangseinstellung wird auf Basis der vorherigen Einstellung
wiederhergestellt, um diese wieder zu aktivieren driicken Sie die
Taste, F3(Auto)”.

T§DD|]|]|stnnuuu l|12:22:32 [ 63l “jugm]|stnnuun l||2:22:n B

Servozuordnung
2 Querruder 1¥)

a)

1
3 Querruder 2% 4 Hihe @)
@ 5 Seite® 6 . ® Modell aktivieren?
7 @ ] @
g ...® 10 @
11 L@ 2 @
Y 14 fm

“ T Tautol [ > Wweinl | [T 3a|

1. Zuordnungder Servofunktion zum Empfangerkanal
Markieren Sie den gewiinschten Empfangerkanal und driicken die
»3D-Taste”. Nun kdnnen Sie auswdhlen, welche Funktion/Servo Sie
dem ausgewdhlten Empfangerkanal zuordnen wollen.

Mit der Taste ,F5(Ja)” wechseln Sie zum ndchsten Schritt, dem
Ablegen des Modellsin den Senderspeicher.

a) Der Assistent fragt Sie nach der Bestatigung zur Erstellung des
Modells ,Modell aktivieren?”. Wenn Sie zur Bestatigung mit der
Taste ,F1(Nein)”, antworten, kehren Sie zum Assistenten zuriick
und kénnen das Modell weiter konfigurieren. Bei Bestatigung mit
der Taste ,F5(Ja)" wird das Modell im Speicher abgelegt und
gleichzeitig aktiviert. Danach wechseln Sie automatisch zum Menu
»Servoeinstellungen'. Das bereits gespeicherte Modell kénnen Sie
selbstverstindlich jederzeit wieder im Menii ,,HAUPTMENU-
>Modellwahl/-modifikation" Meniizeile ,,Grundeinstellungen’,
»Funktions+Geberzuordnung"und ,Servozuordnung'".

Hinweis: Jetzt konnen Sie den Empfinger mit dem Sender
binden und danach mit der Konfiguration
»Servoeinstellungen"fortfahren.

9.1.9 Servoeinstellungen

Mendi fir die Feinabstimmung der Ausgangsfunktionen von Sender
-> Empfangerkandle -> Servos. Die Zuordnung der
Ausgangsfunktion des Senders zum Empfangerkanal ist im oberen
Teil des Menis abgebildet (erste Zeile unter der
Meniibeschreibung).

il ‘Stnndard .|12:22:IJT m

Servoeinstellungen
Hotor 1 [ W ] 29X
Servo Nr. Hotor 1 [ONC)
Mittenverstelluna [ | | 0%
Max. positiv
Max. negativ -

Limit: positiv
Limit: i ] -125%
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1. DarstellungdesServoausschlags
Im oberen Teil des Mends ist der aktuelle Ausschlag fiir den

ausgewahlten Kanal dargestellt. Alle Anderungen in diesem Menii
werden unmittelbar wirksam.

2. AuswahldesEmpfiangerkanals

Auf der Position ,F1” in der unteren Zeile steht der aktuell
ausgewdhlte Kanal. Mit den Tasten ,,F2()” und ,F3()” oder durch
Editieren des Parameters ,Servo Nr.” wahlen Sie jenen Kanal, den Sie
konfigurieren mochten.

3. Mittenverstellung

Dieser Menuipunkt zur Einstellung der Servo-Mitte Position auf dem
ausgewahlten Kanal.

Ratschlag: Versuchen Sie bereits beim Bau des Modells die
Mittelstellung mechanisch so gut wie moglich zu
justieren. Wenn Sie einen zu hohen Wert fiir die
Mittelstellung einstellen miissen, beschrdinken Sie
dadurch denverbleibenden Servoweg.

4. Maxpositiv/negativ

Diese Parameter definieren die Endwerte der Servowege, d.h.
welche Servostellungen in den Endpositionen der Gebers erreicht
werden. Diese Funktion sollte zur Einstellung der fir den
Flugbetrieb erforderlichen maximalen Servowege/
Ruderausschldge verwendet werden. Eine mogliche mechanische
Beschddigung der Servos und Klappen durch zu grof3e Ausschlage
istzu beachten!
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Hinweis: Die GroBe des Maximalausschlages kénnen Sie
weiterhin durch die Trimmeinstellung, durch
vergroBerte Ausschldge (Mischer!) und weitere
Proportional-und Gebereinstellungen beeinflussen.

5. Limit:positiv/negativ
Begrenzung des Servowegs, die weder durch Mischer, Timmungen
oderandere Geberfunktionen tiberschritten werden kann.

Ratschlag: Durch dieses ,harte” Limit kénnen Sie den Servo-
/Ruderklappenausschlag noch vor einem
mechanischen Anschlag oder sonstigem Hindernis
stoppen, wodurch sie bei richtiger Einstellung eine
Beschddigung des Servos und/oder der
Ruderklappen zuverldssig verhindern kénnen.

6. Wegumkehr

Umkehr der Servo-Drehrichtung. Damit wird bei Bedarf die richtige
Wirkrichtung der (Ruder-)Klappen und sonstiger Funktionen
eingestellt.

7. Verzogerung positiv/negativ

Einstellung der Stellzeit eines Kanals zwischen den Endpositionen.
Diese kann bei Bedarf auch richtungsabhéngig definiert werden,
z.B. unterschiedliche Stellzeiten/Geschwindigkeiten beim Aus- und
Einfahren eines Fahrwerks.

Ratschlag: Die Funktion ist vorteilhaft fiir Einziehfahrwerk-
Servos.
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9.2. Feineinstellungen

-erweiterte Einstellmaglichkeiten fiir Modelle..
. Flugphasen

. Digitaltrimmung
. =l |Stnndnrd [ ] ‘ 12:22:03
. Flugphasentrimmung
Feineinstellungen
+ DualRate/Expo eIz v —
. Funktionskurven Digitaltrimmung
. . . Flugphasentrimmung
Querrugjerd|ffere‘nZ|e.rung bual Rate/Expo
(das Meni wird nur bei bestimmten Funktionskurven
Modelleinstellungen angezeigt) Querruderdifferenzierung
. Freie Mischer Ailevator
. . Ruttarfly
. V-Leitwerksmischer
. Butterfly
. Ailevator
. Delta/Elevon Mischer
. Gyro/Governor
. Gaslimiter
. Snap Roll

9.2.1 Flugphasen

Mittels vordefinierter Flugphasen kénnen sehr einfach die
Flugeigenschaften des Modells an verschiedene Flugsituationen
angepasst und die Beherrschbarkeit bei unterschiedlichen
Bedingungen und Situationen wie z.B. Start, Speed, Thermik,
Landung mit Lande-/Stérklappen verbessert werden. Diese
unterschiedlichen Einstellungen sind natirlich nicht nur bei
Segelflugmodellen, sondern auch z.B. bei Kunstflugmodellen fir

74

=

den klassischen oder 3D-Flug ausgesprochen hilfreich. Jede der
beschriebenen Flugzustdnde erfordert unterschiedliche
Einstellungen, um jederzeit eine einfache und prézise Steuerung zu
gewabhrleisten. Alle derartigen Anpassungen kénnen sehr einfach
mittels unterschiedlicher Flugphasen definiert werden.

Pro Flugmodell stehen bis zu 10 Flugphasen zur Verfligung, die aus
Grinden derTransparenz nach eigenem Ermessen benannt werden
kdnnen. Zu jedem Zeitpunkt kann jeweils nur eine Flugphase aktiv
sein, deshalb ist deren Prioritat durch ihre Reihenfolge in der Liste
definiert. Wenn die Bedingungen fiir mehrere Flugphasen zutreffen
wird diejenige mit der hochsten Prioritdt aktiviert. Flugphasen
kdnnen miteinem beliebigen Geber am Sender aktiviert werden.

Konfiguration einer Flugphase

. Manche Menis enthalten Parameter mit einem globalen
Gliltigkeitsbereich, der durch das Symbol ,Erdkugel” und dem
Buchstaben ,G” gekennzeichet ist. Durch Umstellen dieses
globalen Parameters auf das Symbol mit dem Buchstaben ,S”
andern Sie die Einstellung von global auf spezifisch, d.h. die
Einstellungen sind speziell und ausschlieBlich fir diese Flugphase
gultig. Seien Sie bei dieser Aktion vorsichtig. Nach Umschaltung des
Gultigkeitsbereiches von global auf Flugphase wird die
Konfiguration vor dem Umschalten (global) in allen existierenden
Flugphasen abgespeichert.

e Ist der Parameter im Meni fest definiert und der
Glltigkeitsbereich wird auf den Wert ,,S” umgeschaltet, kann die
Einstellung dieses Parameters in jeder Flugphase unterschiedlich
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sein. Durch das Umschalten in eine andere Flugphase nimmt der
Parameter die eingestellten Werte fiir die jeweilige aktiven
Flugphasean.

. Ist der Parameter frei wahlbar (d.h. er kann zum Verzeichnis
hinzugefligt werden) und der Guiltigkeitsbereich wird auf den Wert
»S” eingestellt, erscheinen die Einstellungen nur in der aktuellen
Flugphase. Nach Umschaltung in eine andere Flugphase wird deren
Konfiguration angezeigt/verwendet.

*  Jedes Modell erhdlt schon bei seiner Aktivierung eine
Standardflugphase.

Ratschlag: Falls Sie keine unterschiedlichen Flugphasen
verwenden wollen kénnen Sie auch ohne weiteren
Programmieraufwand einfach immer die Standard-
Flugphase verwenden.

=il ‘ standard

.||2:22:27 m

Flugphasen
Titel:

Yerzog.  Switch
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1. Hinzufligen einer Flugphase

Mit der Taste ,,F3(+)” fligen Sie eine neue Flugphase hinzu. Falls Sie
diese als Kopie einer bereits bestehenden erstellen wollen,
markieren Sie die zu kopierende Flugphase und driicken die Taste
#F3(+)". Es erscheint ein Meniu mit der Abfrage, ob Sie die
ausgewahlte Flugphase kopieren wollen.

MitderTaste , F5(Ja)”erzeugen Sie eine Kopie gleichen Namens.
Mit derTaste ,F3(Nein)” erzeugen Sie eine neue Flugphase.

MitderTaste ,F1(Esc)” ehren Sie zurlickzum Menu ,, Flugphasen”.

T’:DDDI] | Standard

l‘u:zz:zs B

Flugphasen

Markierte Flugehase kopieren?
Standard

2. Umbenennen von Flugphasen

Man kann die Ubersichtlichkeit der einzelnen Flugphasen
verbessern, indem deren Bezeichnungen deren Einsatzprofil
beschreibt, z.B. Start, Thermik, Autorotation,... Durch Andern des
Parameters ,,Titel“konnen die Flugphasen umbenannt werden.
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3. Verzdgerung eine Flugphase . Hakchen - die Aktivierungsbedingungist erfiillt,

Diese Verzdgerung definiert die Umschaltzeit von der aktiven . Kreuz- die Aktivierungsbedingung st nicht erfillt.
Flugphase in die Nachste. Eine Umschaltung beinhaltet oftmals
grundsétzliche Anderungen der Servo- / Ruder- /
Klappenstellu’r.\gen. WUrdedi.eAnderung dngIugph?sen zu abrupt Name der aktuell 0l [ 1239 W [izie2ios K]
stattfinden kdénnte es zu einer schlagartigen Verdnderung der Flugphase, Flugphasen
Flugeigenschaften flihren - ein verzogerter und somit weicher Titel: Verzoa. Switch
Ubergang entscharft dieses Verhalten nachhaltig.
Die Steuerfunktion Gas wird von der Verzégerung der Flugphase G—

nicht beeinflusst. Bei dieser Funktion kommt die Konfiguration
sofortzur Anwendung.

In der Statuszeile wird die aktuelle Flugphase angezeigt.

2 Standapdt

b6 &

Ratschlag: Stellen Sie immer wenigstens eine minimale

Verzégerung fiir die Flugphasenumschaltung ein. 5. Prioritét der Flugphasen

Eine verzégerungslose und somit schlagartige Falls die Bedingungen fiir die Aktivierung mehrerer Flugphasen
Verinderung der/aller Servopositionen kann zu gleichzeitig erfiillt sind entscheidet deren Prioritét. Diese wird durch
unerwiinscht hohen Stromspitzen in der Servo- die Nummerierung und Reihungin der Liste festgelegt. Je niedriger
stromversorgung fiihren. die Ordnungszahl, desto héher ist die Prioritiit der Flugphase.

Die Ausgangs-Flugphase hat stets die niedrigste Prioritat.

4. Aktivierung einer Flugphase

T’juuﬂﬂ|123 .‘12:22:53 B

Flugphasen

Eine Flugphase kann durch einen Schalter aktiviert werden. Durch
Editieren des Parameters ,,Switch” (Schalter) gelangen Sie in das
Meni  ,Geber auswdhlen”. Hier kénnen Sie jenen Schalter
auswahlen, der die ausgewahlte Flugphase aktiviert. Siehe . Kapitel

9.7. Jeder Flugphase kénnen Sie einen beliebigen Schalter, einen HICHANETEESY eTEE SR
Proportionalgeber oder auch einen logischen Schalter zuordnen.
Die Erflillung der Bedingung zur Aktivierung der Flugphase wird << ok

durch ein Symbolinder Spalte ,,Switch”angezeigt. 76
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6. Standardflugphase festlegen

Eine ausgewahlte Flugphase kénnen Sie als Standard-Flugphase
definieren. Nach Auswahl der gewiinschte Flugphase betatigen Sie
~F4(0pt.)” und bestdtigen die Abfrage: ,Als Standard flugphase
setzen"

7.Loschen einer Flugphase

Eine Flugphase kdnnen Sie wie folgt entfernen:

a) wahlen Sie die gewtinschte Flugphase und rufen Sie mit der Taste
»F4(0pt.)"” die Optionen auf.

b) mit dem Menlpunkt ,Flugphase léschen” |6schen Sie die
ausgewahlte Flugphase.

Esistnicht moglich, die Standard-Flugphase zu l6schen!

8. Riickstellung aller Flugphasen den Ausgangszustand

Sie kdnnen alle Fluphasen auf einmal in den Ausgangszustand
zurlicksetzen. Driicken Sie bei einem beliebigen Parameter des
Mens die Taste ,F4(Opt.)” worauf die Einstellungsmdglichkeiten
angezeigt werden. In der Menilizeile , Alle Flugphasen
zuriicksetzen?" stellen Sie den Ausgangszustand aller Flugphasen
wieder her.

Ratschlag: Uberpriifen nach jeder Konfigurationséinderung einer
Flugphase die Einstellungen aller Flugphasen!
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9.2.2 Digitaltrimmung

Die Trimmung der Haupt-Steuerfunktionen erfolgt tiber vier Tasten,
die unterhalb der Knilippelaggregate angeordnet sind. Die
Definition der Schrittweite und auch des gesamten Trimmweges
der einzelnen Geber wird im Menu ,Digitaltrimmung”
durchgefiihrt. Bei jeder Steuerfunktion kénnen unterschiedliche
Trimmschritte und Timmwege eingestellt werden.

Mit der Taste ,F3(Trim)” wechseln Sie zum Ubersichtsmend, in
diesem werden alle Auswirkungen der Einstellungen graphisch
dargestellt.

Die erweiterte Digitaltrimmung wurde auf zwei Displays aufgeteilt
(Bild a) und b)), zwischen diesen kénnen Sie mit den ,,F1 (Links)”
and , F2 (Rechts)” Tasten umschalten.

Im Bild a) kann die gewiinschte Funktion fiir diese Trimmung
gewahlt werden. Hier kann die Trimmung auch komplett deaktiviert
werden (z.B.fiir Helikopter mit FBL Systemen, Multikopter...).

Ratschlag: Zum Einfliegen des Modells weihlen Sie eine gréBeren
Schrittweite - diese kénnen Sie spdter wieder
verringern.
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Die Trimmungen k&nnen in verschiedenen Betriebsarten
verwendet werden: (siehe Bild c)).

« Global - diese Trimmung wirkt sich immer bei allen
Flugphasengleich aus.

» Separat - diese Trimmung wirkt sich in den Flugphasen
individuell aus.

« Flugphasengruppe (A/B) - gleichartige Flugphasen kénnen
zusammengefasst getrimmt werden. Das macht z.B. bei
verschiedenen Thermikstellungen/-flugphasen sinn, welche
mit gleicher Trimmung geflogen werden sollen. Bitte
beachten Sie: wird von Global auf eine Gruppe umgeschaltet,
werde die restlichen Flugphasen auf separat geschaltet.

.||2:22:43 B

Digitaltrimmung

l||2:22:|3 B«
Digitaltrimmung

Trim Funktion
&8, Quer® @G
BE Drossel @) @G|

o0l ‘Stunﬂard =0l |Stnndnr\1

Zentriert®

Dros—Min@®
Fentriert®
Zentriert®

Hier die Beschreibung der weiteren Einstellméglichkeiten der
Trimmung:
1.Wert-zeigt die aktuelle Trimmung.

2. Gespeichert - zeigt die gespeicherte Trimmung (Trimmspeicher
Funktion).
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3.Modus - Einstellung des Trimmverhaltens:

« Zentriert Mode - normale Einstellung, es wird nur der
Mittenbereich getrimmt, die Endwerte bleiben
unangetastet.

« Linear — um den Trimmwert wird auch die Endstellung
beeinflusst.

« Dros-Min — Trimmung wirkt nur am Drosselminimum
(Standgastrimm).

o Dros-50% -Trimmung wirkt nur unterhalb der Mitte.

= Dros-Voll-Trimmung wirkt nuram Drosselmaximum.

4.Schritte -Trimmschrittgrofe per Trimmtastendruck.
5.Weg (+,-) - der maximale fiir die Trimmung nutzbare Weg (100% =
halber Steuerweg)

In den Bildern unten kénnen Sie sehen, wie sich die verschiedenen
Trimmméglichkeiten auf das Servos auswirken (ca 50% getrimmt
im Beispiel).

Achtung, diese Trimmmadglichkeiten stehen nicht zur
Verfligung bei:

V-Leitwerk - Auswahl der verschiedenen Trimmmaglichkeiten nur
beim Hohenruder, Seitenruder bleibt immer im Standard-
Trimmmodus.
Delta/Nurfliigel - Auswahl der verschiedenen Trimmmadglichkeiten
nur beim Querruder, nicht fir Hohe.

Helikopter mit CCPM mix - Auswahl der verschiedenen
Trimmmaglichkeiten nur bei Pitch, nicht fiir Roll/Nick.
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Werden zwei Trimmungen fir eine Funktion gewahlt, summieren
sich die Trimmwerte. Der Sender verwendet den ersten
eingestellten Trimmmodus.

Maximum A A

Mitte +— | Mitte +

Minimum Y -
Zentriert Mode

Drossel-Minimum

Linear Drossel-Min 50%  Drossel-Vollgas

Zusatzliche Trimmoptionen werden durch den ,F4" Taster
angezeigt (Bild d)). Hier konnen Sie alle oder auch einzelne
Trimmungen speichern und diese Speicher auch wieder 16schen
(Trimmspeicher, ahnlich wie bei Sendern mit mechanischen
Trimmungen). So kdnnen Sie nach dem Speichern der Timmungen
wieder mit ,,genullten“Trimmtastern den ndchsten Flug beginnen.

Achtung: Das Loschen der Trimmspeicher wirkt sich auf alle
Flugphasen aus.

Wie es funktioniert: Die aktuelle Rate der hervorgehobenen
Trimmung (bzw. aller Timmungen) wird in ein spezielles Register
kopiert (Bild a) letzte Spalte) und die Trimmrate selbst wird geldscht.
Dies gilt fur alle Flugphasen. Die Trimmspeicherfunktion ist
vorteilhaft, wenn Sie die Trimmung auf Nullstellung haben wollen,
obwohl Offsetwerte gesetzt sind. Der Sender berechnet die aktuelle
Trimmrate und den gespeicherten Wert.
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Digitaltrimmung

l‘12:22:|3 Eﬁ

Wihlen die Option

T’:Duﬂﬂ lstandnrd T’:Duﬂﬂ ‘Standnrd

Global

=S  Separat

Alle Trimmungen speichern
Markierte Trimmung |&schen
&lle Trimmungen |dschen

ZFia  Flugphasengrupee 4

ZFip  Flugphasengruppe B

<) d)

Im Bild d) sind die zwei letzten Optionen verfiigbar: Lésche den
hervorgehobenen Trimmwert und Lsche alle gespeicherten Trimmwerte. Nach
Quittierung l6scht dieser Befehl den aktuell gespeicherten Trimmwert (oder alle
Trimmwerte) und stellt alle gespeicherten Werte auf Null Trimmspeicher). Das
wirktimmerfiir alle Flugphasen.
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9.2.3 Flugphasentrimmung T g0l [standera  W[12:22:00 K ]
In diesem Meni definieren Sie die Trimmeinstellungen fir die Flugphasentrimmung
einzelnen Flugphasen. Funktion S 2 53 sS4
. ) . .. . 0% 0% 0% 0%
Die Konfigurationen kdnnen global oder oder flugphasenspezifisch Sfj; o o gg
gewdhlt werden. Diese Moglichkeit gewahrleistet eine Anpassung Seite 0% ®G
der Servopositionen andie einzelnen Flugphasen. Drossel 0% e
Klappen o o 0 @G

1. Servopositionen

Der Ausgang jedes Gebers / Steuerfunktion kann bei Bedarf auf
mehrere Empféngerkandle (Servos) aufgeteilt werden. Durch
Editieren der einzelnen Spalten mit der Bezeichnung ,S1-S4"
andern Sie die Servoposition der ausgewahlten Steuerfunktion. Der
Servoausschlag wird in Prozentangegeben.

MitderTaste ,,F3(Clr)” setzen Sie die gesamte Zeile auf Null.

Mit der Taste ,F1(Sym.)” wird die symmetrische Anderung der
Trimmwerte aus/eingeschaltet.

2. Giiltigkeitsbereich

Die Servoausschlage kénnen fir alle Flugphasen giltig sein —
Erdkugel-Symbol und der Buchstabe G. Jede Flugphase kann ihre
eigene Definition der Servoausschldge haben - Symbol des
Verzeichnisses und der BuchstabeS.
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9.2.4 DualRate/Expo

Wollen Sie mit einem Geber des Senders, z.B. einem Schalter die
Ruderwege oder den Verlauf der Steuerfunktion beeinflussen,
konnen Sie mehrere unterschiedliche und umschaltbare
Steuerwege (DualRate) definieren. Diese konnen bei Bedarf mit
unterschiedlichen Steuercharakteristiken / Exponentialwerten
erganzt werden. Dadurch wird die Steuerwirksamkeit in
Abhdngigkeit von der Knippelstellung beeinflusst, z.B. geringe
Steuerwege und damit ,weiche” Charakteristik im Bereich der
Knuppelmitte oder umgekehrt. Durch die Exponentialfunktion
werdendie Endausschldge der Servos nicht beeinflusst.

=00l ‘ standard

.||2:22:3u m
Dual Rate/Expo

Funktion Dual-Rate Exponential

Hohe
Seite
Drossel

®

S5 660

I

a). Bezeichnungder Steuerfunktion

b). inProzentausgedriickter Servoweg/Endausschlag
c). inProzentausgedriickte Expowert

d). Gultigkeitsbereich
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Durch Markieren einer der Steuerfunktionen mit dem Cursor und
Betatigen von ,F4(edit)” oder der ,,3D-Taste” gelangen Sie in den
Editiermodus dieser Parameter, in das Meni ,Dual-Rate/Expo
bearbeiten”

“jugm]|stnndnru l‘12:22:09 [ o3l
Dual-Rate/Expo bearbeiten
G— &G
(®)——{ePosition 1 -+
&:gi?sanential mgi mgi ® @
(©—feswiteh L@

a). Gewahlte Steuerfunktion
b). AnzeigederSchalterposition

c). in Prozent ausgedriickter Steuerweg / Endausschlag beider
Steuerwege

d). in Prozent ausgedriickter Exponentialverlauf / beide
Steuerwege

e). Einstellung des Gebers fir die Umschaltung zwischen den
getroffenen Einstellungen

f). Darstellung dergewahlten Einstellung
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1. Giiltigkeitsbereich

Diese Einstellungen konnen fir alle Flugphasen giiltig sein -
»Erdkugel-Symbol” und der ,Buchstabe G*. Jede Flugphase kann
auch ihre eigene DualRate/Expo-Definition haben -
»sVerzeichnissymbol” und , der BuchstabeS".

2. Auswahl des Gebers fiir das Umschalten zwischen den
Konfigurationen

Wahlen Sie den Parameter , Switch” (e), damit gelangen Sie zum
Menti ,Geber auswdhlen”. Betdtigen Sie den zur Umschaltung
gewlinschten Geber. Bei zwei unterschiedlichen Einstellungen
wahlen Sie z.B. einen 2-Stufenschalter, bei dreifacher Umschaltung
einen 3-Stufenschalter. Vergessen Sie nach Auswahl des Gebers
nicht, dessen Wirkrichtungen und Mittelstellung einzustellen,
diesesist nach Betatigen derTaste ,F2(Prop.)”maglich.

Die Einstellung konnen Sie dadurch uberprifen, indem die
Anderung der Position des Gebers auch eine Anderung der
Konfigurationsnummer im Meni ,,Dual-Rate/Expo bearbeiten”
zur Folge hat. Im Falle der zweifachen Umschaltung wird sich der
Wert der Bereichskonfiguration von ,Position1” auf ,Position2“,
bei dreifache Umschaltung auf ,Position1* ,Position2” und
~Position3” dndern.

3. Ausschlagbereich

Jede Konfiguration des Bereichs (b) (Geberposition) hat Einfluss auf
die zuvor getroffenen Einstellungen - dieser wird durch die Grafik
der Funktion dargestellt. (f).

Die Ruderwege werden durch den Parameter ,Weg” definiert.
Durch einen wachsenden Wert vergroB3ert, durch einen sinkenden
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Wertverringern sich die Ausschldge.

Einen exponentiellen Verlauf erzeugen Sie liber den Parameter
»Exponential” (d). Wenn dieser Parameter gleich Null ist, verhalt
sich der Steuerweg linear zur Knlippelstellung. Wenn der Wert des
exponentiellen Verlaufs anwdachst, andert sich die
Steuercharakteristik in Abhadngigkeit zur Kniippelstellung analog
zuram Bildschirm dargestellten Kurve.

Alles kann noch mit den Flugphasen kombiniert werden. Als
Resultat kdnnen Sie jeder Flugphase eine andere Einstellung von
DualRate und Expo hinterlegen.

Ratschlag: Wir empfehlen die Exponential-Funktion zur
Erhohung der Steuerprdzision zu verwenden.

9.2.5 Funktionskurven

Verlauf der Steuerwege in Abhdngigkeit von der Geberstellung -
welche Abhangigkeit besteht zwischen der Position des Gebers und
dem Servoausschlag? Das Menii bildet eine Ubersicht aller
Steuerfunktionen (a) Einstellungen ihrer Kurven (Verlaufe) (b) sowie
deren Verzdgerungen (c). ab. Die Folgen einer Einstellung kénnen
Sie sofort nach dem Einstellen am Servomonitor durch Driicken der
Taste ,F2()" kontrollieren.

=00l ‘ standard

.||2:22:w B

Funktionskurven
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a). Steuerfunktion
b). Kurven/Verlaufe der Steuerfunktion

c). Verzdgerung bei positiver und negativer Veranderung der
Geberposition

d). Glltigkeitsbereich
e) Flight Mode Delay Enable=Flight Mode Delay aktivieren

Flight Mode Delay aktivieren:

Es ist moglich eine Verzogerung fiir die Umschaltung zwischen den
Flugzustdnden zu aktivieren / deaktivieren. Die Aktivierung einer
Verzogerung kénnte auch flugphasenspezifisch sein (d.h.: in der
ersten Flugphase ist die Verzogerung aktiviert und in der Zweiten
deaktiviert).

Es gibt einige spezielle Bedingungen, unter denen diese Option flr
eine weitere Funktion eine Auswirkung zeigt.

« Wenn ein V-Leitwerk gewahlt wurde, beeinflusst diese Option
Seiten-und Hohenruder.

« Wenn ein Delta Fliigel gewédhlt wurde, beeinflusst diese Option
Hoéhen-und Querruder.

» Wenn elektronische Heli-Taumelscheibenmischung gewahlt

wurde, beeinflusst diese Moglichkeit alle Funktionen der
Taumelscheibe (Roll-, Nick-und Pitch).
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1. Einstellung der Funktionskurven

Wenn Sie die Kurve einer der Steuerfunktionen einstellen méchten,
editieren Sie die Spalte ,,Kurve’; oder markieren mit dem Cursor die
Steuerfunktion. Danach driicken Sie die Taste ,F4()” um in dieses
Meni zu wechseln

Rl ‘Stnndard ] ‘ 12:22:46 K |
Funktionskurven
»Quer«
Kurventyp R""ktl -
Standard (¥ Ein ° @
Aus

a). Typdereingestellten Funktionskurve
b). Graphikderaktuellen Funktionskurve

Den Verlauf einer Funktionskurve kénnen Sie entweder aus den
vordefinierten Kurven auswahlen, oder auch eine neue Funktion
erzeugen, indem Sie eine der im Verzeichnis stehenden
voreingestellten Kurven editieren und verandern.
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Standard | Linearer Verlauf, entlang der senkrechten Achse
verschiebbar
konstant | Ein vorgegebener, einstellbarer Wert fiir das
Ausgangssignal
3-Punkt, x>0, | Dreipunkt-Kurve, jede Position der Punkte
x<0,[X| | einstellbar
5-Punkt | Funfpunkt-Kurve, jede Position der Punkte
einstellbar
7- Punkt | Siebenpunkt-Kurve, jede Position der Punkte
einstellbar
9- Punkt | Neunpunkt-Kurve, jede Position der Punkte
einstellbar
+positiv, | Vierpunkt-Kurve, jede Position der Punkte
-negativ, | einstellbar
+symmetric

Bearbeiten von Funktionskurven
Wenn Sie eine eigene Kurve zu

erstellen entscheiden, wie folgt

vorzugehen:

Entscheiden sie, wie viele
Stutzpunkte der Kurve Sie
bendtigen und wahlen Sie eine
passendeVorlage.

Editieren Sie
Funktion

indem Sie diese r » | % | Ok

Tﬁuuﬂﬂ‘“ﬂ"ﬂﬂrﬂ I‘w:zz:u [ ol
Funktionskurven
>Quer«
Kurventyp Punkt 2
9-Purkt Ein
urkt© -75%
i |
die Graphik dieser -
P izl e}

markieren und die ,3D-Taste”

betatigen.
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Erzeugen Sie eine eigene Kurve durch Verdndern der Positionen
einzelner Punkte. Jeder Punkt kann vertikal und horizontal bewegt
werden. Durch Drehen der ,3D-Taste” oder mit den Tasten ,F3”
und , F4" bewegen Sie die Punkte in senkrechter Richtung, mit ,,F1“
und ,F2“ waagerecht. Durch Driicken der ,,3D-Taste” wechseln Sie
zum ndchsten Punkt, mit ,esc” kehren Sie zum vorhergehenden
Punktes zuriick. Links von der Graphik werden die Koordinaten des
ausgewahlten Punktes dargestellt, ,Ein” beschreibt die Position
des Gebersund ,, Aus” den Ausgangswert.

2. Verzogerung der Reaktion in positiver/negativer
Wirkrichtung

Die Reaktion des Servos auf den Geber des Senders wird um jene
Zeitspanne verzogert ausgefiihrt, die in der Spalte ,Verzog"
definiert ist. Die positive Verzogerung wird als jene Zeit definiert, in
der die Funktion von 100% auf -100% ablauft, eine negative, in der
die Funktion von -100% auf 100% abl&uft.

3. GiiltigkeitderEinstellung

Die Kurvenverldaufe der Funktionen kdnnen fir alle Flugphasen
gultig sein — symbolisiert durch das Symbol der Erdkugel und den
Buchstaben G. Jede Flugphase kann aber auch ihren eigenen
Funktionskurven ausweisen - gekennzeichnet durch das
Verzeichnissymbol und den Buchstaben S.
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9.2.6 Querruderdifferenzierung

Um eine Rollbewegung des Modells exakt um die Rumpf-
Langsachse durchzufiihren und unerwiinschte Gierbewegungen zu
unterdriicken missen i.A. bei den Querrudern unterschiedliche
positive und negative Ausschldge eingestellt werden, die
sogenannte ,Querruderdifferenzierung”. Abhdngig vom
verwendeten Profil, der (Querruder-)Scharnierachse und diverser
anderer Parameter kann diese positiv oder negativ erforderlich sein.

Diese Funktionist nur dann aktiviert, wenn Sie mindestens zwei oder
mehr Servos flir die Querrudersteuerung in den Grundeinstellungen

ausgewahlthaben.
a0l l||2:22:43 Eﬁ

Querruderdifferenzierung

Geber Wirkuna Made
ps M

Défaut

1. GiiltigkeitderEinstellung

Die Konfigurationen der Querruderdifferenzierung kénnen fiir alle
Flugphasen giiltig sein - ,Symbol der Erdkugel” und ,,Buchstabe
G“. Jede Flugphase kann aber eine eigene Konfiguration der
Querruderdifferenzierung haben - Verzeichnissymbol und
Buchstabe,,S".
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2. Differenzierung

Jede Querruder-Steuerrichtung kann einen unterschiedlichen
Steuerweg eingestellt haben. Die mit ,pos.” und ,neg.”
bezeichneten Zeilen enthalten pro verwendetem Servo eine Spalte
(bezeichnet mit S1-S4), fir jedes Servo kdnnen beide
Wegrichtungen definiert werden. Durch Markieren der Zeile ,pos.”
oder ,neg.”. mitdem Cursor und driicken der ,3D-Taste” wechseln
Sie zur Einstellung, mit der Taste ,F1(Sym)” werden die Werte
symmetrisch verdandert.

3. Differenzierungs-Feineinstellung fiir Querruder

Sie kdnnen nun eine Differenzierung der Querruder einstellen. Das
heift, die Querruder fahren nach oben deutlich starker aus als nach
unten. Damit vermeidet man ein zu hohes negatives
Wendemoment bei Segel-und gréBeren Motormodellen.

Die F3 Ubernehmen/Apply Taste I6scht die bisherige Einstellung
und speichert die eingegebenen Differenzierungswerte der
editierbaren Felder.
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9.2.7 Ailevator

Die Hohenrudersteuerung ist auf zwei Servos aufgeteilt, wobei die
rechte und linke Seite unabhdngig voneinander angesteuert
werden. Durch die Funktion ,Ailevator” wird ein Zusammenwirken
zwischen der Querruder- und Hohenruderfunktion erreicht. Schlagt
z.B. das linke Querruder nach oben und das rechte nach unten aus,
schlagen gleichzeitig und in gleicher Richtung das linke und rechte
Hoéhenruder aus, wodurch die Wirksamkeit der Rollfunktion erh6ht
wird. Dieser Mischer wird automatisch nach Erstellung des Modells
mit Leitwekseinstellung ,Ailevator 2H2V“” aktiviert, die
Basiskonfiguration des ,Ailevator” -Mischers betragt jeweils 50%
desHohenruder-und Querruderweges.

l‘u:zz:w [ oo

Ailevator

T’:Duﬂﬂ ‘ Standard

Sl 2
Hohe 50% @ 50% @
Querruder 50X @ 50% @

S | [ o]

1. GiiltigkeitderEinstellung

Die Konfiguration dieses Mischers kann fiir alle Flugphasen glltig
sein — ,Symbol der Erdkugel” und der ,Buchstabe G”. Jede
Flugphase kann auch eine eigene Mischerkonfiguration aufweisen —
Verzeichnissymbol und der Buchstabe,,S“.
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2. RuderwegedesAilevator

Fir die gemischten Steuerfunktionen konnen unterschiedliche
Steuerwege eingestellt werden. Die mit ,,Hohe” und ,,Querruder”
bezeichneten Zeilen enthalten zwei Spalten S1 und S2, welche die
beiden Servos reprasentieren. Fir jedes Servo kdnnen die
Servowege getrennt definiert werden. Durch Markieren der
jeweiligen Zeile mit dem Cursor und driicken der ,3D-Taste”
wechseln Sie zum Editiermodus. Mit der Taste ,,F1(Sym)“ erfolgt die
Anderung der Ruderwege symmetrisch.
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9.2.8 V-Leitwerksmischer

Ist das Modell mit einem V-Leitwerk ausgestattet bendtigt es einen
entsprechenden Mischer zur Realisierung der Seiten- und
Hohenruderfunktion. Bei Auswahl ,V-Leitwerksmischer” in den
Basiseinstellungen wird dieser Mischer automatisch aktiviert. Die
Ausgangseinstellung des Mischers ,,V-Leitwerksmischer” sind je
50% des Ruderweges fiir Hohen- und Seitenruder.

l||2:22:25 [ sa

V-Leitwerksmischer

T’:Duﬂﬂ ‘ Standard

S1 32
Hohe: 50% ® 0% ®
Seite 50% ® 50% ®

Bma | | [ ok|

1. GiiltigkeitderEinstellung

Die Konfigurationen des Mischers kann fiir alle Flugphasen glltig
sein — ,Symbol der Erdkugel” und der ,Buchstabe G” Jede
Flugphase kann aber auch eine eigene Konfiguration dieses
Mischers haben —Verzeichnissymbol und der Buchstabe,,S".

2. Ruderwegedes Hohen-und Seitenruders

Den einzelnen Steuerfunktionen konnen unterschiedliche
Ruderwege zugewiesen werden. Die mit ,Hoéhe” und ,Seite”
bezeichneten Zeilen enthalten zwei Spalten, mit S1 und S2 werden
die Servos des V-Leitwerks bezeichnet. Fir jedes Servo kann ein
eigener Steuerweg eingestellt werden. Durch Markieren der Zeile
mit der Beschriftung ,Héhe” oder ,Seite” und driicken der ,3D-
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Taste” wechseln Sie zum Editiermodus der einzelnen Servos. Mit der
Taste ,F1(Sym.)” schalten Sie beim Editieren die aktuelle Anderung
aller Parameter der Zeile ein oderaus.

9.2.9 Delta/Elevon Mischer

Betreiben Sie ein Modell mit gekoppelter Ruderflachen am Fligel,
dann nutzen Sie die Querruder gleichzeitig fir die
Hohenruderfunktion. Die Steuerfunktionen des Hohenruders und
derQuerruder kdnnen verschiedene Wege annehmen. Dieses Men(
ist in dem Falle zuganglich, wenn das aktuelle Modell eine
Konfiguration der Schwanzflossen ,Kein LW (Delta/Elevon)” hat.

1. GiiltigkeitderEinstellung

Die Konfigurationen der Bereiche von Seitenruder und Querrudern
kénnen fir alle Flugphasen giiltig sein - ,,Symbol der Erdkugel”
und der ,Buchstabe G“. Jede Flugphase kann aber eine eigene
Konfiguration der Ruderwege von Seitenruder und Querrudern
haben -Verzeichnissymbol und der Buchstabe,S".

l‘12:22:52 [ ca

T’:Duﬂﬂ ‘ Standard

Delta/Elevon Mischer

S1 52 53 54
Hohe 50%  50%  50%  AOX

Querruder 50%  50%  50% G0k

om | | o
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2. RuderwegedesHo6henrudersund der Querruder

Einzelne Steuerfunktionen kdnnen verschiedene Wege haben. Die
mit ,Hohe” und ,Querruder” bezeichneten Zeilen enthalten so
viele Spalten (bezeichnet mit S1-S4), mit wie vielen Servos Sie die
Ruder ansteuern. Fiir jedes Servo der gegebenen Steuerfunktion
kann ein Ruderweg bestimmt werden. Durch Markieren der Zeile
mit der Beschriftung,,H6he” oder ,,Querruder” mit dem Cursor und
driicken der ,3D-Taste” wechseln Sie zum Editiermodus der
einzelnen Servos. Mit der Taste ,F1(Sym.)” erfolgt die Anderung der
Ruderwege symmetrisch.

9.2.10 Butterfly

Konfiguration einer aerodynamischen Bremse, die aus einer
Kombination der Querruder, Klappen und Héhenruder bestehen
und Uber einen Geber des Senders aktiviert werden kann. Fiir die
Aktivierung konnen die oben erwahnten Steuerfunktionen je nach
Konfiguration in jene Positionen eingestellt werden, bei denen ein
Bremseffekt am Modell entsteht - bei Bedarf auch
flugphasenspezifisch.

=00l |Stnndnrd u ‘ 12:22: 36 Eﬁ

Butterfly
Geber Offset - 0g + Mode

P4 108 0.0 0.0s @G

Quer .~/Flap Einstel lung >
Hohenruder Einstel lung >>
Feineinstel lung >

1. Aktivierungderaerodynamischen Bremse

Unter der mit,,Geber” bezeichneten Position des Meniis ordnen Sie
den Geber zu, mit dem Sie die Bremse aktivieren. Ob die
aerodynamische Bremse eine oder mehrere Positionen einnehmen
wird und kontinuierlich oder sprungweise bedient wird, bestimmen
Siedurch Auswahl des Gebers, siehe ,,Geber auswdhlen”.

2. VerzdogerungderBremse

Die Zeit, in welcher die aerodynamische Bremse aktiviert/deaktiviert
wird - d.h. die gewiinschte Position erreicht. Mit dem Parameter
»Verzog+" definieren Sie die Zeit des ,,Ansprechens” , mit dem
Parameter, Verzog” definieren Sie die Zeitdes,Einfahrens”.

3. GiiltigkeitderEinstellung

Die Konfiguration der aerodynamischen Bremse kann fir alle
Flugphasen giiltig sein —,,Symbol der Erdkugel” und der Buchstabe
»G" Jeder Flugphasen kann aber auch eine eigene
Butterflyeinstellung haben - Verzeichnissymbol und der Buchstabe
Ilsll'

4. Butterfly/Offset

Sie kdnnen jetzt jetzt eine Position festlegen bei der die Butterfly-
Funktion einsetzt, so dass man eine bestimmte tote Zone einstellen
kann.
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Aktuelle Wegeinstellungen der
"Luftbremsen". Diese Werte sind
von den (nachfolgend
beschriebenen) gewdhlten
Butterfly-Feineinstellungen
abhdngig.

b. Querruder-/Flap Einstellung

Die folgenden Bildschirme sind durch dieses Men( zuganglich. Im
Querruder/Klappen-Justierungsment kdnnen Sie alle Servos fir die
Butterfly-Bremsen (fur die Wolbklappen und Querruder) einstellen.
AuBerdem konnen Sie einen neuen Parameter namens ,Diff”
einstellen, welcher Einfluss auf die Querruderdifferenzierung hat .
Positive Werte erhéhen den Weg der Querruderservos nach oben,
negative Werte erhhen den Abwartsweg der Querruderservos.

REI ‘Stﬂndﬂm .||2:22:5u B

Héhenruder Einstellung
BG

Kurventyp
Standard®

c. Hohenrudereinstellung

Im dritten Bildschirm kénnen Sie eine Kurve fir den
Hohenruderausgleich setzen. Sie kdnnen zwischen einer Standard-
Kurve, einer Konstante und X-Punkt-Kurve-Typen wahlen.
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T’jugﬂﬂ|stnnnnm M |12:22:59 | 5gd

Butterfly

ied

Feineinstel lung

Dif. Einst. [ 4O]

Quer Klappen Hohe

0¥ ®

d. Butterfly/Feineinstellung

Im letzten Bildschirm des Butterfly-Mentis kdnnen Sie die
Feinabstimmung aller Klappenwege durch einen Geber
(Steuerkniippel, Drehknopf, Schieber oder Schalter) beeinflussen.
Die Werte, die Sie in dieser Form eingestellt haben, werden addiert
/subtrahiert zu den entsprechenden Klappenwegen in der
Butterflyposition.

Die im Display angezeigte Schaltflache ,F3 Apply” arbeitet dhnlich
dem Querruder Differentierungsmenue. Wenn Sie diese Taste
driicken, werden die Werte im Butterfly-Einstellungsmend in die
entsprechenden Wege/Werte kopiert.
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9.2.11 Freie Mischer

Wenn Sie eine gegenseitige Beeinflussung einiger der
Steuerfunktionen wiinschen erzielen Sie dies auf einfache Weise mit
der Funktion ,Freie Mischer” . Sie wdahlen, von welcher
Steuerfunktion die Mischung ausgehen soll und in welche sie
projiziert werden soll. Der Sender erlaubt den Betrieb von bis zu 20
freien Mischern pro Modell. Das Menii enthélt eine Ubersicht aller
existierenden freien Mischer im Modell. Die mit ,Von“ bezeichnete
Spalte bezeichnet die Steuerfunktion, von welcher ausgegangen
wird - den Eingang. Die Spalte mit der Bezeichnung ,Zu”
charakterisiert diejenige Steuerfunktion, in welche die Mischung
hineinprojiziert werden soll — den Ausgang. In welchem Mal3e der
Ausgang beeinflusst wird, zeigt die Spalte ,Master-Wert“an. Die
letzte Spalte beschreibt die Gultigkeit der Mischerkonfiguration,
global oderflugphasenspezifisch.

%00l ‘Stnndﬂrd .||2:22:2u 538

Freie Mischer

Yon: Zu: Wert
0% DG

Quer ® Hohe @

copy + - edit| Ok

1. Kopieren eines Mischers

Durch Markieren eines Mischers mit dem Cursor im
Mischerverzeichnis und driicken der Taste ,,F1(Copy)” erzeugen Sie
eine Kopie des ausgewdhlten Mischers. Dieser wird am Ende des
Verzeichnisses abgelegt.
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2. Erzeugen einesfreien Mischers

Mit der Taste ,F2(+)” erzeugen Sie einen neuen Mischer. Nach dem
Driicken der Taste erscheint das Konfigurationsmeni fir die
Grundparameter des Mischers. Der erste Parameter ,,Von“ stellt die
Steuerfunktion dar, von der ausgegangen wird - den
Mischereingang. Der zweite Parameter ,Zu” charakterisiert die
Steuerfunktion,in welche die Mischung hineinprojiziert werden soll
- Ausgang des Mischers. Der letzte Parameter ,Master-Wert”
beschreibt die Gewichtung des Mischers. Nach der Konfiguration
der Basismdglichkeiten und Bestdtigung mit der Tatste ,F5(>>)"
wechseln Sie zum Mischerverzeichnis. Wollen Sie eine
fortgeschrittene Mischerkonfiguration aus dem Verzeichnis der
freien Mischer abbilden, markieren Sie mit dem Cursor den
gewlinschten Mischer und driicken die Taste, F4(edit)".

l||2:22:29 Eﬁ

Freie Mischer

T’:Duﬂﬂ ‘ standard

Yon: Quer ®
7u: Hohe (@
Master-Wert 308 @
Fortgeschritten >>

a). GiiltigkeitderEinstellung

Die Konfiguration des Mischers kann fiir alle Flugphasen giiltig sein
- »,Symbol der Erdkugel” und Buchstabe, G". Jede Flugphase kann
aber eine eigene Konfiguration des Mischers haben -
Verzeichnissymbol und der Buchstabe,,S".
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ALl |Stnndurd | ‘ 12:22:40 YK |

Freie Mischer
Quer —> Hohe BG

Master-Wert Switch ~ Kurve
X 40] Lo

0% ®

- Schalter

0.0:070.0s

@_ - Basis +
Yerzog. 0.7w@ 0.0s

1 2
Mix-Ausgabe 100%
nur vorwarts == x
Master Link X
Slave Link X
Trim x
Slave Dual-Rate X

©O0E («gggé

b). Aktivierungeinesfreien Mischers

Dem mit,, Switch” bezeichneten Parameter ordnen Sie einen Geber
zu, der den freien Mischer aktiviert. Ob die Gewichtung ,,Master -
Wert”, des freien Mischers einen oder mehrere Werte annehmen
wird, die kontinuierlich oder sprunghaft bedient werden,
bestimmen Sie durch die Auswahl des Gebers, siehe ,Geber
auswdhlen”.

c). DieKurvedesfreien Mischers

Gleich, wie beim Verlauf von Steuerfunktionen ,,Funktionskurven”
koénnen Sie durch Editieren des Parameters ,,Kurve” den Verlauf des
freien Mischers definieren. Die entsprechenden Auswirkungen und
Einstellmoglichkeiten sind im Kapitel ,Funktionskurven”
beschrieben.
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d). VerzogerungderReaktion der Ausgangsfunktion bei
positiver /negativerVerdanderung

Das Ansprechen des Servos auf den Geber des Senders wird in der

Zeit aufgefachert, dieim Parameter,,Basis” definiert ist. Die positive

Verzdgerungszeit ist als Zeit definiert, in welcher die Funktion von

100% bis -100% ablauft, die negative, in welcher die Funktion von -

100% bis 100% ablauft.

Die positive Verzogerungszeit ist als Zeit definiert, in welcher die
Funktion von 100% bis -100% ablauft, die negative, in welcher die
Funktion von-100% bis 100% ablduft.

e). Ansprechverzogerung der Ausgangsfunktion nach der
Aktivierung/Deaktivierung des Mischers

Die , geschalteten” Werte konnen nur dann aktiviert werden, wenn
zuvor ein Schalter (,Switch”) fur das Aus-/Einschalten des Mischers
zugeordnet wurde. Die Verzogerung arbeitet unabhéngig von den
Basiswerten. Die ,positive” Verzogerung wird wirksam bei der
Aktivierung des Mischers durch den Schalter, die ,negative” Seite
beim Ausschalten des Mischers. Durch diese Verzégerungen werden
(zu) heftige Modellreaktionen beim diesen Schaltvorgdangen
verhindert.

f). GewichtungderAusgangederSteuerfunktion

Hat die Steuerfunktion mehr Ausgdnge als einen, kann die
Gewichtung fiir einzelne Ausgdnge eingestellt werden. Die
Meniizeile mit der Bezeichnung ,Mix Ausgabe” driickt aus, in
welchem MaBe die Ausgange der Steuerfunktionen/Servos(S1-5S4)
durch den Mischer beeinflusst werden. Dieser MenUeintrag wird
nicht angezeigt wenn die entsprechende Steuerfunktion lediglich
miteinem Servo angesteuert wird.
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g). Einseitige/Asymmetrische Beimischung

Wenn die Steuerfunktion aus mehreren Ausgdngen (Servos)
gebildet wird, haben Sie die Moglichkeit einzustellen, ob der
Mischer zu den Ausgangen (Servos) addiert oder subtrahiert wird,
d.h. ob das Mischungsergebnis sich auf die Ausgange (Servos) als
Ausschlag nurin einer oderin beide Richtungen auswirkt.

h). Beeinflussung des Mischereingangs durch einen anderen
freien Mischer

Als Eingang fir einen freien Mischer kdnnen Sie entweder eine
Steuerfunktion oder auch eine Steuerfunktion in Kombination mit
einem freien Mischer nutzen. Wenn Sie beabsichtigen, einen neuen
freien Mischer zu erzeugen, dessen Eingang eine bereits durch einen
existierenden freien Mischer beeinflusste Steuerfunktion hat, gehen
Sie wiefolgt vor:

» Bei der Konfiguration des Mischers, den Sie als Quelle
(Eingang) verwenden mochten, missen Sie die Option ,Slave
Link” aktivieren. Dadurch kann er als Eingang fir weitere freie
Mischer zu verwendet werden. Durch Betdtigender,,3D- Taste ”
legen Sie fest, ob der Mischeranteil addiert oder
subtrahiert wird.

* Dem freien Mischer, welchem Sie als Eingang die
Steuerfunktion mit Mischung zuordnen wollen, weisen Sie die
gegebene Steuerfunktion zu und aktivieren ,,Master Link”. Ob die
Mischung zu diesem Mischer addiert oder subtrahiert wird
entscheidetdasVorzeichen.
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i). Beeinflussung der Ausgangsfunktion des freien Mixers
durchdieTrimmung

Mit dem Parameter ,Trim” des freien Mischers aktivieren /
deaktivieren Sie die Beeinflussung der Ausgangsfunktion durch die
Trimmung der Eingangs-Steuerfunktion.

j). Beeinflussung der Ausgangsfunktion des freien Mischers
durch zwei AusschlaggréBen

Mit dem Parameter ,Slave Dual-Rate” des freien Mischers
aktivieren/ deaktivieren Sie die Beeinflussung der
Ausgangsfunktion durch zwei AusschlaggroBen der Ausgangs-
Steuerfunktion.

k) Querruderdifferenzierung

Diese Funktion wird nur angezeigt, wenn ein Mischer von einer
Funktion auf die Querruder wirkt. Wenn diese Option aktiviert ist,
wird die Ausgabe des Mischers von den Einstellungen der
Querruderdifferenzierung beeinflusst. Wenn diese Option
deaktiviert ist, wird die ausgabe des mischers direkt zum Servo
ausgegeben, ohne jede Modifikation. Deaktivieren Sie diese
Funktion wenn Sie die Querruderdifferenzierung nutzen wollen,
ohne Beeinflussung der Mischer, die auf das Querruder wirken.

Mit der Taste ,F2()” rufen Sie den Servomonitor auf. Mit der Taste
+F4()” definieren Sie die Mischerkurve. Mit der Tatse ,F5()”
bestatigen Sie die Einstellung und gehen zurlick zum Verzeichnis
der freien Mischer.

3. Loschendesfreien Mischers

Mit der Taste ,F3(Del.)” 16schen Sie den jeweils markierten freien
Mischer.
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4. EditierenderKonfiguration

Die Basiskonfiguration fiihren Sie mit der ,3D-Taste” durch.
Markieren Sie den freien Mischer, durch Betdtigen der ,, 3D-Taste”
wechseln Sie zum Editiermodus der Basisparameter. Die erweiterte
Konfiguration rufen Sie durch Markieren des entsprechenden
Mischers im Verzeichnis und durch Betétigen der Taste , F4(Edit)”
auf.

9.2.12 Drehzahlregler/Gyro

Zur Stabilisierung eines Modellhubschraubers um die Hochachse
wird ein Kreiselsystem eingesetzt. Dessen Empfindlichkeit auf
Positionsdanderungen muss definiert werden, dazu steht im
Sendermenii ein eigener Parameter zur Verfligung. Zur
Feinjustierung im Flug kann die eingestellte Kreiselmpfindlichkeit
Uber einen eigenen Steuerkanal beeinflusst werden, d.h. verstarkt
oder bei auftretendem Pendeln um die Hochachse auch verringert
werden.

Um die Drehzahl des Hauptrotors konstant zu halten wird in
manchen Hubschraubern ein eigener Drehzahlregler, der Governor,
verwendet. Dessen Funktion wird im Menilpunkt
"Governoreinstellungen" definiert.

Firbeide beschriebenen Funktionen stehen jeweils 3 Positionen zur
Verfligung, diese kdnnen global - Weltkugel und Buchstabe "G" -
oder flugphasenabhéngig - Liste und Buchstabe "S" eingestellt
werden.

=il |Stnndnrd n ‘ 12:22:58 JEEK |
Gyro/Governor

Kreiseleinstel lungen [:::Te]

Position 1 Position 2 Position 3
-0E @ v 140 0% @
Governoreinstel lungen BG
Position 1 Position 2 Position 3
-100% @ v 0% ® 1008 @

1. KonfigurationdesKreisels

In der Ausgangskonfiguration des Modells ist fiir die Auswahl der
Kreiselempfindlichkeit der Dreiweg-Schalter ,Si” vordefiniert. Die
Konfiguration der drei mdglichen Schalterpositionen erfolgt mit
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den Parametern ,,Position 1% ,Position 2“ und ,Position 3” Durch
Einstellen des/der Parameter ,Position 1/2/3“ stellen Sie die
jeweilige Empfindlichkeit des Kreisels in den einzelnen
Schalterstellungen ein. Die Kreiselwirkung kann auch im Betrieb
durch einen Drehgeber stufenlos proportional eingestellt werden.
Dazu wdahlen Sie im im Menu ,Modellwahl/-modifikation-
>Funktions-u.Geberzuordnung” den gewiinschten
Proportionaldrehgeber fiir die Beeinflussung der
Kreiselempfindlichkeitaus.

Die Kreiselkonfigurationen kann wahlweise fur alle Flugphasen -
Symbol der Erdkugel und Buchstabe ,,G” - Gliltigkeit besitzen oder
auch flugphasenspezifisch eingestellt werden - Verzeichnissymbol
und Buchstabe,,S".

2. Konfiguration desDrehzahlreglers

Wenn lhre Modellkonfiguration einen Drehzahlregler (Governor)
beinhaltet miissen dessen Einstellungen definiert und bei Bedarf
angepasst werden. Die Definition der gewtlinschten Drehzahl (in
Prozent) erfolgt mit den Parametern ,Position 1% ,,Position 2* und
»Position 3”, diese entsprechen der jeweiligen Position des
vordefinierten Schalters ,Sg“ Die Drehzahl kann bei Bedarf auch
proportional Uber einen Drehgeber beeinflusst werden, die
Zuordnung des gewiinschten Proportionalgebers erfolgt im Meni
»~Modellwahl/-modifikation->Funktions-u.Geberzuordnung”.

Die Drehzahlreglerkonfiguration kann wahlweise fir alle
Flugphasen - Symbol der Erdkugel und Buchstabe ,G” - Glltigkeit
besitzen oder auch flugphasenspezifisch eingestellt werden -
VerzeichnissymbolundBuchstabe,,S”.
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9.2.13 Gaslimiter (Heli)

Wenn Sie mehrere Flugphasen programmiert und diesen jeweils
eigene Gaskurven zugewiesen haben kann die Drehzahl im
gesamten Bereich von der geringsten bis zur hochsten durch den
Gaslimiterimzuldssigen Bereich gehalten werden.

Zur Aktivierung des Gaslimiters kann jeder beliebige Geber des
Senders verwendet werden.

Mit der Einstellung ,,- Weg” legen Sie die geringste Motordrehzahl
fest die Sie nutzen mochten - ab diesem Punkt beginnt der Limiter
seinen Betrieb. Die Einstellung ,+ Weg” legt die maximal
mogliche/hdchste Drehzahl fest. Wird eine Einstellung (bei Vollgas)
von hoéher als 100% eingestellt wird der Vollgaswert nicht
beeinflusst.

Mittels zugeordnetem Schalter ist es optional moéglich einen
»Sanftanlauf” zu programmieren, durch die Expofunktion kann die
Leistungsentfaltung wahrend der ganzen Beschleunigungskurve
einer Feinabstimmung unterzogen werden.

Der Gaslimiter beeinflusst auch alle Mischer, bei denen die Drossel
als Master definiert wurde, die Trimmfunktion wird durch den
Gaslimiter nicht beeinflusst.

Istkein Geber zugeordnet wird die Gaslimiter-Funktion deaktiviert.

l|mmzuﬁ{:Ei

T’:Duﬂﬂ ‘ standard

Gaslimiter

- Weg +

- Yerzog + : .
100% 1208 0.0s 0.0s
Exponential 0%
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9.2.14 SnapRoll

Die Snap Roll-Funktion ist fir Kunstflieger gedacht, die eine
sofortige Abfolge von Funktionen mit einem einzigen Schalter
steuern mdchten. Diese Funktion steht nicht bei ,Leitwerktyp” V-
LTW oder Nurfliigel zur Verfligung.

Es gibt zwei Modi der Snap Roll-Funktion:

T’D‘Duﬂﬂ‘nenult .|12:22:[Iﬁ
Snap Roll

Mode Master ® Switch Sa

/4 /A t/e /e
Quer 100% 1008 -100% -100%
Hohe -100%  100% -100% 100%
Seite 1008 -100% -100% 100% .
Switch v SHK K. ® Sepgrate Schalt'er' fur jede
Verzos. + 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s| Rollrichtung. Die Prioritdt ist von
Verztg. — 0.0s 0.0s 0.0s 0.0}  HGhe/Rechts bis Tiefe/Links

angelegt.

1. Master-Modus - die Snap Roll-Funktion wird durch Aktivieren
eines Master-Switch eingeleitet. Die anderen Schalter sind zur
Auswahl derRichtung der Snaprolle.

2. Single-Modus -die Snaprolle wird sofort, je nach Richtung des
Schalters, aktiviert.

Sie kdnnen die Einstellungen fiir Quer-, Hohen-und Seitenruder fir
jede Richtung getrennt eingeben. Es stehen vier Rollrichtungen zur
Verfligung (H6he-Rechts, Hohe-Links, Tiefe-Links und Tiefe-Rechts).
Jede Rollrichtung kann ihre eigene fade-in/fade-out Rampe
(Verzdégerung der einzelnen Funktionen, die durch die Reihen
»Verzég. +” und ,Verzég. -“ definiert werden) durchlaufen.
Alle Optionen kdnnen entweder Flugphasenspezifisch oder global

=

fur alle Flugphasen definiert werden. Sie kdnnen den aktuellen
Zustand des Snap Roll-Funktion in der unteren linken Ecke des
Displays erkennen.

Note: Diese Funktion ist nicht moglich fiir Helicopter, V-leitwerke und
Deltamodelle
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9.3. Erweiterte Einstellungen

Erweiterte Einstellung der Modellsteuerung.

l|mmz45{:Ei
Erweiterte Einstellungen

Sticks/Schalter Setup
Drahtlosmodus/Trainer
Logische Schalter
Sprachausgabe/Ereignis
Sequenzer
Bewegungssensor

=00l ‘ Standard

9.3.1Spezielle Modelloptionen

Das Meni enthélt die Zuordnung der Erweiterungsfunktionen zu
den Gebern derDC/DS-16.
.|12:22:ﬁﬁ

T’:DDHU | Standard
Spezielle Modelloptionen

@—‘Autotrimm*Scha\ter ChH
[Trainerschalter . ;

(®)———{#5tartLossing Schalter @
[ L Mode Ato®
Motor AUS

Motor—ALS Schalter

C]
Motor—AUS Position -100% @

Leer lauf

@— Leer laufschalter O]

Leer laufposition (R0
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1. AutomatischeTrimmung

Zuordnung eines Gebers fiir den Start der automatischen
Trimmung. Nach dem Einschalten der automatischen Trimmung
wird die Trimmung entsprechend der aktuellen Ausschldge der
Kreuzknilppel eingestellt. Je gréBer der Ausschlag des
Kreuzkniippels ist, umso schneller stellt sich der Trimmwert in der
gegebenen Richtung ein. Auch bei aktiver Autotrimm- Funktion
werden mit dem Kreuzknippeln selbstverstandlich auch die
Steuerfunktionen betatigt, d. h. Sie konnen normal das Modell
steuern und gleichzeitig werden aber auch die Trimmwerte
eingestellt.

Ratschlag: Uberdenken Sie vor der Aktivierung sorgfiltig die
Auswirkungen wenn diese Funktion aktiviert ist und
deaktivieren Sie nach dem Einfliegen des Modells
diese Funktion wieder!

2. DielLehrer/Schiiler-Funktion

Zuordnung eines Gebers fiir den Lehrer/Schiiler-Betrieb.

3. Starteiner Aufzeichnung

Geberzuordnung fiir den Start einer Aufzeichnung von Telemetrie-
Daten. Nach dem Start einer Aufzeichnung wird auf dem
Speichermedium im Verzeichnis /Log/ eine neue Datei erzeugt. Die
laufende Datenaufzeichnung wird durch das blinkende Symbol in
der Statuszeile am Display signalisiert.

3a. Mode

Die Aufzeichnung der Telemetriedaten kann tiber einen beliebigen
Schalter "EIN/AUS" geschaltet werden. Start Logging Schalter kann
der gewlinschte Schalter ausgewdhlt werden und der Parameter
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"Mode" auf "Start/Stopp" gesetzt werden. Die normale Einstellung
ist "Auto" (wie hierim Bild gezeigt), d.h. die Telemetrieaufzeichnung
beginnt, nachdem eine Stoppuhr gestartet wurde.

Ist hier "Start/Stop" gewdhlt, wird die Aufzeichnung der
Telemetriedaten durch den entsprechend gewahlten Schalter oder
dieTasterunterdem ,Display F4" gesteuert.

4. Abstellen des Motors

Diese Funktion nutzen Sie vor allem bei Modellen mit
Verbrennungsmotoren zum Abstellen des Motors. Sie kdnnen sie
aber genauso gut bei Flugmodellen mit Elektroantrieb zur
Entsicherung/Sicherung des Gaskanals anwenden. Die Funktion fiir
das Abstellen des Motors kdnnen Sie einem beliebigen Geber des
Senders zuordnen. Nach Aktivierung von ,Motor-AUS Position”
wird jener Wert (,Servostellung”) ausgegeben, den Sie als ,Motor-
AUS Position” eingestellt haben und der Gaskanal reagiert nicht
mehrauf die Stellung des Gas-/Drosselgebers.

5. Leerlaufeinstellung

Die Leerlauf-funktion wirkt auf den Gaskanal und definiert die
Leerlaufstellung. Diese kann im Parameter ,Leerlaufposition”
eingestellt werden. Ist die Funktion aktiv, d. h. der Geber erfillt die
Aktivierungsbedingung, ist der Leerlaufwert gegeben durch die
Summe aus: ,,Max. negativ” (siehe Meni Servoeinstellungen) des
Gaskanals und dem Parameter ,Leer laufposition”. Der Gaskanal
reagiert weiterhin auf den Geber des Senders.
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9.3.2 Sticks/SchalterSetup

Definition der Eigenschaften von proportionalen und
nichtproportionalen Gebern des Senders, diese Einstellungen
kénnen fiirjeden Geber des Senders definiert werden.

T’:Dnﬂ[l|stnndnrd l‘lz:zz:n =]
Sticks/Schalter Setup
Geber—Nr. Pl®
@—fGebertyp 2-Achsen-3tick
Schalter EIN ] o 0)
Schalter AUS [ ] -75% @
® Yor—FIug Pos ifion Kein )
[ Status [ [ [ @p— (:)

1. NameundTypdesGebers
Die ersten beiden Menlizeilen zeigen den Namen und den Typ des
Gebers an. Die Geberkonfiguration kdnnen Sie mitdenTasten ,,F2()"
und ,F3()” durchblattern.
Die automatische Erkennung der Schalter/Schieber bei der
Zuordnung (z.B. bei Mischern, Funktionen...) kann nun gedndert
bzw. zu deaktiviert werden. In Erweiterte Einstellungen -> Sticks /
Schalter-Setup konnen Sie den Gebertyp erkennen. Die neuen
Méglichkeitensind:
« "Auto", die automatische Erkennung bei der Auswahl lduft
weiter wie gehabt.

« "Keine', dieser Eingang wird deaktiviert.

o "Std. Schalter", "3-Pos. Schalter", "Taster" und
"Proportional”.
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Jede andere Einstellung als "Auto" wird die automatische
Erkennung fiir das angegebene Steuerelement deaktivieren. Bitte
beachten Sie, dass diese Einstellungen global und fiir alle Modelle
angewandtwird.

Einzig die Stick-Schalter "Sk" und "SI" sind modellspezifisch. Diese
Funktion ist zum Beispiel niitzlich, wenn Sie z.B. einen gefederter
Taster mit Speicherfunktion (einmal Tasten "EIN" und ein weiteres
MalTasten "AUS") einsetzen.

2. Schaltpunkteeinstellen

Jeder Proportionalgeber des Senders kann gleichzeitig als Schalter
dienen. Die gewlinschten Schaltpunkte kdnnen mit den Parametern
,Schalter EIN” und,Schalter AUS” frei definiert werden.

»Schalter EIN” - definiert, bei welcher Knlippelstellung der Schalter
alseingeschaltet betrachtet wird.

»Schalter AUS” - definiert, bei welcher Kniippelstellung der Schalter
alsausgeschaltet betrachtet wird.

Im Ausgangszustand sind die Schaltpunkte der Geber so
konfiguriert, dass Proportionalgeber als 3-Stufenschalter
ausgewertet werden.

a) Die Position des Gebers wird tGiber dem Niveau ,Schalter EIN“
ausgewertet.

b) Die Position des Gebers wird zwischen dem Niveau , Schalter
EIN“und, Schalter AUS” ausgewertet.

c) Die Position des Gebers wird unter dem Niveau ,Schalter AUS”
ausgewertet.

Wenn Sie den gleichen Wert fiir ,Schalter EIN“ und ,Schalter AUS”
einstellen werden die Proportionalgeber als Zweipunktschalter
ausgewertet.
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3. Vorflug-Konfiguration der Geber

Jedem Geber des Senders konnen Sie zuordnen, in welcher Position
er sich vor dem Einlesen des Modells aus dem Speicher bzw. beim
Einschalten des Senders befinden soll. Solange sich alle Geber nicht
in den vordefinierten Positionen befinden wird das Modell nicht
aktiviert. Auf dem Senderdisplay wird das Senderlayout abgebildet,
bei dem alle jene Geber markiert sind, deren Position von der
definierten Vorflug-Konfiguration abweicht.

4. Abbildungdes Geberzustands

In der Zeile ,Status” wird der aktuelle Zustand des Gebers mitsamt
der Auswertung seines (Schalt-) Zustandes dargestellt.

Bei einem Taster (Schalter ohne Arretierung) kann damit auch die
Funktion einer Speichertaste eingestellt werden. Deren Betatigung
in/ aus Richtung der nicht arretierten Position andert den jeweiligen
Schaltzustand der vom Sender erkannt und zB zur punktuellen
Datenspeicherung verwendet werden kann.

Konfiguration des Kniippelschalters/-tasters

Die Konfiguration wird im Modellspeicher abgelegt, deswegen
sollten Sie bei Modellen, bei denen Sie Knippelschalter
Knuppelschalter verwenden wollen, nicht vergessen den Typ des
Schalters einzustellen. Wenn Sie dies nicht durchfiihren, wird dieser
dieservom Sender nichterkannt.

1.Vorgehensweise bei der Konfiguration
Wahlen Sie aus dem Verzeichnis der Steuerelemente den
Umschalter ,Sk” aus, wenn Sie den Umschalter im linken

Kreuzknippel installiert haben, oder ,,SI*, wenn der Umschalter im
rechten Kreuzknlppelinstalliertist.
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Konfigurieren Sie den Parameter ,,Gebertyp" entsprechend dem
Umschaltertyp.

. 2-Positionsumschalter -,Std. schalter”
. 3-Positionsumschalter-,3-pos. schalter”

. Taste -,,Button”

Selbstverstdandlich konnen Sie fiir den Umschalter im Kreuzkniippel
dieVorflug-Konfiguration zulassen.

9.3.3 Drahtlosmodus/Trainer

Der Sender kann in einem der drei drahtlosen Basismodi betrieben
werden. Die Beschreibung finden Sie am Anfang der
Betriebsanleitung, siehe Kapitel 5. Die Konfiguration des drahtlosen
Modus und weitere mit den einzelnen Modi zusammenhdngenden
Funktionen finden Sie im Menl ,Drahtlosmodus/Trainer”, die
getroffene Wahl wird im Modellspeicher abgelegt und wird bei der
Modellauswahl entsprechend aktiviert. Die einzige Ausnahme
besteht im Modus Lehrer/Schiiler. Falls in der Modellkonfiguration
der drahtlose Modus Lehrer oder Schiiler eingestellt ist, wird die
Moduskonfiguration auch nach dem Ab- und Einschalten
beibehalten.|

Aus Sicherheitsgriinden andert sich der Modus Lehrer/Schiiler auf
den Modus, default” nach Umschaltung auf ein anderes Modell.

Der Sender kann fiir Modellpiloten-Ausbildung benutzt werden,
dabei werden ein Lehrer- und ein Schiilersender eingesetzt, die
drahtlos miteinander verbunden sind. Der Fluglehrer kann alle oder
auch nur bestimmte Steuerfunktionen an den Flugschuler
Ubergeben und bei Bedarf korrigierend eingreifen. Die
Steuersignale werden dabei in jedem Fall vom Schiilersender an das
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Modell gesendet, auch wenn die Steuerung an den Schiiler
libergebenwurde.

Ist der Sender im ,Lehrermodus”, kommuniziert sein primares HF-
Modul mit dem Modell und das Sekundare mit dem Schiilersender.
Ist der Sender im Modus ,Schiiler, kommuniziert sein primares
Modul mit dem Lehrersender und das Sekundare ist inaktiv. Wenn
Sie zwei DC/DS-16 zum Lehrer/Schiilerbetrieb verwenden ist kein
weiteres Zubehor erforderlich. Betreiben Sie eine DC/DS-16 im
Lehrer/Schiler-Modus in Verbindung mit Sendern anderen Typs als
DUPLEX 2,4GHzbendtigen Sie ein drahtloses Lehrer/Schiiler-Modul.

Drahtloser Modus,,Standard”

= all |Stnndnrd || ‘ 12:22:09 | 5[4
Drahtlosmodus/Trainer

Standard @)
v

Prim. TH-Mocul binden

a. Moduswahl

b. Befehl zum Binden des primdren Sendermoduls mit dem
Empfanger
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Drahtloser Modus,,Schiiler”

=00l ‘Stnndnrd u ‘ 12:22:48 Eﬁ

Drahtlosmodus/Trainer
Schiler @
Prim. T¥=Modul binden X

© FunkEion Kanal
Quer A 1® |
Hehe H RO
Seite

Im Modus ,Schiiler” werden keine Mischer, Dual Rates usw.
angewendet.

a. Moduswahl

b. Befehl zum Binden des primdren Sendermoduls mit dem
Lehrersenderoder dem drahtlosen Lehrermodul

¢.  Zuordnung einer Steuerfunktion zum Ausgangskanal / Geber
des Senders

Drahtloser Modus ,Trainer”

a. Moduswahl
Definition des Schalters fiir die Umschaltung der Steuerung
auf den Flugschiler. Wenn der Umschalter aktiv ist
(Hakchensymbol), ist die Steuerung dem Schiiler Gibergeben.

c.  Freigabe zur Anbindung des Sekunddarmoduls an den
Schiilersender.

d. Freigabe von Steuerfunktionen an den Schiiler; im
Lehrersender werden Funktionen, die der Schiiler steuern
darf, aktiviert bzw. gesperrt. So kdnnen dem Schiiler z.B.
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Drahtlosmodus/Trainer
Trainer @
Trainerschalter . 3—@
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Sek. TH-Modul binden x
@ Funktion Aktiv Wert (Kanal @
Quer x [ 1®
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Seite x H ool 1@
Drossel x [l 4®
"\
Geberibernahme: ;®
(@©——fGober Ativ Kanal
@ = 5@
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C| H 7 ¥
. ® 2 [

lediglich die Hohenruder- und Seitenruderfunktion
Uibergeben und alle anderen Funktionen weiterhin vom
Lehrer gesteuert werden.

Gewichtung, in welchem Ausmal die Steuerfunktion vom
Schiiler bei der Ubergabe der Steuerung kontrolliert wird.
Werden dem Lehrer z.B. 100% und dem Schiiler 50%
zugeordnet kann der Fluglehrer die Steuereingaben des
chilers jederzeit neutralisieren und bei Bedarf auch in die
Gegenrichtung korrigieren.

Zuordnung zum Eingangskanal aus dem Schilersender zur
Steuerfunktion des Lehrersenders.

g. Der Trainer-Modus erlaubt es nun, direkt ein beliebiges
Bedienelement (Schalter/Schieber, sogar die logischen
Schalter) flir die weitere Verwendung in Schiiler-oder Lehrer-
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Betrieb auszuwahlen. Dadurch kann z.B. der Geber fiir die
Butterfly-Funktion Gbernommen werden. Die Liste der
Ubernahmefunktionen wird hier angezeigt und kann an den
verwendeten Schiilersender angepasst werden.

1) Schiiler-Modus. Hier konnen Sie einfach zuweisen, welche
Funktionen direkt ausgegeben werden. Auf dem Bild ist die
proportionale Steuerung des Gebers P8 dem siebten Kanal
zugewiesen. Sie kdnnen die Ausgabe der ausgegebenen
Funktionen hier auch deaktivieren.

2) Lehrer-Modus. Hier konnen Sie entscheiden, welche Geber
vom Schiilersender tibernommen werden sollen. Im Moment
der Umschaltung auf den Schiilersender Gibernimmt der
Schiiler die Kontrolle Gber das Modell mit den ausgewahlten
Funktionen.
Auf dem Bild sehen Sie, dass der Kanal sieben auf die
proportionale Steuerung des Gebers P8 einwirkt und damit alle
Funktion, welche der Geber P8 (im Lehrersender) betétigt. Mit
dieser Option kann der Schiilersender z.B. die Flugphasen
wechseln, die Butterfly-Funktion bedienen usw.

HF-Modul deaktivieren

X | Standard

l‘umzlﬁ{:Ei

Drahtlosmodus/Trainer

i) X
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Sie kdnnen das HF-Modul manuell deaktivieren um die Abstrahlung
der internen Sendemodule zu unterdriicken. Driicken Sie dazu die
+F1" Taste unterhalb des Bildschirms und bestdtigen diese
Eingabe). Das Sendemodul schaltet sich auBerdem automatisch ab,
wenn der USB-Anschluss aktiviert wurde.

Kombination von zwei DC/DS-16 als Lehrer- und
Schiilersender

1.

Schalten Sie den Lehrersender ein und konfigurieren Sie das
Schulungsmodell. Binden Sie den Sender mit dem
Empfanger im drahtlosen Modus ,,Default” und fliegen Sie
das Modell ein.

Schalten Sie den Lehrersender in den drahtlosen Modus
»Lehrer” um. Schalten Sie die Bewilligung der Anbindung
des Sekundarmoduls ein.

Schalten Sie den Schiilersender ein und aktivieren Sie den
drahtlosen Modus ,Schiiler”. Konfigurieren Sie die
Ausgangskandle.

Der Lehrersender ist ein DC/DS-16 und der Schiilersender kein
DC/DS-16

1.

Schalten Sie den Lehrersender ein und konfigurieren Sie das
Schulungsmodell. Binden Sie den Sender mit dem
Empfanger im drahtlosen Modus ,Default” und fliegen Sie
das Modell ein.

Schalten Sie den Lehrersender in den drahtlosen Modus
»Lehrer” um. Schalten Sie die Bewilligung der Anbindung
des Sekundarmoduls ein.
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3. Der Schiilersender muss mit einem Duplex 2.4GHz-System
ausgerustet sein. Schalten Sie den Schiilersender ein um ihn
mit dem Lehrersender zu binden.

4. Im Lehrersender (DC/DS-16) wechseln Sie nun zum Men(
»Drahtlosmodus/Trainer->Trainer”, in welchem Sie
die Eingangskandle des Schiilersender den entsprechenden
Steuerfunktionen des Lehrersenders zuordnen.

Der Lehrersender ist keine DC/DS-16 und der Schiilersender
ist eine DC/DS-16

1.  Schalten Sie den Lehrersender ein und konfigurieren Sie das
Schulungsmodell. Binden Sie den Sender mit dem
Empfénger im drahtlosen Modus ,Default” und fliegen Sie
das Modell ein.

2. Andie ,Trainerbuchse” (siche Senderanleitung) schlieBen Sie
das drahtlose Modul Lehrer/Schiiler an (siehe
Modulanleitung) und aktivieren Sie am Modul die Bindung
ein (stecken Sie den Kurzschlussstecker in den Stecker ,, Ext").

3. Schalten Sie den Schiilersender (DC/DS-16) ein und
aktivieren Sie den Drahtlosmodus ,Schiiler”.

4, Am Schilersender (DC/DS-16) wechseln Sie zum Meni
,Drahtlosmodus/Trainer->Student’, in welchem Sie den
Ausgangskandlen die Steuerfunktionen abgestimmt auf den
Lehrersender bzw. das Schulungsmodell zuweisen.
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Drahtloser Modus ,Zwei-Weg HF”

l‘umzas{:Ei

Ttuﬂn[l | Standard

Drahtlosmodus/Trainer

Prim. T¥-Modul binden vor—(b)

Sek. TA-ModuT binden v

[ATarm bei: VerTust eines Empfanger @»——@

(cg2) 0Ok
a. Moduswabhl
b. Befehl zur Bindung des primdren Sendermoduls mit dem
Empfanger
c.  Befehl zur Bindung des sekunddren Sendermoduls mit dem
Empfanger
d. Alarmeinstellungen fiir Empfangsverlust eines/beider

Empfanger (im 2-Weg HF-Betrieb)
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Einstellungen fiir Signalverlust

Der ,,zwei Wege HF-Modus" wurde erweitert, so dass es jetzt
moglich ist, bestimmte Warnungen/Alarme den beiden
verwendeten Empfangern direkt zu zuordnen.

« Ausfall aller Empfanger - der Alarm wird jedes Mal aktiviert wenn
einer der Empfanger die Verbindung verliert. Dieser Modus ist
ausreichend fiir Anwendungen, bei denen separate Funktionen des
Modells durch zwei Empfanger gesteuert werden.

« Verlust des Empf. RX1 - ein Alarm wird ausgel6st, wenn der
primare Empfanger seine Verbindung verliert. Dieser Modus wird fir
den Wettbewerb Piloten empfohlen, die den primaren Empfanger
im Modell einsetzen, wahrend der zweite Empfanger als Referenz fiir
die Jury ubergeben wird. Das ist z.B. zur Kontrolle der
Motorlaufzeitenim F5B tblich.

 Verlust des Empf. RX2 - ein Alarm wird ausgelost, wenn der
sekunddre Empfanger seine Verbindung verliert. Der
Verwendungszweckist dhnlich wieim vorgenannten Modus.

« Verlust aller Empféanger - ein Alarm wird erst ausgel6st, wenn das
Signal von beiden Empfdngern verloren gegangen ist. Sie sollten
diese Option nutzen, wenn Sie die Servosignale tiber z.B. den Enlink
Stecker, einer beliebigen zentralen Steuereinheit an die Servos
weiter geben oder zwei Empfanger tiber das PPM Signal gekoppelt
haben.
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9.3.4 LogischeSchalter

Wenn Sie wiinschen, dass sich einzelne oder mehrere
Senderfunktionen auf der Basis des Zustandes mehrerer
Bedienelemente aktivieren, kénnen Sie logische Bedingungen
erstellen. Jeder logische Schalter besteht aus einem logischen
Ausdruck. Diese Bedingungen setzen sich zusammen aus der
logischen Funktion und aus Operanden, sprich Geberzustinden
zusammen. Das Ergebnis logischer Umschalters sind, ahnlich wie bei
nichtproportionalen Gebern, maximal drei Zustande - ein, aus und
Mittelposition (dritter Zustand).
l|mmz23{:Ei

T’:Duﬂﬂ ‘ Standard

Logische Schalter

1. Definitioneineslogischen Schalters

Editieren Sie einen aus den 16 in der Liste angezeigten logischen
Schaltern. Stellen Sie den Parameter ,, Aktiviert” auf den Wert . Ja“.
Danach wird das Menu zur Erstellung des logischen Ausdrucks
angezeigt. Mit dem ersten Parameter der Zeile wahlen Sie den
Geber, dessen Zustand bei der logischen Operation genutzt wird,
der zweite Parameter ist der Operator der logischen Verkniipfung.
Zur Auswahl stehen das logische Produkt AND (,und”), die logische
Addition OR (,oder”) und Multi, siehe Wahrheitstabelle. Mit dem
letzten Parameter wdhlen wir jenen Geber, dessen
Zustand/“Stellung” bei der logischen Operation ausgewertet wird.
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In der letzten Menlizeile wird das Ergebnis des logischen Ausdrucks
dargestellt. Im Verzeichnis der logischen Funktionen werden die
definierten Schalter, der Operator und der Zustands der logischen
Schalter dargestellt.

T’:DDDH ‘ standard

l||2:22:|9 B
Logische Schalter

Tl |Stnndnrd [ ] ‘ 12:22: 49

Logische Schalter

[L1] Titel: Schalter @& 2ktiv @« Schalter Sa OR Sb «
Geber 1 Zustand Geber 2
[ Sa v R @®

v

2. Proportionale Auswertung

Logische Regeln kann man auch bei proportionaler Auswertung der
Geber bilden. Wenn Sie die proportionale Verarbeitung zulassen,
ergibt sich zusatzlich die Moglichkeit, Auswertungsgrenzen zu
konfigurieren. Dabei handelt es sich um die Definition, von welcher
Position des Gebers der Zustand ein/aus ausgewertet wird.

o0l |Stnndnrd -|12:22:5z

Logische Schalter
[L1] Titel: Schalter & Aktiv v
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3. Emulation einesDreistufen-Schalters

Die logische Funktion ,Multi" emuliert einen 3- Stufen-Schalter.
Wenn Sie zwei 2- Stufen-Schalter verwenden und durch deren
Kombination einen Dreipunkt-Umschalter erstellen mochten,
nutzen Siedielogische Funktion ,Multi".

=l |Stnndnrd [ ] ‘ 12:22:01 K |
Logische Schalter
Aktiviert Ja@®
Geber 1 Zustand Geber 2
Sh v Mlti® 5iox
9]
] [ [ ]| 0k]
Ergebnis mit Operator
Schalter 1 Schalter 2 9 P
AND OR Multi
o o o
4 cd o
4 4 cd cd cd

4. Proportionale, logische Schalter

Die logischen Schalter wurden erweitert, in der aktuellen Version
konnen Sie auch Namen fir diese Schalter frei vergeben. Diese
Option bietet eine einfachere Ubersicht (iber Ihre logischen Schalter.
In den Bildern kénnen Sie sehen, dass die ersten beiden Schalter als
"3-pos sw"und "Butterfly"benannt wurden.
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Die logischen Schalter bieten nun auch die Mdoglichkeit einer
vollstandigen proportionalen Nachbildung eines Gebers. Wahlen
Sie einfach einen Eingabe-Stick / Schieberegler, driicken Sie die ,F2"
Taste "Prop."im gleichen Menii (Bild e) und bestétigen mit,,OK” F5.
Dann bearbeiten Sie die Auswahl-Box mit den Optionen "X <", "X>",
"Lin" und stellen Sie sicher, dass Sie die "Lin"-Option (Bild c))
ausgewadhlt haben. An diesem Punkt beginnt dieser logische
Schalter als Proportionalgeber zu arbeiten. Folgende logische
Verknipfungen lassen sich auswéhlen:

. UND: Der resultierende Wert des logischen Schalters wird als
Minimalwert aus den beiden gewdhlten Gebern berechnet. Z.B.
Wenn man zwei Schieber auswéhlt und der Erste steht bei 25%, der
Zweite bei-25% wird das Ergebnis durch den logischen Schalter mit
-25% ausgegeben.

. ODER: Der resultierende Wert des logischen Schalters als
Maximalwert aus den beiden Gebern berechnet. Der héhere Wert
wird ausgeben (Bild d).

. Multi: Diese Option hat sich seit friiheren Versionen nicht
gedndert und es simuliert immer noch einen 3-Stufen-Schalter. Die
Ausgangswerte des logischen Schalter sind dann im Bereich -100%,
0% und 100% (Bild b).
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Logische Schalter

L1 Butterfly [Si AND P2 [-100% >
L2 3-Pos sw
L3 7 or B LIN|PY

[L2] Titel:

b)

l||z:22:|7 Eﬁ

T’:Duﬂﬂ ‘ standard

l||2:22:49 Eﬁ

T’:DUDD ‘I]efnult

Logische Schalter

Logische Schalter

c)

[L1] Titel: Schalt & Aktiv ¥ [L3] Titel:7 or 8 LINGE Aktiv v
Geber 1 Zustand Geber 2 Geber 1 Zustand Geber 2
pz = AND (@ PI H T H 0R @ Po M
Lin® Lin® Lin® Lin®
-26% 57%

d)

T2l il]efuult

.
.|12:22:Iﬁ Eg

Geber auswihlen

P2
s5g [ M|
YIEZ rev | cir | ok |

l||2:22:31 Eﬁ

Geber auswihlen

I’:DUDH ‘ Default

L1 Butterfly Sj AND P2
L2 3-Pos sw Sa Multi Sb 0%
L3 7Tor BLIN PT OR PB 5?%%

e)




I:|IJ|:I|EX(( computer rado conkErol syskEem

Beispiel: So aktivieren oder deaktivieren Butterfly-
Funktioniiber einen Schalter.

Viele Piloten mochten die Butterfly-Funktion ein-und ausschalten
koénnen und das unabhangig von einer Flugphase. Also hier haben
wir ein Beispiel, wie man das macht (siehe Bild c)).

1.  Wahlen Sie einen beliebigen Schalter als ,,Geber 1“ Auf dem
Bild wurde der Schalter ,,Sj” gewahlt. Dieser Schalter liberschreibt
die Funktiondes ,Geber2".

2. Als, Geber2”wahlen Sie einen proportionalen Geber, auf dem
die Butterfly-Funktion betrieben werden soll (Drosselkniippel P2 in
diesem Beispiel). Stellen Sie sicher, dass er proportional (siehe Bild
e))ausgewertet wird.

3. ,Geber 1” und ,Geber 2“ werden zusammen mit der
logischen Funktion ,,UND* verkniipft. Das heift, wenn der Schalter
»Sj" deaktiviert wird, ist der Betrieb von P2 blockiert. Andernfalls
wird P2 normal funktionieren.

4. Im ,Menii-> Feineinstellungen -> Butterfly” weisen Sie den
neu erstellten logischen Schalter ,L1“ in Ublicher Weise zu und
testen die Funktion.

9.3.5 Sprachausgabe/Ereignis

Auf der Basis des Geberzustandes kann auch die Wiedergabe einer
gespeicherten Audiodatei gestartet werden. Diese Audiodatei kann
die Beschreibung einzelner Aktionen enthalten, wie zB. das
Einziehen des Fahrwerks, die Umschaltung der Flugphase usw. Die
Ausgabe eines weiteren Akustiksignals wahrend der Wiedergabe
von Akustikdateien , z.B. das einer Stoppubhr, eines Timers oder der
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Trimmung, fiihrt zur Uberblendung der jeweiligen Musik-/Sprach-
/Akustiksignalausgaben.

T’jugﬂﬂ|stnnnnm -‘12:22:10 [ o3
Sprachausgabe/Ereignis
Switch Datei VYerzog. Wdh.
Sc_v ... ® 0.0s Nein(@®

1. Zuordnungdes Gebers

Durch Editieren des Parameters,,Switch” wahlen Sie den Geber aus,
derdie Wiedergabe starten wird, siehe,,Geber auswdéhlen.

2. Auswahlderakustischen Datei

Die Auswahl der Akustikdatei, die Sie mit dem ausgewdhlten Geber
starten wollen, fihren Sie durch Auswahlin der Spalte,Datei” durch.
Anmerkung: Die angebotenen Akustikdateien befinden sich im
Verzeichnis /Audio/.

3. VerzogerterStart

Die Wiedergabe der Datei nach Erfiillung der Startbedingung wird
nach Ablauf jener Zeitspanne durchgefiihrt, die im Parameter
»Verz6g" definiert wird.

4. WiederholungdesStarts

Eine wiederholte Wiedergabe bei erfiillter Startbedingung wird in
der Spalte,Wdh. aktiviert.
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9.3.6 Funktionssequenzer

Diese Funktion kann fiir die direkte Steuerung von Fahrwerkservos
verwendet werden, aber ihre Nutzungsmdglichkeiten sind nahezu
grenzenlos. Mit der Sequenzer-Funktion, sind Sie in der Lage,
zyklische Vorgange einzuleiten und dariber hinaus kdnnen zwei
unabhdngige Sequenzen verwendet werden indem Sie den
gewadhlten Schalter ein-und ausschalten.

Sie kénnen bis zu 6 Sequenzern Q1-Q6 belegen und in jedem
Sequenzer kdnnen bis zu 16 Punkte festgelegt werden. Das
Umschalten zwischen verschiedenen Sequenzern ist durch Driicken
derTasten F1,abwarts” und F2,aufwarts” moglich.

=l ‘Dehult | ] ‘ 12:22:04 | 5g4

Sequenzer

=00l ‘Dehult [ ‘ 12:22:13 |53

Sequenzer, erweitert

Q 1o0x || [Q1] Titel:
Door l/ .

N i 2 & & Beeinf lusst Kanal Fahrwerk 1 (8) @
@ ooz | 5 t Symmetr i sch
Fahrwerk | ecuenzertyp ymmetrisch @

Zvklisch wiederholt x
Sequenz immer beenden X

Switch 53 v Zeit 2.0s Wert 100%
Fortgeschritten >>

a) b)

Um einen Sequenzer zu aktivieren fiihren Sie die folgenden
Schritteaus:

1. Vergeben Sie einen ,Sequenzerschalter”. Im Bild,,a)” wurde
der Schalter ,Sg" ausgewdhlt. Nach dem dieser Schalter aktiviert
wurde, beginnt die Sequenzer zu laufen (nach dem die Funktionen
und Zeiteinstellungen vorgenommen wurden). Aber zuerst missen
Sie sich einen Ablauf der gewtinschten Funktionen tiberlegen, d.h.
welche Stellung das jeweilige Servo zu einem bestimmten
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Zeitpunkt einnehmen soll. ,Q1” bis ,Q6” entsprechen dabei den
Einzelfunktionen (wie z.B Fahrwerksklappen, Einzeihfahrwerk,...).
Diese konnen unter ,Erweitert” (Bild,,b)") auch entsprechend ihrer
Funktion benannt werden. Dort wahlt man auch das
anzusprechende Servo aus.Im Display neben den Q1 bis Q6 wird der
zeitliche Ablauf der gewéhlten Funktion graphisch dargestellt. Die
Stellung des Servos wird durch sogenannte ,Kontrollpunkte”
definiert.

2. Kontrollpunkte hinzufiigen: Wéhlen Sie mit den Pfeiltasten
»Auf” [ ,AB” (F1/F2) das einzustellende Servo (Q1 -Q6) und die
bendtigte Zeit (im Beispiel Bild ,,a)” eine Sekunde). Driicken Sie
dann F3 auf die Schaltflache Hinzufiigen (,+"). Der neu geschaffene
Kontrollpunkt wird hervorgehoben und Sie kdnnen den Weg der
entsprechenden Funktion dndern/einstellen (Spalte ,Wert”).

3. Gesetzte Kontrollpunkte kénnen zeitlich nicht verschoben
werden, aber durch Driicken von der F4 , X" Taste kann man den
unerwiinschten Kontrollpunkt [6schen. Ein neuer Kontrollpunkt
kann jederzeit zwischen den bereits gesetzten Punkten erstellt
werden.

4. Wenn Sie nun den Sequenzschalter betdtigen, beginnt ein
»Cursor” die Timeline abzufahren und die Servos bewegen sich
entsprechend der eingestellten Werte. Wenn Sie den Schalter
deaktivieren, bewegt sich der Sequenzer in die entgegengesetzte
Richtung. Ausnahme: in Punkt , Erweitert” wurde ,asymmetrisch”
gewadhlt, dann lassen sich beide Richtungen des Sequenzers separat
einstellen.
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Grundsdtzlich finden Sieim Menii, Erweitert” folgendes:
. Funktionsname (z.B. Fahrwerk).

. Die Auswahl des beeinflussten Servos/Funktion. Andere
Optionen wie Mixer / Dualrate / Expo werden hiervon nicht b
eeinflusst.

. Punkt ,Sequenzertyp”: - bei Einstellung ,symmetrisch”
erfolgen die Bewegungen der gewahlten Funktion beim
Zurlckschalten in umgekehrter Reihenfolgen als beim Einschalten
des Sequenzers. Wurde ,asymmetrisch” gewdhlt, dann lassen sich
beide Richtungen des Sequenzers separat einstellen.

. »Zyklisch wiederholt”: wahlen Sie diese Option, wenn sich
die Bewegungen der gewdhlten Funktionen standig wiederholen
sollen (z.B.Radarantennen, Pilotenkopfdrehung, Armwinken...)

. ~Sequenz immer beenden”: wird hier der Haken gesetzt,
fuhrt der Sequenzer den vorgegebenen Ablauf immer vollstandig
aus, auch wenn der Schalter vorzeitig zurilick geschaltet wird.

. Der ,F3 Clr” Taster 16scht alle Daten und Einstellungen des
ausgewadhlten Sequenzers (Q1-Q6).

. Unser Tipp: testen Sie diese sehr umfangreiche Funktion erst
einmal in einer Art ,Trockentraining” mit einer entsprechenden
Anzahlvon Servos auf der Werkbank.

5. Eingabedialog

Zusatzlich zu den Standard-Steuerelementen (Bild a) und den
logischen Schaltern (Bild b) auch ein beliebiger Sequenzer (Q1-Q6)
als Eingang fiir eine beliebige Funktion (Bild d) wahlbar ist. Wenn Sie
»F3driicken’, wird die Liste der verfligbaren Sequenzerangezeigt.

In diesem Menii ist es auch méglich, einen permanenten "On"-Wert
als eine Konstante flirirgendeinen Eingang zuzuweisen. Driicken Sie
dazuden ,F1Taster”und scrollen Sie bis zur letzten Reihe - Log. MAX
(Bild b). Mit dieser Option wird der daraus resultierende Schalter
immer eingeschaltet sein. Diese Funktion kann beispielsweise
verwendet werden, wenn Sie eine separate Flugphase mit voll
gefahrenen Butterfly nutzen méchten.

il ‘Defﬂult ] ‘ 12:22: 44 =000 ‘Defnult ] ‘ 12:22:37 | 53

Geber auswdhlen

L2 !
L13
L14

Geber auswdhlen

L1 Butterfly Sj AND P2

L2 3-Pos sw  Sa Multi Sb %
L3 7or8LIN PT OR P8

H g. 5 g.

"xatl [peraurt W [12:22:50 Eﬁ

Geber auswihlen

=00l ‘Stundurd [ ] ‘ 12:22:186

Geber auswdhlen

GZ  Achse: Z -
G/L Schwnk L/ (NENEM ] -100% o7} 0%
Schwnk /R | - '] 0%
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9.3.7 Bewegungssensoren (nurinderDS-16)

Die DS-16 ist mit einem speziellen Baustein ausgertistet, welcher die
Bewegungen des Sender im dreidimensionalen Raum erfasst.
Dieses elektronische 3-Achsen Gyroskop, kombiniert mit einem 3-
Achsen Beschleunigungssensor und spezieller Software ermoglich
ungeahnte Funktionen. Zum Beispiel kann damit eine Kamera
geschwenkt, eine Ansage ausgeldst oder jegliche Funktion eines
Schiebers oder Schalters nachgebildet werden.

In Erweiterte Einstellungen -> Bewegungssensoren konnen einige
Einstellungen dazu vorgenommen werden. Im Bild a) wird die
aktuelle Ausrichtung des Senders dargestellt. Die Achsen GX, GY, GZ
sind als rollen, heben/senken und drehen definiert. Die Graphik
zeigt die Einstellungen nach der Anderung direkt an. In diesem
Meni kénnen folgende Parameter eingestellt werden:

l||2:22:13 - |
Bewegungssensor

[ Glattuna __[x.v.21 |al
® 1@ 1®

Emefindlich.[x,y.z]
1003® 100¥® 1008

Totzone [x.v.z] GX
i@ 0@ 0@ G|Z:|:|

[ Pitch Offset _0°®)]
a)

Glattung - verdndert das Ansprechens der Sensoren. Werte von 0 -

10 sind méglich. Die 0 entspricht keiner Filterung und jede kleinste

Bewegung wird sofort erfasst. Je hher der Wert gewédhlt wird, umso

unempfindlicher und weicher wird die Bewegung erkannt.

Ttuﬂul] | Standard
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Bewegungssensor Geber auswdhlen

¥
G2 hchse 2 [T ] 0%
X 7 ddf & G/l Schwnk L/R (M ] -100%

Schwnk L/F NN ] -100%

0.00° 0.000
0.00° 0.000
0.00° 0.000 0

Alpha:
Beta:
Gamma:

b) 9]

Empfindlichkeit — beeinflusst die Starke der erfassten und
weitergebenen Beweung. Reagiert die gewahlte Funktion mit zu
kleinen Ausschldagen kann die empfindlichkeit bis zu 400% erhoht
werden.

Totzone - definiert einen Bereich in der Mitte (siehe Fadenkreuzim
Bild a)im dem keine Bewegung erfasst oder weitergegeben wird.

Pitch Offset - verschiebt die the GY Achse, sodass der Sender nicht
unbedingt 100% horizontal gehalten werden muf3.

Durch Betdtigen der ,F1Taste” konnen auch die Eingangsdaten der
Bewegungssensoren angezeigt werden (siehe Bild b)). Diese
Anzeigeist beider Einstellung eine gute Hilfe.

Haben Sie lhre personlichen Einstellungen vorgenommen, kdnnen
Sie diese Bewegungssensoren jelichen funktionen, welche sonst
durch Schieber/Schalter betétigt werden, zuordnen. Also kénnen
diese bewegungssendoren in jedem Zuordnungsmeniipunkt
ausgewahlt werden (Bild c)). Um sich die Bewegungssensoren
anzeigen zu lassen driicken Sie den ,F2 Gsens” Taster. Die



I:|IJ|:I|EX(( computer rado conkErol syskEem dE

Anordnung der Achsen GX, GY, GZ sind wie im Bild a) dargestellt. Die
beiden letzte zwei Parameter ,Schwenk L/R” entsprechen einem
Taster der automatisch bei einem kurzem Schwenk betatigt wird.
Damit lassen sich z.B. getriggerte Telemetrieansagen abspielen oder
im Men blattern.

\ X 100% Roll (GX)
A
(4]

{ —

30° Offset Neigungswinkel




I:|IJ|:I|EX(( computer rado conkErol syskEem dE

9.4. Stoppuhren/Sensoren
- Einstellung der (Stopp-)Uhren und der Telemetrie

Tl |Stnndnrd l||2:22:u EE

Stoppuhren/Sensoren
[Stoppuhren |
Alarme
Vario
Sprachausgabe
Sensoren/Aufzeichnung
Telemetrieanzeige
Hauptseite

9.4.1 Stoppuhren

Mit den Mdoglichkeiten zur Zeitmessung der DC/DS-16 kdnnen
verschiedenste Werte wie z.B. die Motorlaufzeit oder Rundenzeiten
gestoppt werden. Der Sender ermdglicht den gleichzeitigen Betrieb
von bis zu 10 unabhangigen Stoppuhren, denen jeweils ein eigener
Name zugeordnet werden kann. Der aktuelle Zustand wird im
Hauptbildschirm als einzelne ,Fenster“angezeigt, die aktuellen
Werte werdenim Modellspeicherabgelegt.

Tﬁuuﬂﬂ‘stnndard l||2:22:3ﬁ Eﬁ T’;Dunﬂ|stnndnru l‘u:zz:n Eﬁ

Stoppuhren Stoppuhren

Zuricksetzen—Timer beim Start:

tel lung kurz ®

Flugzeit
0:00: 00

1.  Zuriicksetzen-Timerbeim Start

Sie kdnnen jetzt wédhlen, welche Stoppuhren nach dem Einschalten
des Senders oder nach Auswahl eines Modells zuriickgesetzt
werden.

StandardmagBig werden alle Zeiten mit einem kurzen Betatigen der
Léschtaste unter den Display geloscht. Darliber hinaus ist es
moglich alle Stoppuhren oder gar keine zu 16schen. Diese Option ist
modellabhdngig.

Die Modellbetriebszeit lduft immer wahrend des Fluges (nach
Driicken der ,F4 Start-Taste” auf dem Hauptbildschirm oder nach
Beginn der Stopuhr).Die ,,F3-Taste” |0scht die Modellbetriebszeit.Es
ist nun moglich, die Modellbetriebszeit auf dem Hauptbildschirm
anzeigen zu lassen ,(Stoppuhren/Sensoren -> Angezeigte
Telemetrie)”.

2. Erstellungeinerneuen Stoppuhr

Mit der Taste ,,F2(+)"” erstellen Sie eine neue Stoppuhr, diese wird in
der Liste jeweils unten angezeigt. Durch Editieren dieser Zeile
gelangen Siein das Einstellmend.

3. LoschendesTimers

Um eine angelegte Stoppuhr wieder zu |6schen markieren Sie die
entsprechenden Zeile und betdtigen Sie ,F3(-)".

4. EditierenderStoppuhr-Einstellung

Mit der Taste ,F3(edit)” oder der ,3D-Taste” rufen Sie die
Konfiguration der mit dem Cursor markierten Stoppuhr auf.
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Uhreneinstellung
Titel: 7z

Startwert +00: 00: 00
Zielwert +00: 00: 00
Timer-Typ Standard ®
Signalisieruns Kein@®
Switch .. ®
Ruckstel lung kurz ®

Llle®

Aktive Flugphasen

1.  Erstellungeinerneuen Stoppuhr

a). Bezeichnung

Der mit ,Titel” bezeichnete Parameter zeigt den frei wahlbaren
Namen der Uhr an, auf dem Hauptbildschirm wird automatisch ein
Anzeigefenster mit der Bezeichnung der Uhr erzeugt.

b). Startwert

Ausgangswert der Stoppuhr, dieser kann positive oder negative
Werte annehmen.

c). Zielwert

Der Start- und Zielwert gibt die Richtung des Timers an. Ist der
Startwert kleiner wird die Zeit addiert. Wird der Startwert ist gréBer
als der Zielwert gewahlt wird die Zeit subtrahiert. Der Zielwert kann
positive oder negative Werte annehmen.

d). Timer-Typ

Der Sender unterstlitzt 3 Typen von Stoppuhren (nachfolgend
JTimer”genannt):
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« Standard - beim Timerstart wird die Zeit entsprechend der
Einstellung des Start- und Zielwertes gezahlt. Jedesmal, wenn der
Timer durch seinen Ausldser ausgeschaltet wird, bleibt der Wert
stehen. Bei wiederholtem Start setzt der Timer die Zeitmessung
fort.

» Messung der Zwischenzeiten - beim Timerstart wird die Zeit
entspre-chend der Einstellung des Start- und Zielwertes
gemessen. Jedes Auslosen der Stoppuhr speichert die
Zwischenzeit und setzt den Timer auf seinen Startwert zurlck.
Auf dem Hauptbildschirm der DC/DS-16 werden sowohl die
einzelnen/bisherigen Zwischenzeiten als auch die aktuelle
Zeitmessung angezeigt. Es kdnnen maximal 20 Zwischenzeiten
gestoppt werden, die Sie nach dem Abstellen des Timers mit der
Taste ,F4(Stop)”, durch links/rechts-Drehung der ,3D-Taste”
durchblattern kénnen.

* Freilaufend - beim Timerstart wird die Zeit entsprechend der
Einstellung des Start- und Zielwertes gezdhlt. Beim Abschalten
des Timers durch seinen Ausloser aktualisiert der Timer die Zeit
weiterhin. Mit der Taste ,F4(Stop)” aus dem Hauptbildschirm
wird derTimerabgestellt.

Ausgehend vom Hauptbildschirm kénnen alle Stoppuhren mit der
Taste ,,F5(Clr)” gleichzeitig wieder auf den Startwert zuriickgesetzt
werden.

Hat ein Timer keinen Geber zugeordnet, mit dem er gestartet wird,
wird er mit der Taste ,F4(Start)” aus dem Hauptbildschirm oder
durch Einschalten eines anderen Timers gestartet. Ist dem Timer ein
Ausloserzugeordnet, wird er nur durch diesen Ausloser gestartet.
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e). ArtderakustischenSignalisation

Vor dem Erreichen der Zielzeit kann eine akustische
Benachrichtigungals,Vorwarnung” eingestellt werden.

f). StartdesTimers

Zuordnung des Gebers zum Starten des Timers siehe 9.7 Geber
auswdhlen.

g). RiickstellungderStoppuhr

Mit der Taste ,F5(Clr)” aus dem Hauptbildschirm wird der Timer
initialisiert, d.h. erwird auf den Startwert zurtickgesetzt.

nkurz reset” - Rickstellung durch einen kurzen Druck auf die
Taste, F5(Clr)”.

»Long reset” - Riickstellung durch einen langen Druck auf die Taste
»F5(Clr)".

h). Flugphasen

Der Timer kann bei allen oder nur bei ausgewahlten Flugphasen
aktiv sein, auch der Start kann durch einen Flugphasenwechsel
erfolgen. Durch eine beliebige Konfigurationsanderung des Timers
wird seine Initialisierung durchgefiihrt. Der Wert des Timers in seiner
jeweiligen Konfiguration wird in der ersten Funktionstastenposition
(links) angezeigt.
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9.4.2 Alarme

Wenn Sie das JETI-Telemetriesystem nutzen, kdnnen Sie in diesem
Menii die Grenzwerte (Alarmschwellen) definieren, bei deren Uber-/
Unterschreitung Sie durch die Wiedergabe einer ausgewdhlten
Sounddateidarauf aufmerksam gemacht werden.

l‘12:22:45 [ cal

Alarme

T:uﬂn[l | Standard

arme einstel len

w450V x

1 Ré-Spannung

Alarme derl.Generation

Bei Sensoren/Empfangern der ersten DUPLEX-Generation (,nicht-
EX“) werden Alarme als Morse-Codes ausgewertet. Wenn Sie die
Telemetrie derl. Generation betreiben, bestatigen Sie ,Morsecode-
Alarme einstellen” und wechseln damit zur entsprechenden
Alarmkonfiguration. Bei der Abfrage ,Morsecode-Alarme
einschalten?” betdtigen Sie die ,3D-Taste” und es erscheint eine
Tabelle. In der ersten Spalte wird das Morsealphabet abgebildet. Die
zweite Spalte zeigt die Zuordnung der Sounddatei, die bei
Auswertung des gegebenen Alarms wiedergegeben wird. Die
Klange werden aus dem Verzeichnis /Audio/ ausgewahlt. Die letzte
Spalte mit der Bezeichnung ,, Aktiviert” bedeutet die Zulassung /
Ablehnung der Alarmauswertung. Diese Konfiguration wird unter
der Modelleinstellung abgelegt.
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= 00l |Stnndnru l|lz:22:02 B
Alarme
Morsecode-Alarme einschalten? v

Datei Aktiviert

AlarmeEX

Bei der Verwendung von DUPLEX-EX Komponenten kann die
Definition des Alarms direkt im Sender ausgefiihrt weren. Dazuist es
erforderlich, den entsprechenden Sensor am Empfanger
anzuschliefen und eine Bindung vom Sender zum Empfanger
durchzufiihren, um den Sensor in den Sender einzulesen. Dieser
Vorgang kann eine Weile dauern. Das Verzeichnis der
angeschlossenen Sensoren befindet sich im Hauptmeni unter
»Stoppuhren/Sensoren->Sensoren/Aufzeichnung”.

l||2:22:4'r B

=0l | Standard

Alarm
Aktiviert
Zustand K= ®

XX < < t;% <

Datei
Aktivierungsschalter
Wdh .

Sprachausgabe fur aktuellen Wert
aufeinstel lung

w -

1. ErstellungeinesAlarms

Mit der Taste ,F2(+)” wechseln Sie zum Einstellmenl der
Alarmierung. In der Zeile ,Sensor” wahlen Sie jenen Sensorwert,
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dessen Grenzwert (Alarm) Sie einstellen wollen.

2. AktivierendesAlarms

Durch Auswahl der Abfrage , Aktiviert” und betatigen der ,,3D-
Taste” stellen Sie den Alarm ,scharf” und es werden die
Alarmparameter angezeigt.

3. Definitiondes Grenzwertes

Der Parameter ,Zustand” definiert die Bedingung, bei deren
Erfillung ein Alarm ausgel6st wird. Der Wert ,X“ wird als
Sensorgrofeangesehen.

4. DieAudio-Datei

Auswahl der Akustikdatei, die beim Alarmereignis wiedergegeben
wird. Mit der Taste ,,F1()” kdnnen Sie die ausgewdhlte Akustikdatei
abspielen, mitderTaste ,F2()” stoppen Sie die Wiedergabe.

5. Wiederholung derWiedergabe

Wenn die Alarmbedingung wéhrend einer Zeitspanne erfiillt ist, die
langer ist als die Lange der Akustikdatei, kann diese einmal oder
wiederholt wiedergegeben werden. Ist der Parameter ,Wdh.” (=
wiederholen) aktiviert (Hakchen), wird der dem Alarm zugeordnete
Klang wiederholt wiedergegeben, ist der Parameter ,Wdh.” nicht
aktiviert (Kreuz), wird dieser nureinmal wiedergegeben.

6. Aktivierungdes Leerlaufalarms

Bei Aktivierung der Leerlauftrimmung kann gleichzeitig der Alarm
aktiviert werden.

7. Aktivierungsschalter

Ein optionaler Aktivierungsschalter aktiviert bzw. deaktiviert einen
entsprechenden Alarm.
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9.4.3 Vario
Es gibt zwei Optionen der akustischen Signalisierung.

Die Erste ist direkt durch den Sensor-Alarm gesteuert. Dies ist vor
allem dann nitzlich, wenn ein Nicht-EX MVario im Modell installiert
ist. Sie kdnnen einen Schalter zuordnen, welcher den Varioton
aktiviert oder deaktiviert. Der Schieber an der Unterseite zeigt den
aktuellen Wert der Aufstiegs-/ Sinkgeschwindigkeit.

=il |Stnndnrd | | ‘ 12:22:58 Eﬁ
Vario
Alarm JB Profi @
Switch ®
€L m 33>
[ T ]
=il |Stnndnrd .‘12:22:47 EE
Vario
Switch Siow
Parameter EX C)
Totzone 0 0.,
fleite -10 0 10. ..
€€CC m 3333
[ T ]

Die zweite Option der Varioakustik ist fiir EX-Sensoren geeignet. Die
akustische Signalisierung variiert in direkter Abhdngigkeit von den
tatsachlichen numerischen Werten, welche von dem MVario EX-
Sensor gesendet werden. Es ist auch moglich, einen Schalter
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zuzuordnen um den Varioton zu aktivieren/deaktivieren.
Diese Parameter werdenin diesem Menii angezeigt:
* EXParameter:

Hier kénnen Sie lhren Sensor und seine Parameter, der als Quelle fiir
das Vario-System fungiert, einstellen. Die Steigrate ist
standardmanig vordefiniert (wenn ein MVario EX erkannt wird)

- Totzone (negativ und positiv):

Dieses Feld wird genutzt um einen Bereich um den Nullpunkt
zudefinieren in dem keine Varioakustik ertont (z.B. Ausblenden des
Eigensinken)

* Weite (Minimum, Mitte und Maximum):
Hier kdnnen Sie die gesamte Bandbreite des Sensors festlegen. In

diesem Bereich verandert sich die Tonhéhe mit der Anderung der
Steig-/Sinkgeschwindigkeit.

Negative Totzone Bereichsmitte Positive Totzone

Minimum Maximum

Nullsinken
(Keine Tonausgabe)

Sinkton, durchgehend Steigton...
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9.4.4 Sprachausgabe

Diese leistungsstarke Funktion macht es méglich, Telemetriewerte
akustisch auszugeben. Es ist nicht mehr notwendig auf das Display
zuschauen.

1) Sprachausgabefiireine Stoppuhr

Die erste Menizeile beinhaltet die Einstellungen fir die
Sprachausgabe einesTimers/Stoppuhr.

Der aktuelle Status eines einzelnen Timers/Stoppuhr kann durch
eine synthetische Stimme ausgegeben werden. Wenn Sie dem
gewdlinschten Timer/Stoppuhr einen Schalter zuordnen wird jedes
Mal, wenn der Schalter aktiviert wird, die aktuelle Zeitausgegeben.

Wenn der Timer-Typ auf "Rundenzeit" eingestellt wurde, erscheint
eine weitere Mentizeile mit Auswahlmdglichkeiten. In der Zeile
"Vorhergehende Runde" kdnnen Sie bestimmen, ob die Zeit der
aktuellen Runde oder die Zeit der vorherigen/beendeten Runde
ausgegeben werden soll.

2) SprachausgabefiirTelemetrie

Es gibt zwei unabhangige Optionen fiir die Sprachausgabe der
Telemetriewerte. Die erste Option wiederholt die gewahlten
Ansagen alle x (einstellbar) Sekunden - die Anzahl der verstrichenen
Sekunden wird Uber der Funktionstaste "F1" im Display angezeigt.
Sie kénnen auch einen Schalter zuweisen um die Wiederholung der
Ansagen schaltbar zu gestalten. Jedes Mal, wenn dieser Schalter
aktiviert ist, werden die entsprechenden Variablen durch die
synthetische Stimme ausgegeben und entsprechend der
eingestellten Zeit wiederholt.
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Die zweite Option ermdglicht es, Daten nur einmal, nach einer
einzigen Betatigung des Trigger-Schalters, anzusagen. Der Trigger-
Schalterund die Telemetriewerte kdnnen selbst gewdhlt werden.

.||2:22:39 B
Sprachausgabe
Flugzeit ® Switch Sa +

a0l ‘Stﬂ"ﬂﬂ'ﬂ =00l ‘Stnndﬂm ] | 12:22:51

Sensoren und Einstellungen

Sensor Wch. Trigger Wichtigk.

R¥-Spannuna X X Niedrig®
Telemetrie: Antenne 1 x x MNiedrig ®
Wiederh. nach: 30s Switch ... ® Antenne 2 x X MNiedrig®
Trigger Schalter Shov
Sensoren und Einstel lungen >

Sie kdnnen die Prioritat der Variablen selbst bestimmen, wodurch
die Reihenfolge derangesagten Werte festgelegt wird.

Mégliche Optionen fiir Prioritat: Niedrig, Mittel und Hoch. Die
Reihenfolge der Ausgabe erfolgt dann von hoher Prioritat zur
niedrigen Prioritat.

9.4.5 Sensoren/Aufzeichnung

Beim Aufruf dieses Menis erhalten Sie eine tabellarische Auflistung
der angeschlossenen EX-Sensoren mit ihren einstellbaren
Parametern - diese Informationen werden beim Bindevorgang
eingelesen, wobei dieser Vorgang (einmalig) eine gewisse Zeit in
Anspruch nehmen kann. In diesem Meni besteht Zugriff auf das
Verzeichnis der angeschlossenen Sensoren mit ihren Sensorwerten
und die Mdglichkeit der Auswahl, welche dieser Werte Sie bei der
Telemetrieaufzeichnung in den Speicher ablegen méchten. Im
Ausgangszustand werden alle Werte der angeschlossenen Sensoren
gespeichert.
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Tall |péraut I|13:au:35 (B

Sensoren/Aufzeichnung

Sensor Logging
Empfangerspannung Jla@®

HYARIO

?2  hbs. altit m@® Ja@®
3 Rel. altit km @) Ja@®

1.) Die Sprachausgabe der Telemetriewerte kann entweder in
metrischen oder US-Einheiten erfolgen, ebenso kann die
entsprechende Darstellung auf dem Bildschirm angepasst werden.
Die Temperatureinheiten werden automatisch in der im Meni
Senderkonfiguration festgelegten Einheit ausgegeben. Die
Umstellung der Einheiten erfolgtim Men Sensoren/Aufzeichnung,
wobeizwischen folgenden Einheiten gewdhlt werden kann:
Distanz:

Meter (m), Kilometer (km), Ful3 (ft.), Yards (yd.), Meilen (mi.).
Geschwindigkeit:

Meter pro Sekunde (m/s), Kilometer pro Stunde (km/h), Ful pro
Sekunde (ft/s), Meilen pro Stunde (mph) und Knoten (kt.).

9.4.6 Telemetrieanzeige

In diesem Meni kénnen Sie die einzelnen Anzeigefenster am
Display konfigurieren. Wie schon in der Einleitung erwahnt wurde,
ist der Hauptbildschirm das primare Anzeigemedium des Senders.
Am Bildschirm werden in aufbereiteter Form sdamtliche
Betriebsinformationen wie z.B. der Modellname, die Signalstarke
und der Senderakku-Zustand angezeigt. Den gr6Bten Teil des
Hauptbildschirms nimmt der Raum fir die frei definierbaren
Anzeigefensterein.

Ubersicht der Anzeigefenster:
»Flugphasen” - Name der aktuellen Flugphase

T’:Duﬂﬂ‘stnnuard .|12:22:IB [ 62l T§DD|]|]|stnnuaru l|12:22:41 ]

Hode
Standard
Standard

Seitel/1
Opt

»RX-Spannung” - Empfangerspannung

il |Stnndnrd l||2:22:24 B T ol ‘Stnndnrd l||2:22:47 B

Rec: RX-Spannung
©.00V

Heli
= =
Seitel/f1 Seitedl/f1

Opt Opt.
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»Restlaufzeit” - Zustand des Senderakkus

=

»Besitzer” - Name des Eigentlimers

T{juuﬂﬂ|stnnnnm l||2:22:33 B T{juuﬂﬂ|stnnuam l||2:22:|13 B Tﬁuuﬂﬂ‘stnndard l||2:22:4| B Tﬁuuﬂﬂ‘stnndard l‘12:22:09 B
Restlaufzelt: Besitzer
omA  3.80V JETI model
: Ouil(SEE0N JETI model
0.06mAh
Seitel/1

. Der aktuelleLade-/Entladestrom.

»Jetibox” - Emulations-Bildschirm der JETIBOX

B[220 Eg Driicken Sie die "esc"-Taste um die
Jetiboxzubedienen.

Die Jetibox-Emulation kann die
Daten beider Sendermodule und
Empfanger anzeigen, das jeweilige
Anzeigefenster kann durch
Auswahl von JB1 und/oder JB2

. Spannung des Senderakkus. ™0 [standara

. Aus dem Akku entnommene Kapazitat. Bei Akkubetrieb wird
der Kapazitatswert erhoht. Beim Laden wird die entnommene
Kapazitat bis Null verringert.

~Antenne” - Information iber die Signalstarke

Tegl] [standara  M[12:22:07 {EE | Tl [standara  M[12:22:50 {EE | U Jefiniert werden.
[ n- w- | M- a2 »Timer” - Stoppuhren
T’juul]ﬂ|8tnndﬂrﬂ .|12=22=l11 [ sl T’:uuﬂﬂ‘stnndﬂm .||2:22:|u B
Heli | 2
- ©:00:00.0
* 00:00.0
Seitedl/1

Seitedl/1
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»Telem” -Telemetriewerte der angeschlossenen Sensoren

il ‘Stnnﬂﬂrd ] | 12:22:01 EEE | =00l ‘Stnndﬂrd [ ] | 12z:02:19 R |
T: T:
00:00.0
heli et
Seitel/1 Seitel/1

»Trim” - Die Position der digitalen Timmung kann optional auf
dem Hauptbildschirm angezeigt werden. Ist diese Option gewahlt,
dann erscheint das spezielle "Trimmdisplay" nicht mehr bei der
Betdtigung der Trimmtasten.

Die Anzeigefenster konnen in Standard- oder doppelter Grof3e
angezeigt werden. Bei doppelter GréBe nehmen die Fenster mehr
Platz am Display ein, es konnen dadurch allerdings mehr
Informationen als zuvor oder aber auch die gleichen Werte in
groBRerer Schrift dargestellt werden.

Die Definition (Aufteilung) der Anzeigefenster kann an die einzelnen
Flugphasen angepasst werden. Jede Flugphasen kann verschiedene
Einstellungen der Anzeigefenster und somit eine andere
Darstellung des Hauptbildschirms bewirken.
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=00l ‘ standard

.‘12:22:53 m

Telemetrieanzeige
DG Telemetrie:  Zoom

1. Anlegeneinesneuen Anzeigefensters

Mit der Taste ,,F3(Add)” erzeugen Sie einen neues, leeres Fenster.
Durch Editieren waéhlen Sie zuerst den Typ des Anzeigefensters. Die
zweite Spalte definiert die dargestellte GroBe des Fensters am
Display.

2. AnderungderReihenfolgeinderListe

Die Fenster und damit die Darstellung am Senderdisplay kdnnen
leicht umgruppiert werden. Durch markieren einer Zeile mit dem
CursorunddenTasten,F1()” und ,F2()” andern Sie die Reihenfolge.

3. LoschendesAnzeigefensters

Durch markieren des Blocks mit dem Cursor und driicken der Taste
+F4()” 16schen Sie das Fenster.

4. Giiltigkeitsbereich

In der ersten Menlizeile befindet sich die Konfiguration des
Gliltigkeitsbereichs, durch betétigen der ,3D-Taste” dndern Sie die
Einstellung. Wenn der Parameter den Wert ,G"” (Symbol der
Erdkugel) besitzt, ist die Konfiguration der Sensorfenster gliltig fiir
alle Flugphasen, d.h. durch Anderung der Flugphase wird die
Anzeige des Hauptbildschirms nicht verdndert. Besitzt der
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Parameter den Wert ,S” (Verzeichnissymbol)”, ist diese
Konfiguration nur fiir die aktuelle Flugphasen giiltig. In diesem Fall
bewirkt eine Anderung der Flugphasen auch eine entsprechende
Anpassungder Displayanzeige.

9.4.7 Hauptseite

Dieses Meni bietet Einstellmoglichkeiten zur erleichterten
Menunavigation.

a0l |Stnndurd ] ‘ 12:22:13

Hauptseite

Um im Hauptmenu zu blattern kann ein/zwei Schalter verwendet
werden. Im "Stoppuhren/ Sensoren -> Hauptseite" Men( weisen
Siezwei getrennte Schalter zu:

Beim Betdtigen des ersten Schalters wird immer zur vorherigen Seite
geblattert und mit dem zweiten Schalter auf die folgende Seite.
Dazu eignet sich z.B. sehr gut der Tastschalter mit Mittelstellung,
welcher optional angeboten wird. Sie kdnnen auch einen der
integrierten Beschleunigungssensoren (nur bei der DS-16!)
verwenden und damit durch verschiedene Bildschirmen blattern.
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9.5 Zusatzfunktionen

T’:DUDH ‘ Standard

] ||2:22:14 {::];!!

Zusatz funktionen

Audio Player
Jetibox
Spiele

Dieses Meniibeinhaltet die Zusatzfunktionen der DC/DS-16.

9.5.1 Datenanalyse

Dieses neue Feature erméglicht es lhnen samtliche aufgezeichneten
Telemetriedaten nach dem Fluge graphisch darzustellen. Das ist
besonders bei Test- und Einstellungsfligen und zur
Zusammenstellung eines optimalen Setup sehr hilfreich. Die
Telemetriedaten konnen sofort und ohne Computer betrachtet und
analysiert werden. Bis zu drei verschiedene Datenreihen sind
gleichzeitig darstellbar. Die Umschaltung zwischen diesen
Datenreihen erfolgt durch die F(5) 1/2/3 Taste wahrend der Anzeige.
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Datenanalyse
Wahle LOG Datei:

Wahle Yariable:
1) MVARIO: Rel. altit [m] ®
2) MVARIO: Temp. [C] ®
3) MEZON 130: U Battery [Vl ®

a)

Tiuﬂ["] | Standard

] ||2:22:13 ‘::jiii

Wahlen Sie die Datei

2013/01/29
2012/08/15
2012/08/05
2012/08/04
2012/03/01

ooooD

b)

ol | Standard

MW |12:22:13

Wdhlen Sie die Datei
0.0MB

Backfire
fire

Backfire

19:598:32 0.4M8
19:58:05 Backfire 0.0MB
19:35:47 Backfire 0.7MB

RRRKRKIKR

19:35:19 Backfire

)

=

Um die Daten anzuzeigen
navigieren Sie zur Hauptseite der
Datenanalyse unter dem
Menupunkt “Zusatzfunktionen”
(Bild a)). Wahlen Sie die Reihe
Auswahl LOG file und driicken die
3D-Taste. Wahlen Sie eine der
Logdateien nach Datum, Uhrzeit
und Modell (Bilder b und c)). Mit
der Auswahlund OK gelangen Sie
wieder zum Bild a). Jetzt konnen
Sie bis zu drei Datenreihen
auswahlen und durch Betatigen
der ,F4 Taste” anzeigen. Die X-
Achse der Graphik zeigt die Zeit
und die Y-Achse prasentiert die
Kurve der Messwerte. Sie hat
einen dynamischen
Wertebereich, so dass die
Maximumwerte automatisch
dem Display angepasst werden.
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Fiireine komfortable Anzeige haben Sie folgende Méglichkeiten:
. Auf der Zeitleiste (X-Achse) kdnnen Sie sich mit den Tasten
»F1"and ,F2"bewegen.

. Um einen Wert an einem bestimmten Punkt der Zeitleiste
anzuzeigen, drehen Sie die 3D-Taste. Wird vorher der Meniitaster
gedriickt, werden die Schritte groRer.

. Mit den Tasten F3 “Zoom In” und F4 “Zoom Out” kann die
Zeitleiste gedehnt oder gestaucht werden.

. Die Tasten F5 “1/2/3” schalten zwischen den gewahlten
Telemetriedaten (Bild a) um.

T ol |sunuaru [ | ‘ 12:22:13 |5

Kurvenanzeige
81.4m Rel. altit

Himweis: Es kénnen nur Datenreihen angezeigt werden, welche vorher
aufgezeichnetwurden. Eine Liveanzeige ist nicht moglich.

9.5.2 AudioPlayer

Nach Auswahl des Audioplayers liber die ,3D-Taste” werden zuerst
alle auf der Speicherkarte des Senders vorhandenen Verzeichnisse
angezeigt.

Alle im Auslieferungszustand des Senders vorhandenen
Audiodateien sind in den Verzwichnissen Audio, Audio/de und
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Voice/ abgelegt - fiir Ihre eigenen Audiodateien ist das Verzeichnis
/Audio/vorgesehen.

Aus dem Audioplayer kénnen Sie mit der ,3D-Taste” durch alle
vorhandenen Verzeichnisse blattern und alle Sounddateien
aufrufen. Fir die Wiedergabe stehen lhnen die Funktionstasten
~F2()"” (abspielen),,F3()” (beenden) oder ,F4()" und ,F5()" fir die
Regelung der Lautstérke zur Verfiigung. Grundsatzlich werden alle
Sounddateien bis zum Ende des jeweiligen Verzeichnisses durch
einmaliges Betdtigen von ,,F2()” nacheinander abgespielt soferne
sie nicht mit ,,F3()” beendet wird - ebenso wird die Wiedergabe
auch nach Verlassen dieses Meniis fortgefiihrt.

l||2:22:3n [ sall

Audio Player

Ttuﬂn[l | Standard

Esc 4 [ ] - | o+

Audiofiles are supported in *.wav format.

9.5.3 JETIBOX

Aus Griinden der maximalen Kompatibilitdit mit dem DUPLEX
Systemder|. Generation ist der Sender mit einer Emulationsfunktion
der JETIBOX ausgestattet. Das DUPLEX 2,4GHz - Meni wird in der
bekannten zweizeiligen Darstellung abgebildet. Mit den
Funktionstasten bewegen Sie sich analog zu den Tasten der JetiBox
im Menl um die einzelnen Parameter ansehen und/oder dndern.
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Sie kénnen iiber das Menii des Sendermoduls auch drahtlos auf
das Menii des gebundenen Empfdngers und/oder die
angeschlossenen telemetrischen Sensoren zugreifen, die
dargestellten Werte und Alarmschwellen zuriicksetzen, dndern
oder neu definieren.

=00l ‘Stnndﬂrd ] ‘ 12:22:48 K |

Jetibox

I

« |5 [ & | 4| ok

9.5.4 Spiele

Unter diesem Menipunkt finden Sie einige Unterhaltungs- und
Entspannungsmadglichkeiten.

-Snake

- Tetris
-Gomoku
-Schach
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9.6. Systemfunktionen

- Konfiguration der Systemfunktionen des Senders. Alle
Einstellungen in diesem Menii sind global - unabhdnging von der
Modellwahl.

=il ‘Stnndnrd .||2:22:55

Systemfunktionen

Reichweiten-/Servotest
Geber kalibrieren
Servomonitor
Systemsounds
Lautstédrke

USB/Daten
Systeminformationen

9.6.1 Senderkonfiguration
Basiskonfiguration des Senders.

T:uDﬂMstnnnnm l||2:22:3'r B
Senderkonfiguration
@— he .. @
Eigentimer JETI Mode | (A4
@ teuermodis T SR+HRTGas+R
ounderofi| Beep+Sprache (3
@ Datum (LJJJMMITT) 2012703/ 01
Zeit
Distanzeinhelt .
@ Temperatureinheit
TH Frequency
@ Startmeldung unterdricken
Revers ierung MenUnavigation
®—’Endlosmenue
[ Scrennshot-Scha [ter Si¥

1. Sprache

Mit diesem Menlpunkt legen Sie die Spracheinstellungen des
Senders fest. Alle Texte und Sprachausgaben basieren auf dieser
Einstellung.

Warnung: Um die Spracheinstellung zu aktivieren miissen Sie
den Senderneustarten!

2. Eigentiimer

Geben sie jenen Namen ein, der im Feld , Besitzer” angezeigt
werden soll.

3. Steuermodus

Der Sender unterstiitzt Mode 1-4. Um den Steuermodus zu dndern
kdnnen Sie entweder den ,,3D-Knopf” oder ,F3" betatigen - beide
Méglichkeiten bringen Sie in das Auswahlmenii.

Treffen Sie mit ,F1-F4" lhre Auswahl und bestdtigen Sie mit
~F5(0K)”. Eine Anderung des Steuermodus wird erst bei neu
angelegten Modellen wirksam, alle bereits gespeicherten Modelle
behalten den urspriinglichen Modus.

4. Soundprofil

Dieser Parameter legt das Soundprofil und die Art, wie der Senders
mitlhnen akustisch kommuniziert fest.

Die Optionen betragen lautlos, nur beep, beep und Sprache bzw.
nur Sprachausgabe.

5. Datumund Zeit

Einstellung von Datum und Uhrzeit. Auf dieser Basis werden von der
DC16/DS16 automatisch die Tageslichteinstellungen
berlicksichtigt. Datums- und Zeiteinstellungen werden auch bei der
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Anlage neuer Modelle und der Telemetrieaufzeichnung
berticksichtigt.

6. Distanzeinheit:

Dieser Parameter legt die verwendete Mal3einheit fest - Meter bzw.
FuB. Telemetriedaten werden entsprechend dieser Einstellung
konvertiert.

7. Temperatureinheit:

Die Einstellung fur Temperaturwerte kann zwischen Celsius und
Fahrenheit gewahlt werden.

8. TXFrequency

Die Moglichkeit 10ms Frame-Rate einzustellen. Hier wurde die
Option "TX Frequency" bis 100Hz hinzugefiigt.

Bitte beachten Sie: um die Vorteile der 10ms Frame-Rate zu nutzen,
sollten Sie in den Empfanger-Einstellungen liberprifen, ob unter
"Mainsetting" die Einstellung "Outputperiod" auf "Auto" oder "By
Transmitter" gesetzt ist und Sie nur Servo-Gruppen A bis C nutzen.
Dieses sollte fiir schnellere und sehr geschmeidige Reaktionen lhrer
digitalen Servos ermdglichen. Der "10ms" Modus ist fir alle
Empfénger verfligbar, auch mit Firmware-Versionen kleiner als
3.10.

9. Startmeldungunterdriicken

Mit diesem Parameter kann die Startmeldung ,Sender aktivieren?”
beim Einschalten unterdriickt werden (siehe Kapitel 6)

10. Reversierung Meniinavigation

Damit kann die Dreh- bzw. Wirkrichtung der ,3D-Taste” beim
Scrollen durch die Meniis umgekehrt werden.
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11. Endlosmenue

Ist sie auf "Nein" gesetzt scrollt man nicht automatisch vom letzten
Menupunkt wiederzum Ersten.

12. Screennshot-Schalter

Die Mdoglichkeit eigene Screenshots zu erstellen wurde hinzu
gefugt. Nachdem Sie den Schalter aktiviert haben, wird eine
Bitmapdatei in den Root-Ordner (Hauptverzeichnis) der SD-Karte
erstellt. Diese Funktion kann gewdhlt werden um anderen DC/DS-16
Usern Funktionen und Programmierungen z.B. per Mail
vorzufiihren. Dazu sollte die erstellte Bitmap-Datei aus dem Root-
Verzeichnis heraus kopiert werden (Sender an USB anstecken, USB-
Verbindung aktivieren, Bitmap Datei heraus kopieren).

9.6.2 Reichweiten-/Servotest

Dieses Menl ermdoglicht die Durchfiihrung eines Reichweiten-
und/oder Servotests. Beim Servotest werden fortlaufend alle im
Modellspeicher aktivierten Empfangerkandle angesteuert,
wodurch die Servos abwechselnd ihre Endpositionen anlaufen. Mit
dem Parameter ,Servospeed” kann dabei die gewiinschte
Stellgeschwindigkeit definiert werden. Als Endausschldage werden
jene Werte verwendet, die Sie in der Modellkonfiguration festgelegt
haben.

Es konnen nur jene Ausgangskandle getestet werden, die eine
Ausgangsfunktion in der Modellkonfiguration zugeordnet haben,
einzelne Servos kdnnen durch Betatigen der ,,3D-Taste” vom Test
ausgenommen werden.
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= o0l |snnunrd n ‘ 12:22:30 R |

Reichweiten-/Servotest

®
® ®

1. Stellgeschwindigkeit

Die Meniizeile mit der Bezeichnung ,,Servospeed” beinhaltet die
Definition der Servo-Stellgeschwindigkeit. Die Servo-
geschwindigkeit wird durch die Zeit ausgedriickt, die es zum
Durchlaufen von einem Endauschlag zum anderen Endpunkt
braucht.

Anmerkung: Jedes Servo bewegt sich wihrend des Servotests
zwischen den eingestellten Maximalwerten/-ausschldgen.

2. Auswahldergetesteten Ausginge

Die zwei letzten Menuzeilen stellen das Verzeichnis der
Ausgangskandle dar. Durch das Kreuzsymbol wird ein inaktiver
Ausgang bezeichnet, das Hakchen bezeichnet aktive Ausgange.
Wahlen Sie diejenigen Ausgangskandle aus, deren Funktion Sie
testen mochten.

3. AuslosendesServotesters

Mit derTaste ,,F3(Start)” starten Sie den Servotester auf den aktiven
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Ausgdngen. Der Servotester lauft stetig weiter, auch wenn Sie dieses
Menii verlassen. Eine Anderung der Parameter nach Start des
Servotesters ist nicht mdglich. Um die Parameter zu andern
(Stellgeschwindigkeit, Ausgangskanal), muss der Servotester zuvor
abgestelltwerden.

4. AbstellendesServotesters
Mit derTaste ,F4(Stop)” stoppen Sie den Servotester.
5. Darstellungder Empfangerausginge

Mit der Taste ,F2()”stellen Sie Empfdangerausgange / den
Servomonitordar.

6. Reichweitentest

Die erste Menlizeile aktiviert den Reichweitentest. Siehe Kapitel
Empfénger-Reichweitentest.

9.6.3 Gebermonitor

Dieser Gebermonitor bietet eine Darstellung der aktuellen
Positionen aller Proportionalgeber und Schalter. Ebenso kdnnen in
diesem Menl die Proportionalgeber kalibriert werden, als
Hilfestellung wird der Ablauf interaktiv unterstiitzt — sie erhalten
entsprechende Hinweise am Senderdisplay.

Eine Kalibrierung der Proportionalgeber sollten Sie in folgenden
Féllen durchfiihren:

* Modusédnderung 1-2 oder 3-4 (Wechsel der Kreuzkniippel).

* Beim maximalen (mechanischen) Ausschlag des
Proportionalgebers erreicht der ausgewertete Ausschlag
nichtden maximalen Bereich der Anzeige.



I:|IJ|:I|EX(( computer rado conkErol syskEem dE

2. Darstellung des Zustands von Proportionalgebernim

i [stendara  W[12:02:05 R ] Menii ,Gebermonitor (1/2)” wird in graphischer Form die
Gebermonitor (1/2) ausgewertete Position einzelner Proportionalgeber dargestellt.
4 2
H H H H 3. Darstellungdes Zustandsvon Schaltern
3 p s 5 7 8 Mit der Taste ,,F3()"” wechseln Sie zum Men( ,,Gebermonitor (2/2)”
welches die ausgewerteten Positionen der Umschalter darstellt.
Durch Auswahl und Editieren eines der Umschalter gelangen Sie in

das Ment ,Sticks/Schalter Setup”. Die Bezeichnungen Sk und Sl

1.  KalibrierungderProportionalgeber sind fur Knlippelschalter/-taster reserviert.
Driicken Sie die Taste ,,F1(Kalib)”, danach erfolgt eine Abfrage, ob Tl [standera W [12:22:00 R ]
Sie die Kalibrierung wirklich durchfiihren mochten. Bestatigen Sie Gebermonitor (2/2)

diese Abfrage mit,,F5 (Ja)”.Nun wird die Kalibrierung durchgefihrt.
Fahren Sie so fort, indem Sie schrittweise alle proportionalen Kanale
mehrmals von einer Endposition zur anderen bewegen. Geber, die
keine klare Mittelposition haben, belassen Sie in einer Endposition.
Mechanisch zentrierte Geber lassen Sie in der Mittelposition stehen.
Wenn Sie alle proportionalen Kanéle abgearbeitet haben, driicken - ok
Sie die Taste ,F1(Kalib)”erneut. Damit ist die Kalibrierung beendet
und Sie kehren zum MenU ,,Gebermonitor(1/2)“zuriick.

T’jugﬂﬂ|stnnnnm .‘12:22:15 B

Gebermonitor (1/2)

9.6.4 Servomonitor

In diesem Men wird der Status der einzelnen Empfangerausgange
dargestellt. Anhand der Balken kdénnen Sie die einzelnen

,Steuersignale” erkennen, die der Empfanger an die Servos
weitergibt woraufhin diese die entsprechende Stellung anlaufen.
Dracken Sie auf KALIB. Alle 8 Geber Dieses Menl konnen Sie auch Uber die Funktionstaste im
mehrmals in die Endstellung fahren. . . . . .
Danach Geber in die Hittelstellung Konfigurationsmeni aufrufen, wo in der (unteren) Statuszeile das

bringen und erneut KALIB betatigen.

Darstellungssymbol der Empfdangerausgdnge bzw. dem
Servomonitorabgebildet ist.
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In manchen Fallen kdnnen sich die tatsachlichen Auswirkungen von
der Anzeige in diesem Servomonitor unterscheiden - vor allem
dann, wenn direkt z.B. in der DUPLEX-Empfangerkonfiguration mit
dem Menipunkt ,Channel-Set’, oder ,Out-Pin-Set” (Steuerkanal-
)Ein- und Ausgdnge modifiziert wurden. Im Lieferzustand sind
DUPLEX-Empfénger so eingestellt, dass sie die Ausgange nicht
beeinflussen.

T§u5n|]|sunmru l|lz:22:43 [ sall
Servomonitor
F i s B> S 3 i s AR T
3T 1 -2 4 T 1 4%
5 T 1 o0x 6 [ ] -50x
T o 8 [T 1 o
o [T 1 or to[_T 1 ox
11 I ] 0x 12] | ] ox
13 I ] 0x  14] | ] 0x
1IsC_—T 1 ox 16_T ] o1

9.6.5 Systemsounds

In diesem Meni kénnen Sie Systemereignissen einen beliebigen
Sound/Klang aus dem Verzeichnis /Audio/ zuordnen.

el ‘Stanunru | | ‘ 12:22: 01

Systemsounds
Datei Wert

Funktion
Einschalten
Empfanger gebunde
Senderspannung
Low Sianal
Signalver lust

w
w

=]
=

CREREE

Reichweitentest
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9.6.6 Lautstarke

In diesem Menl kénnen Sie die Lautstarke der Ton-bzw.
Sprachausgaben des Audiosystems definieren, zur
Lautstarkeeinstellung wahrend des Betriebs kénnen alle
vorhandenen Geber (Knippel, Schalter, Proportionalgeber)
verwendet werden.

Die erste Menlizeile ,Lautstdrke” definiert den Masterwert, d.h die
maximale Lautstarke aller Akustikoptionen.

Weitere Optionen werden dann relativzu diesem Wert abgeleitet:

» Beep Lautstarke - steuert die Lautstdarke des Piepsers z.B.
Tastendruck oder beim Trimmen.

* Vario Lautstarke - steuert die Ausgabelautstarke desVariosignals.

* Lautst. Player - steuert die Lautstdrke der abgespielten WAV-
Dateien (Alarme, Audio-Player und Sprachausgabe/Ereignis).

. Stoppschalter Player - nach Aktivierung des zugeordneten
Schalter werden alle aktuell abgespielten WAV-Dateien gestoppt.
Dies hat keinen Einfluss auf jede weitere Wiedergabe.

l|1z:2z47 {:Eii

Lautstarke

T’:Duﬂﬂ ‘ standard

Lautstéarke: g W
Beep Lautstarke [HEEEN 100% ... @
Yario Lautstirke (NN 100% ... ®
Laut. Plavers (o 00 ...@®
Stoppschalter Plavers Sj v
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9.6.7 USB

Wenn Sie eine Kommunikation zwischen dem PC und dem Sender
aufnehmen wollen, sollten Sie die USB-Einrichtung mit einem
Kabel anbinden und im Sender die Verbindung aktivieren. Die
Aktivierung kann folgendermafen durchgefiihrt werden:

Manuell - Sie wechseln zum Meni ,System->USB". Beim Verlassen
des Menis deaktivieren Sie die Verbindung.

Auf die Anfrage vom Hauptbildschirm - ob Sie sich im
Hauptbildschirm des Senders befinden und ob Sie den Sender mit
dem PC per USB-Kabel verbinden wollen, wird eine Anfrage nach der
Durchfiihrung einer Verbindung angezeigt. Bei Bestatigung
wechseln Sie zum Meni ,System->USB". Bei Verlassen des Mentis
deaktivieren Sie die Verbindung.

9.6.8 Systeminformationen

In diesem Menilpunkt werden Informationen Uber die
Produktbezeichnung, die Version der Senderfirmware und den
Status des Speichermediums angezeigt. Sie konnen das Menu
mittels ,,F5(0k)” wieder verlassen.

lhzzzw '

Systeminformationen

Procukt: JETI DC-16
Version: 1.08, Oct 10 2012

S0-Card Info: 512.0MB frei won 4086.0

Ttuﬂn[l | Standard

RK1: o 0
RK2: o 0
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9.7 Die Gasverriegelung

Die Funktion der Gasverriegelung (,Motor-AUS”) ist eine
Sicherheitsfunktion des Senders. Ist diese Funktion aktiviert,
reagiert keine der Motorsteuerung zugeordnete Ausgangsfunktion
auf den Geber des ,Gaskanals”. Um diese Funktion zu
aktivieren/deaktivieren betatigen Sie im ,HAUPTMENU“ die mit
dem entsprechenden Symbol gekennzeichnete Taste ,,F1()". In der
(oberen) Statuszeile ist der jeweilige Zustand der Gasverriegelung
abgebildet, ist diese aktiviert, wird ein Vorhdngeschloss-Symbol
mittig eingeblendet.

Ratschlag: Benutzen Sie die Funktion der Gasverriegelung immer dann,
wenn Sie an einem Modell hantieren und die Gefahr besteht,
dass bei einer ungewoliten Betdtigung des Gebers fiir die
Motorsteuerung (,Gaskniippel”) der Motor anlduft!

=il ‘ Standard | ] ‘ 12:22:49 | 53

HAUPTMENU

Feineinstellungen
Erweiterte Einstellungen
Stoppuhren/Sensoren

Zusatz funktionen
Systemfunktionen
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9.8 Geber auswahlen

In dieses Men(i fiir die Auswahl eines Steuergebers gelangen Sie aus
diversen Konfigurationsmenis, beispielsweise bei der Definition
von Flugphasen, Aktivierung von Dual-Rate, Exponentialfunktionen
usw. usf. Wenn diese Einstellungen schaltbar gestaltet werden muss
dieser Umschaltung ein geeigneter Geber zugewiesen werden. Es
konnen dafiir Schalter, Taster, Proportionalgeber oder auch logische
Schalterverwendet werden.

[ | ‘12: 22: 16 'IEEE:]

Geber auswdhlen

=00l ‘ Standard

Bewegen Sie den gewlnschten Geber in
die Position EIN. Dieser Yorgang
wird automatisch erkannt!

Log. Clr | Ok

1. Zuordnung des Gebers

Nach Aufruf des Menis wahlen Sie entweder mit der Taste
+F1(Log)” einen logischen Schalter oder durch Betdtigen eines
beliebigen sonstigen Gebers diesen aus. Gemeinsam mit der
Erkennung des Gebers legen Sie gleichzeitig die Position fest, in
welcher der Geber eingeschaltet/aktiv sein wird. Der Name und der
Zustand des ausgewahlten Gebers wird im Meni abgebildet. Mit
den Funktionstasten der unteren Statuszeile kénnen Sie den
Schalter konfigurieren.
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Ratschlag: Uberlegen Sie bereits vor der Zuordnung des Gebers,
in welcher Position Sie ihn aktiv haben méchten, und
bewegen Sie den Geber wihrend seiner Zuordnung in
die gewiinschte aktive Position.

l||2:22:2s [ sall

Geber auswdhlen

Ttuﬂn[l | Standard

P2

-y [T 1
AT (IYTH| Rev. | C1r | Ok

2. Proportionale Auswertung

Mit der Taste ,,F2(Prop.)” definieren Sie die Auswertung des Gebers
wechselweise als proportional oder nicht-proportional.

Anm.: Diese Auswahlmoglichkeit ist in manchen Menis nicht
anwahlbar.

Auswertung bei der Steuerung von aerodynamischen Bremsen:

* Nichtproportional -die Bremse kann nur zwei Positionen
einnehmen

-die Bremse kann, je nach gewédhltem
Geber, mehrere Positionen einnehmen

* Proportional
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3. Richtungsumkehr der Auswertung immer eingeschaltet sein. Diese Funktion kann beispielsweise

Mit der Taste ,F3(Rev.)” indern Sie die Richtung der verwendet werden, wenn Sle“ eine separate Flugphase mit voll
gefahrenen Butterfly nutzen mochten.

T’;Dm]ﬂ|uefnu|t l||2:22:24 Eﬁ T’;Dm]ﬂ|uefnu|t .‘12:22:44 Eﬁ

Geberauswertung. Die Position des Gebers wird im umgekehrten
Sinnausgewertet und die Schaltrichtung gewechselt.

Geber auswihlen Geber auswihlen

Bewsgen Sie den gewlnschten Geber in L1 Butterfly Sj AND P2
die Position EIN. Dieser Yorgang L2 3-Pos sw  Sa Multi Sb 0%
wird automatisch erkannt! L3 7orBLIN PF OR P8 57%

a)

4. Entfernen der Geberzuordnung
Mit der Taste ,,F4(Clr)” entfernen Sie die Auswahl des Gebers und es %ol |"m"It u | 12:22:37 Eﬁ ol |ﬂm"It u \ 12:22:50 Eﬁ
kann beiBedarf eine neue Zuordnung getroffen werden. Geber auswihlen Geber auswihlen
Die Einstellung bestdtigen Sie mit der Taste ,F5(Ok)” oder durch L12 i

- " 113 _
driicken der,3D-Taste". L4 = o

. . L15 , © 0%

5. Eingabedialog i & =
Zusatzlich zu den Standard-Steuerelementen (Bild ¢) und den
logischen Schaltern (Bild d) auch ein beliebiger Sequenzer (Q1-Q6)

als Eingang fiir eine beliebige Funktion (Bild f) wéhlbar ist. Wenn Sie c) d)
F(3) driicken, wird die Liste der verfiigbaren Sequenzer angezeigt.

In diesem Menii ist es auch mdglich, einen permanenten "On"-Wert
als eine Konstante fiirirgendeinen Eingang zuzuweisen. Driicken Sie
dazu den F(1) Taster und scrollen Sie bis zur letzten Reihe - Log. MAX
(Bild e). Mit dieser Option wird der daraus resultierende Schalter
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9.9 Menii Trim

Abbildung der Trimmwerte von Steuerfunktionen, die den
Knuppelaggregaten zugeordnet sind. Ins Meni gelangen Sie durch
Driicken der ,,3D-Taste” im Hauptbildschirm oder durch Driicken
einer beliebigen Trimmtaste. Mit der Funktionstaste ,,F5(Auto)” im
Meni ,Trim” wird die Funktion der automatischen Trimmung

aktiviert. Te il |nefault .||2:22:07 [ call
Trim
o %
*9% 0%+
(BN | I I —
Back Auto

Nach dem Einschalten der automatischen Trimmung wird die
Trimmung entsprechend dem aktuellen Ausschlag des
Kreuzknlppels eingestellt. Je groBer der Ausschlag des
Kreuzkniippels ist, umso schneller stellt sich der Trimmwert in
gegebener Richtung ein. Selbstverstandlich stellen Sie gleichzeitig
mit der Funktion Auto-Trimm mit den Kreuzknlppeln auch die
Steuerfunktionen ein, d. h. Sie steuern normal das Modell, es werden
nur gleichzeitig die Trimmwerte eingestellt.
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9.10 Verarbeitungsverfahren und Auswertung der
Ausgangsfunktionen des Senders

Der Sender stellt nach genau festgelegten
Regeln die Ausgangsfunktionen fir die
Steuerung der Servos auf. Die Art der
Zusammenstellung der Steuerfunktionen
am Ausgang beschreibt das Bild unten.

Der erste Block in der Verarbeitungskette
sind die Geberpositionen, deren
ausgewertete Position entsprechend der
Kurven der Steuerfunktionen modifiziert
wird ("Feineinstellungen ->
Funktionskurven"). Gleichzeitig wird in
diesem Schritt auch die Verzégerung der
Steuerfunktion einberechnet, die im
gleichen Menii definiert wird. Es folgt die
Berechnung der Exponentialkorrektur
und der Dual-Rate Funktion. Im ndchsten
Schritt werden die Ausschldge mit den
voreingestellten und freien Mischern
abgeglichen. Der letzte Schritt ist die
Zuordnung der Ausschldage an die
Ausgdnge unter Berlicksichtigung der
Servo- und Flugphasentrimmung. Im
Verarbeitungsblock Servosetup werden
die Wegumkehr, die Addition der

Geber

l

Kurven
der Steuerfunktionen

Dual Rate
- Exponential

l

Dual Rate - Weg

1

Mischer
Servosetup
Ye
Kanéle
. Trimmung
Trimmung der
Flugphasen

Trimmungen, die Anwendung von Subtrim, die Verzdgerung des
Servolaufs und die Ausschlagbegrenzung durchgefihrt.
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Anschluss des Senders an den PC

Der Sender ist zum Datentransfer mit einem mini USB-Anschluss
ausgestattet. Diese Schnittstelle ist kompatibel mit PCs mit dem
Betriebssystem Microsoft® Windows XP® und héher. Nach Anschluss
des Senders an den PC bestdtigen Sie die Abfrage, danach wird die
Verbindung aufgebaut und das Speichermedium des Senders
meldetssich als Laufwerkim HID-Standard. Die Stromversorgung des
Senders erfolgt wahrend der aktiven Verbindung tber die USB-
Schnittstelle, ebenso wird der Senderakku geladen.

10.1 Speichermedium

In diesem Modus verhalt sich der Sender wie eine externe Festplatte,
diese wird im Betriebssystem als Laufwerk angezeigt. Sie sehen im
Explorer die Verzeichnisstruktur des internen Senderspeichers, die
Daten sind anhand nachfolgender Auflistung abgelegt:

Beschreibung derVerzeichnisstruktur:
Audio
Config - Senderkonfiguration

- Fur Akustikdateien des Senders reserviertes Verzeichnis

Lang - Dateienfirdie Spracheinstellung

Log - Telemetrieaufzeichnungen. Dieses Verzeichnis enthalt
weitere Unterverzeichnisse mit Angaben uber
Erstellungsjahr/ Monat/Tag der Aufzeichnung

Model - indiesem Verzeichnis befinden sich Konfigurationsdaten

derim Senderabgelegten Modelle

Update - fiir die Aktualisierung der Sender-Firmware reserviertes
Verzeichis

Voice - Speicherbereichfir,synthetische” Sprachdateien
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Manual - Betriebsanleitung

Devices - Geratedefinitionen, die zur Kommunikation mit
intelligenten Gerdten auf Basis des EX Bus - Protokolls dienen.

Hinweis: Sie haben iiber den PC uneingeschrinkte
Berechtigungen auf diese Dateien - fiihren Sie
Anderungen, Transfer- und Léschvorgidnge mit
besonderer Aufmerksamkeit durch und legen Sie
Sicherungskopien an!

10.2 Firmwareupdates

Der Sender unterstiitzt die Firmware-Aktualisierung. Sie haben
damitimmer die neueste und verbesserte Software in lhrem Sender.

Vorgehensweise bei der Firmware-Aktualisierung:

1. SchlieBen Sie den Sender lber die USB-Schnittstelle an den PC
an

2. Bestatigen Sieam Sender die Kommunikationsaufnahme

3. Offnen Sie im PC den Festplattenbereich des Senders und
kopieren/entpacken Sie die Aktualisierungsdatei entsprechend der
jeweiligen Beschreibung des Updates ("release-notes") auf die
Speicherkarte. Aktualisierungen finden Sie im Downloadbereich
unserer Homepage, www.jetimodel.de

4. Danach schalten Sie den Sender aus und wieder ein. Beim
Einschalten wird die Senderfirmware automatisch aktualisiert.
Durch das Update verlieren Sie keine gespeicherten Modelle und
Konfigurationen. Kontrollieren Sie trotzdem nach der
Firmwareaktualisierung des Senders die Modellkonfigurationen,
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verwendete Mischer und Funktionen, ob sie durch das Update ev.
beeinflusst worden sind. Jegliche Anderungen zur Aktualisierung
der Firmware werden selbstverstandlich veroffentlicht.

10.3 Speichernvoneigenen Akustikdateien

Wie bereits erwdhnt, unterstiitzt der Sender die Wiedergabe von
Akustik-dateien des Typs *.wav. Diese Dateien kénnen zur
Alarmsignalisierung oder auch einfach gebergesteuert - quasi,auf
Knopfdruck” abgespielt werden und damit bestimmte
Geberpositionen oder ausgeloste Steuerfunktionen (zB,
Einziehfahrwerk, Klappen, Bremsen,...) signalisieren. Die
Anwenderkldnge sind im Verzeichnis /Audio/ gespeichert.

10.4 SicherungderSenderkonfiguration

Durch Kopieren des gesamten Senderspeichers auf ein externe
Speichermedium (z.B. Festplatte, Speicherkarte, CD/DVD,...)
erstellen Sie eine Sicherungskopie der aktuellen Sendereinstellung
mitallen Modellspeichern und Einstellungen.

Eine Wiederherstellung der Daten fiihren Sie in umgekehrter
Richtung durch, indem Sie lhre Sicherungsdateien wieder auf den
Sender Uberspielen und die vorhandenen Daten (iberschreiben -
Beachten sie dabeidie vorgegebene Verzeichnisstruktur!

10.5 VerbindungdesSenders miteinem Simulatoram PC

Nach dem Verbinden des Senders mit dem PC tber das USB-Kabel
und der Kommunikationsaufnahme identifiziert sich der Senderim
Betriebssystem als Spielegerat im HID-Standard. In der Einstellung
des Simulators wahlen Sie fiir die Steuerung ,,Joystick” aus. Fahren
Sie mit Hilfe der Anleitung im Simulator fort. Kalibrieren Sie den
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Sender im Simulator und ordnen Sie die Steuerfunktionen des
Simulators den Senderkanalen zu. Bei Steuerung des Simulators mit
dem Sender werden keine gespeicherten Modelleinstellungen
(Mischer, Dual-Rate, Expo usw.) ibernommen, diese Einstellungen
sind in der Simulatorsoftware vorzunehmen.

10.6 AuslesenderTelemetrie

Telemetrische Aufzeichnungen werden im Verzeichnis /Log/ des
internen Senderspeichers abgelegt und an der Dateierweiterung
*Jog erkennbar. Aus Ubersichtlichkeitsgriinden sind die
Aufzeichnungen im Verzeichnis nach Erstellungsdatum strukturiert
(Jahr, Monat, Tag), der Name der Datei entspricht der
Erstellungszeit. Das Programmpaket ,Flightmonitor” steht zum
Download auf www.jetimodel.de zurVerfligung.
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@ Sicherheitsbestimmungen

11.1 DerAkku

1. Laden Sie den Akku grundsdtzlich im Sender mit dem
mitgelieferten Adapter

2. Tauschen Sie den Akku nicht gegen einen anderen, vom

Hersteller nicht zertifizierten Akku ein.

3. Beachten Sie beim AnschlieBen des Akkus im Sender die

richtige Polaritat. Roter Leiteristder Pluspol (+) undder schwarze

Leiterist der Minuspol (-).

4. Schlieen Sie die Akkus nicht kurz; verbinden Sie nicht den

Pluspol (roter Leiter) mit dem Minuspol (schwarzer Leiter).

5. LassenSiedenSenderbeim Laden nichtunbeaufsichtigt.

6. Laden Sie den Sender nicht bei

Umgebungstemperaturen als 60°C.

hoheren

7. Beiniedrigen Temperaturen unter 0°C sinkt die Akkukapazitat
und die Akkuanzeige liefert keine objektiven Werte mehr..

8. Betreiben Sie den Sender nicht mit fast ganzlich entladenen
Akkus.

9. Setzen Sie den Akku nicht den Einfllissen von Wasser, Feuer
oderden Einwirkungen von Warmequellen aus.
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11.2 AllgemeineInformationen

1. Seien Sie besonders vorsichtig bei
etwaigen Montageeingriffen am Sender
und beachten Sie bei Arbeiten an den

elektronischen Komponenten die

allgemein gliltigen Regeln firden Umgang
mit elektrostatisch sensitiven

Komponenten.

A
Aiad

2. Bei Arbeiten am Sender mit abgenommenem Senderboden
ziehen Sieimmer den Akkustecker ab.

3. Der Betrieb bei hohen oder niedrigen Temperaturen kann zur
Verkiirzung der Lebensdauer des Senders fiihren. Falls Sie den
Sender aus kalter Umgebung in warme Rdaume bringen, kann
Feuchtigkeit im Sender kondensieren. Sollte dies geschehen,
lassen Sie den Sender vor dem Einschalten austrocknen.

4. Achten Sie darauf, dass der Sender in trockener Umgebung
betrieben wird. Feuchtigkeit im Sender kann zur Korrosion der
Elektronik fiihren. Sollte Flissigkeit/Feuchtigkeit in den Sender
eindringen, schalten Sieihn ab undlassenihn austrocknen.

5. Vermeiden Sie den Betrieb in staubiger Umgebung.

6. Fiihren Sie keine nicht genehmigten Anderungen am Sender
aus. Dies kann zum Bruch der beim Betrieb von drahtlosen
Anlagen gliltigen Rechtsvorschriften fiihren.

7. Setzen Sie den Sender keinen Erschitterungen oder Stiirzen
auf den Boden aus. Es kénnen elektronische oder mechanische
Bauteile beschadigt werden.



I:|IJ|:I|EX(( computer rado conkErol syskEem dE

8. Vermeiden Sie die Manipulation mit Magneten oder die
Einwirkung von starken Magnetfeldern in der Ndhe des
Senders.

9. HaltenSiealle beweglichen mechanischenTeile sauber.

10. Schirmen Sie die Antennen nicht mit Metallgegenstdnden
oder Korperteilen ab. Dies kdnnte zum Reichweitenverlusten
des Sendersfihren.

11. Die im Sender verwendete Speicherkarte wird als interner
Senderspeicher klassifiziert. Ziehen Sie diese nicht heraus oder
tauschen Sie sie nicht miteinem anderenTyp aus.

12. Setzen Sie die Speicherkarte nicht direktem Sonnenlicht oder
starken Magnetfeldern aus.

13. Vor dem Einsatz des Senders zur Modellsteuerung fiihren Sie
eineVorflugkontrolle aus.
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12) Spezifische Mischer - FLUGZEUG

12.1 Aerodynamische Bremsen

Die Funktion ,Butterfly” befindet sich bei zuvor gewahlter
Tragflachenkonfiguration mit zwei oder mehreren Querrudern im
Meni, Feineinstellungen”,

Wechseln Sie zum Men , Feineinstellungen->Butterfly”

.|I2:22:3ﬁ Eﬁ

Butterfly

Offset | - Yerzég + Mode

@—’Q.Ier.—/Flap Einstel lung > ]
[HBhenruder EinstelTung >> ’—@
@—’Feineinstel lung |

Geberauswahl der aerodynamischen Bremsen

=00l ‘ Standard

Geber

Ansprechzeit/Verzégerung der Bremse
Flugphasenabhangige Konfiguration
Querruder-/Flap Einstellung

P oo go

Hohenruder Einstellung
f.  Butterfly Feineinstellung

Je nach Tragflachentyp/Klappenkonfiguration kdnnen
verschiedene Konfigurationen fiir die Bremse ausgewahlt werden.
Ist z.B. die Tragflache des Modells mit 2 Querrudern ausgeristet,
kdnnen diese gleichsinnig nach oben und das (beigemischte)
Hoéhenruder zur Nickmomentkorrektur nach oben oder unten
ausgeschlagen werden.
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12.2 Querruderdifferenzierung

Diese Funktion befindet sich bei zuvor gewdhlter
Tragflachenkonfiguration mit zwei oder mehreren Querrudern im
Meni , Feineinstellungen”.
Wechseln Sie zum Meni ,Feineinstellungen->
Querruderdifferenzierung”

Défaut

=il l||2:22:43 [ |

Querruderdifferenzierung

Geber

Wirkuna

( )———f@nes. 50% 508

a. Flugphasenabhdngige Mischerkonfiguration
b.  Ausschlag derQuerrudernach oben
c.  AusschlagderQuerrudernachunten

Um eine Rollbewegung des Modells exakt um die Rumpf-
Langsachse durchzufiihren und unerwiinschte Gierbewegungen zu
unterdriicken werden i.A. bei den Querrudern unterschiedliche
positive und negative Ausschldge eingestellt, die sogenannte
,Querruderdifferenzierung”. Abhdngig vom verwendeten Profil, der
(Querruder-)Scharnierachse und diverser anderer Parameter kann
diese positiv oder negativ erforderlich sein.



I:|IJ|:I|EX(( computer rado conkErol syskEem

12.3 Ailevator

Die Funktion der gekoppelten Steuerung von Hohen- und
Querruder befindet sich bei zuvor gewédhlter
Leitwerkskonfiguration Ailevatorim Men,, Feineinstellungen”.

Wechseln Sie dazuin das Men(i,, Feineinstellungen->Ailevator*.
u | 12:22:58 FEE |

Ailevator

T’:Duﬂﬂ ‘ standard

86 ®

s we——(b)
(O——{étuerruder 50 @ SR @]

a. Flugphasenabhéngige Mischerkonfiguration

[ Hohe

Mischeranteil Hohenruder
c.  Mischeranteil Querruder

Die Wirksamkeit der Rollsteuerung wird bei Anwendung der
Ailevatorfunktion deutlich erhéht. Um die Querruderbeimischung
auf die Hohenruderklappen bei der Leitwerkskonfiguration 2x Hohe
/ 1x Seite (ev. auch nur tempordr) zu deaktivieren stellen Sie den
Parameter ,Aileron”(Querruder) auf den Wert Null.
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12.4 V-Leitwerk

Die Funktion der gekoppelten Steuerung von Hohenruders und
Seitenruders befindet sich bei zuvor gewdhlter
Leitwerkskonfiguration V-Leitwerkim MenU ,,Feineinstellungen”.

Wechseln Siezum Menii ,,Feineinstellungen->V-Leitwerk”.

=00l ‘Stnndﬂrd .||2:22:us

V-Leitwerksmischer

a. Flugphasenabhdngige Mischerkonfiguration
b.  MischeranteilHohenruder
c.  Mischeranteil Seitenruder
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12.5 Mischer Delta/Elevon fiir Nurfliigel und Deltas

Die Funktion der gekoppelten Steuerung von Quer- und
Hohenruder befindet sich bei zuvor gewdhlter
Leitwerkskonfiguration , Kein LW (Delta/Elevon)” im Meni
Feineinstellungen”.

Wechseln Sie zum Menii ,Feineinstellungen->Kein LW
(Delta/Elevon)”.

l|m:u:% B

T’:DDDD ‘ Standard

Delta/Elevon Mischer

[fohe 50

(O——9%erruder 503 ]|

a. Flugphasenabhangige Mischerkonfiguration
b. Mischeranteil Hohenruder
c.  Mischeranteil Querruder
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12.6 Beimischung aerodynamischer Storklappen
zum Hohenruder.

Ist die Tragflache des Modells mit Stérklappen versehen, verwendet
man das Héhenruder zur Kompensierung des Nickmoments, das
beim Ausfahren der aerodynamischen Stérklappen entsteht. Diese
Mischung wird mit einem freien Mischer des Senders realisiert.

1. Im Menl ,Feineinstellungen->Freie
Mischer” erstellen wir mit derTaste ,,F2(+)"
einen neuen Mischer.

|rjnﬂﬂﬂ‘smnnnm .‘IZ:ZZ::H

Freie Mischer
Zu: Wert

Yon:

X [stanaara W[12:22:56
Freie Mischer

Won: Butterfly @

2. Den ersten Parameter ,Von:”
(=Mischereingang) erganzen Sie mit der
Steuerfunktion ,,Butterfly’; den Parameter
»Zu:” (= Mischerausgang) mit der
Steuerfunktion ,Elevator” (Hohenruder).
~Master-Wert” stellt die Gewichtung dar,
in welchem MaBe die aerodynamische
Bremse das Hohenruder beeinflussen wird.
Mit der Taste ,F5(0OK)” wird der freie
Mischerabgespeichert.

2u Hihe ®

Master-dlert 208 @
Fortgeschritten >>
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T [stensera  m[i22200 @8] 3. Markieren Sie diesen soeben erzeugten
Enelelischer Mischer in der Liste und wechseln mit der

Yon: Zu: Hert .
zur erweiterten

x| Taste ,F4(edit)”
Einstellung, siehe Kapitel,, Freie Mischer”.

Hohe ®

Butterfly ®

4. Mit der Taste ,F4()” wechseln Sie zur
Einstellung der Mischerkurve.

5. Wahlen Sie aus den vordefinierten
Kurven ,,x>0” und dandern die Kurve so,
dass Sie den zweiten Punkt in die Mitte
verschieben (Koordinaten Ein 0% und Aus
50%).

|'§n|]|]|] |Slnnnnr\1 l||z:zz:aa B

Freie Mischer
Butterfly

Master—Hert
208 ®

= = schaiter
Yerzog. 0.0s 0.0s 0.0s

nur vorwarts == ¥
Master Link
Slave Link
Trim

Slave Dual-Rate

Flugphasenabhangige Mischerkonfiguration
Definition der Hohenruderbeimischung in Abhangigkeit von
der Storklappenstellung

c.  Aktivierung/Deaktivierung des Mischers mitdem Sendergeber
(kontinuierliche Einstellung der Mischergewichtung).

T ¥

d. Reaktionszeit/Verzégerung beim Ein-und Ausfahren
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12.7 Beimischung der Querruder zum Seitenruder

Eine gekoppelte Quer- und Seitenruderfunktion verbessert bei
manchen Modelltypen, zB. grof3en Seglern oder Scalemodellen den
Kurvenflug indem dadurch ev. auftretende unerwiinschte Roll-
Momente bei Seitenruderbetatigung kompensiert werden kénnen.

[l [stondara— W[1z:z2:27 1. Im Menl ,Feineinstellungen->Freie
Mischer” erzeugen Sie einen neuen

Mischer mitderTaste ,F2(+)“

Freie Mischer
Zui Wert

Yon:

2. Den ersten Parameter ,Von:”
(=Mischereingang) erganzen Sie mit der

X [stanaara W[12:22:19
Freie Mischer

Yont Quer ® . .

. . Steuerfunktion ,Ailerons” (Querruder),
den Parameter ,Zu:” (=Mischerausgang)

Master-flert 208 ® . . . .

ORI Fieen =am| ergdanzen Sie mit der Steuerunktion

~Rudder” (Seiteruder). ,,Master-Wert”
stellt die Gewichtung dar, in welchem
MaBe die Querruderfunktion das
Seitenruder beeinflussen wird. Mit der
Taste ,F5(0K)” wird der freie Mischer
abgespeichert.
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s [stensera m[12i222 @] 3. Markieren Sie diesen soeben erzeugten
Enele ”i“““k - Mischer in der Liste  und wechseln mit der

5i .
zur erweiterten

x| Taste ,F4(edit)”
Einstellung, siehe Kapitel,, Freie Mischer”.

Master—Hert SaTich Farve
208 ® ®, A
~Basis + ~ Schalter @ @
Verzos.  0.0s 0.0s  0.0s 0.0 @
nur vorwarts == x
Master Link x —@
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate x
- e

a. Flugphasenabhdngige Mischerkonfiguration

b.  Aktivierung/Deaktivierung des Mischers mitdem Sendergeber
(kontinuierliche Einstellung der Mischergewichtung).

c.  Definition der Querruderbeimischung in Abhangigkeit von der
Seitenruderstellung

d. Reaktionszeit beider Aktivierung/Deaktivierung
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12.8 Zumischung des Seitenruders zum Querruder

Eine gekoppelte Seiten- und Querrruderfunktion verbessert bei
manchen Modelltypen den Kurvenflug indem dadurch ev.
auftretende (negative) Wende-Momente bei Querrruderbetatigung
kompensiert werden kénnen.

[l [stondara— W[1z:z2:27 1. Im Menl ,Feineinstellungen->Freie
Mischer” erzeugen Sie einen neuen

Mischer mitderTaste ,F2(+)“

Freie Mischer
Zui Wert

Yon:

Tl lsnndurn

'\‘“”'E; 2. Den ersten Parameter ,Von:”
Freie Mischer (=Mischereingang) ergdnzen Sie mit der

Steuerfunktion ,Seite”, den Parameter
2u Quer ® . . . .
»Zu:” (=Mischerausgang) erganzen Sie mit
der Steuerfunktion ,,Quer”.,,Master-Wert"
stellt die Gewichtung dar, in welchem
MaBe die Querruderfunktion das
Seitenruder beeinflussen wird. Mit der
Taste ,F5(0K)” wird der freie Mischer
abgespeichert.

Won: Seite ®

Master-dlert 205 @
Fortgeschritten >>

%00 | standara B |12:22:23

Freie Mischer

\]uer'@
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3. Markieren Sie diesen soeben erzeugten

Mischer in der Liste und wechseln mit der
[Pl [steners m[12:2200 @] Taste ,F4(edit)” zur erweiterten
Einstellung, siehe Kapitel ,,Freie Mischer”.

Seite —> Quer

Master-Wert Switch Kurve
208 @® L ® ] @
- Basis + - Schalter
Yerz0g. 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s @
s1 $2 83 S4
Mix-Ausgabe 100% 100% 100% 100% —@

nur vorwarts == X
Master Link x
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate x

- 1| 0k

a. Flugphasenabhangige Mischerkonfiguration

b.  Aktivierung/Deaktivierung des Mischers mit dem Sendergeber
(konti-nuierliche Einstellung der Mischergewichtung).

c. Definition der Seitenruderbeimischung in Abhdngigkeit von
derQuerruderstellung

d. Reaktionszeit beider Aktivierung/Deaktivierung
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12.9 Butterfly-Mischer

Die sogenannte Butterfly-Stellung ergibt eine sehr effektive
aerodynamische Bremse fiir Segelflugmodelle. Die Querruder
nehmen dabei einen Ausschlag nach oben, die Klappen einen
Ausschlag nach unten ein. Das Hohenruder wird zur Kompensation
des Nickmoments beigemischt. Um die Bremsintensitat stufenlos
regeln zu koénnen wird die Steuerung des Butterflymischers
Ublicherweise auf einen Proportionalgeber gelegt.

Wechseln Siezum Menii , Feineinstellungen->Butterfly”

= ol ‘Stnndﬂrd .|12:2z:|3 EE
Butterfly

@——9Gker  Oifset ModeJ
=S
>

®
P4 W 10% O
3
@— Quer .~/Flap Einstel lung
Hohenruder Einstellung >> —( :)

@—QFeineinstel lung > |
s I T

— Werzdg +
0.0s 0.0s

a. Schalterzuordnungfiir die Butterflyfunktion

b. Verzogerungszeit beim Aktivieren/Deaktivieren des
Butterflymischers

c¢.  Flugphasenzuordnung

d. Querruder-/Klappen(weg)einstellung

e. Hohenrudereinstellung

f.  Feineinstellung (Diff/Quer/Klappen/Hohe)
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12.10 Zumischung von Hohenruder zum Seitenruder

Mit dieser Beimischung kann ein auftretendes Nickmoment bei der
Seitenruderbetdtigung kompensiert werden. Dieser Mischer
unterstiitzt die Messerflugeigenschaften bei Kunstflugmodellen
und wird auchim 3D-Flug eingesetzt.

Tl ‘ standard

mzzo @] 1. Im MenU ,Feineinstellungen->Freie
Freie Mischer Mischer” erzeugen Sie einen neuen
Mischer mitderTaste ,,F2(+)"

Yon: Zu: Hert

st m[izs 5l 2, Den ersten Parameter ,Von:“

frele Mischer (=Mischereingang) ergdnzen Sie mit der
Steuerfunktion ,Seite” und den Parameter
»Zu:” (=Mischerausgang), erganzen Sie mit
der Funktion ,Hoéhe”.,,Master-Wert” stellt
die Gewichtung dar, in welchem MaRe die
Seitenruderfunktion das Hohenruder
beeinflussen wird. Mit der Taste ,F5(0OK)"
wird der freie Mischer abgespeichert.

Yon: Seite®

Zu Hohe ®

M ert
Fortgeschritten
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3. Markieren Sie diesen soeben erzeugten

[Pl [stananrs— m[12:22:2 @] Mischer in der Liste und wechseln mit der
Taste ,F4(edit)” zur erweiterten

Seite —> Hohe
Einstellung, siehe Kapitel,, Freie Mischer”.

Master—Hert
%@

~ Basis +

Yerz0g. 0.0s 0.0s 0.0s 0.0

nur vorwirts == X
Master Link
Slave Link

Trim

Slave Dual-Rate

a. Flugphasenabhangige Mischerkonfiguration

b.  Definition der Hohenruderbeimischung in Abhangigkeit von
der Seitenruderstellung

c.  Aktivierung/Deaktivierung des Mischers mitdem Sendergeber
(kontinuierliche he Einstellung der Mischergewichtung).

d. Reaktionszeit beider Aktivierung/Deaktivierung
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12.11 Zumischung von Wélbklappen zu Querrudern

Ist die Tragflache des Modells mit Querrudern und mindestens zwei
(Wolb-) Klappen ausgeristet kann dieser Mischer zur Erhhung der
Querruder-Wirksamkeit genutzt werden. Er wird durch einen freien
Mischer des Senders realisiert.

Tyl [stonara M[1z:22:20 1. Im Menil ,Feineinstellungen->Freie

Mischer” erzeugen Sie einen neuen
Mischer mitderTaste ,F2(+)".

Freie Mischer
Von: Zu: Wert

500 |standara  W|12:22:26

2. Den ersten Parameter ,Von:“
(=Mischereingang) erganzen Sie mit der

Freie Mischer

Von: Quer ® )
Steuerfunktion ,Quer”, den Parameter
u Klappen ® ” . .. . .
»Zu:” (=Mischerausgang) erganzen Sie mit
Master—Hert 0% ®

der Steuerfunktion , Klappen”. , Master-
Wert” stellt die Gewichtung dar, in
welchem Maf3e die Querruderfunktion die
Wolbklappe beeinflussen wird. Mit der
Taste ,F5(0OK)” wird der freie Mischer
abgespeichert.

Fortgeschritten ®

500 |standara  W|12:22:02

Freie Mischer

Yon:
[ Klappen ®
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3. Markieren Sie diesen soeben erzeugten

ool [stanaara — m[r2:225¢ @E] Mischer in der Liste und wechseln mit der
Taste ,F4(edit)” zur erweiterten

Quer —> Klappen 86 . . . . . "
Einstellung, siehe Kapitel ,Freie Mischer”.

Master—Hert
0% ®

~ Basis + ~schaiter
Verzog.  0.0s 0.0s @
s1 s2 s3 s4 @
Mix-Ausgabe 1005 0% 0% 100
nur vorwirts = X e
Master Link x
Slave Link *
Trim x
Slave Dual-Rate *

a. Flugphasenabhdngige Mischerkonfiguration
b. Definition der Wolbklappenbeimischung in Abhangigkeit von
derQuerruderruderstellung

c.  Aktivierung/Deaktivierung des Mischers mitdem Sendergeber
(konti-nuierliche Einstellung der Mischergewichtung).

Reaktionszeit bei der Aktivierung/Deaktivierung
Gewichtung der Mischung fiir die einzelnen Ausgange

Bei aktiviertem Tragflachentyp ,4 Klappen” wiirden beide Klappen
gleichzeitig mit den Querrudern ausschlagen. Damit eine
Zumischung der Querruder nur zu den duBeren Woélbklappen
(,camber”) erfolgt, ist es erforderlich, in der erweiterten
Konfiguration den Parameter ,Mix-Ausgabe” zu dndern und die
Spalte S2 und S3 auf 0% zu setzen. Infolge dieser Anderung werden
die Servos der Klappen S2 und S3 nicht weiter vom Mischer
beeinflusst.
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12.12 Zumischung von Bremsklappen zu den
Querrudern

Ist die Tragflache des Modells mit Querrudern und mindestens vier
Klappen ausgeriistet, kann dieser Mischer zur Erhéhung der
Querruder-Wirksamkeit genutzt werden. Dieser Mischer wird durch
einen freien Mischer des Senders realisiert.
Die Vorgehensweise bei der Mischereinstellung ist bis auf die
Endphaseidentisch mitdem vorhergehenden Mischer.
l‘|2:22:54 m

Freie Mischer
Quer —> Klappen DG

T’:DDDD ‘ Standard

Master-Wert Switch Kurve
0 ® O =

- Basis + - Schalter

Yerzog. 0.0s 0.0s 00s 0.0s
S1 82 83 sS4

Mix-Ausgabe 1003 0% 0% 100%
nur vorwarts S x
Master Link X
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate X

Der oben erwdhnte Vorgang hat zum Ziel, bei Bewegung der
Querruder gleichzeitig auch beide Klappen auszuschlagen. Damit
eine Zumischung der Querruder nur zu den ndher am Modellrumpf
liegenden Bremsklappen , brake” erfolgt, ist es erforderlich, in der
erweiterten Konfiguration den Parameter ,Mix-Ausgabe” zu
andern und die Spalte S1 und S4 auf 0% zu setzen. Infolge dieser
Anderung werden die Servos der Klappen S1 und S4 nicht weiter
vom Mischer beeinflusst.
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12.13 Zumischung von den Wolbklappen zum
Hohenruder

Ist die Tragflache des Modells mit Querrudern und mindestens zwei
Klappen ausgeristet kann dieser Mischer zur Erhéhung der
Hoéhenruder-Wirksamkeit genutzt werden. Dieser Mischer wird
durch einen freien Mischer des Senders realisiert.

Ll ‘ standard

-\-z:zz:wm:‘ 1. Im Menil ,Feineinstellungen->Freie
EinelalHischer: Mischer” erzeugen Sie einen neuen

Yon: Zu: Hert

Mischer mit derTaste ,,F2(+)“.

X [stanaara W[12:22:27

2. Den ersten Parameter ,Von:”

Freie Mischer

(=Mischereingang) erganzen Sie mit der

Yon: Hohe ® . b,
. s Steuerfunktion ,Elevator” (Hohenruder) ,
) apven .

den Parameter ,Zu:” (=Mischerausgang)
Master—Hert 208 ® . . . .
ORI Fieen = ergdnzen Sie mit der Steuerfunktion

~Flaps” (Klappen). ,Master-Wert” stellt

die Gewichtung dar, in welchem MaR3e die
Hohenruderfunktion die Wolbklappen

%00 | standara B |12:22:36

Freie Mischer

beeinflussen wird. Mit der Taste ,,F5(0OK)"
wird der freie Mischer abgespeichert.

Hohe ® Klappen @
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3. Markieren Sie diesen soeben erzeugten
S Mischer in der Liste und wechseln mit der
Freie Mischer R " .
3| laste ,F4(edit)” zur erweiterten
Switch Kurve H H H i H "
) Elnstellur: ,siehe Kapitel ,,Freie Mischer”:

~Basis + ~ Schalter ||\ (:)
0.0s 0.0s 0.0s 0.0 @

Tonl] [stendara W |12:22:25

he
Master—Hert
2 ®

Yerzog.

St 52 s3 s @
Mix-Ausgabe  100% 0% 0% 1005
nur vorwarts S v @
Master Link x
Slave Link x
x
x

a. Flugphasenabhdngige Mischerkonfiguration
Definition der Wolbklappenbeimischung in Abhangigkeit von
der Hohenruderstellung

c.  Aktivierung/Deaktivierung des Mischers mitdem Sendergeber
(konti-nuierliche Einstellung der Mischergewichtung)

d. Reaktionszeit beider Aktivierung/Deaktivierung
Gewichtung der Mischung fiir einzelne Ausgange

Bei aktiviertem Tragflichentyp ,4 Klappen” wirden bei der
beschriebenen Konfiguration beide Klappen gleichzeitig
zusammen mit dem Hohenruder ausschlagen. Damit lediglich eine
Zumischung der duBBeren Wélbklappen ,camber” zum Hohenruder
erfolgt, ist es erforderlich, in der erweiterten Konfiguration den Wert
»Mix-Ausgabe” zu dndern und die Spalte S2 und S3 auf 0% zu
setzen. Infolge dieser Anderung werden die Servos der Klappen S2
und S3 nicht weiter vom Mischer beeinflusst.
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12.14 Wolbklappenmischer - Steuerung der
Profilwolbung

Diese Feinabstimmungsfunktion des Tragflligelprofils durch
Klappen und Querruder unterstitzt die Anpassung der Tragflache
an die Flugbedingungen. Beim Fliegen in der Thermik oder bei der
Landung ist ein erhdhter Auftrieb an der Tragflache vorteilhaft (ein
leichter Ausschlag der Querruder und/oder Klappen nach unten).
Der Mischer wird im Menli ,,Feineinstellungen” (Tragflachentyp 2
Querruder und mehr) konfiguriert.

l||2:22:5u B

Quer.-/Flap Einstellung
s1

o0l | standard

0%
{ )¢ )( )(
—208  -20%

Querruder(-servos) Wegeinstellung
Flugphasenzuordnung
Querruderdifferenzierung

Klappen Wegeinstellung

e n oy
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12.15 Abstellen des Motors

Diese Funktion gewadhrleistet ein sicheres Abstellen von
Verbrennungsmotoren liber das Gasservo/Ziindung oder auch eine
Sicherung/Entsicherung von Elektromodellen bzw. deren
Drehzahlregler. Die Konfiguration dieser Motorfunktion erfolgt im
Men , Erweiterte Einstellungen->Spezielle Modelloptionen”. Mit
dem Parameter ,Motor-AUS Schalter” wahlen Sie den Geber oder
Schalter fiir das Abstellen des Antriebes. Die Gasfunktion wird nach
dessen Aktivierung den im Parameter , Motor-AUS Position”
definierten Wert annehmen, der Gaskanal reagiert nicht weiter auf
die Position des Gaskniippels oder-schalters.

=00l ‘ standard

.||2:22:4B m

Spezielle Modelloptionen

Trainerschalter .. ®
Start-Logsing Schalter O]
Motor AUS

Motor—AUS Schalter
Motor=AUS Position
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12.16 Leerlaufeinstellung des Motors

Mit dieser Funktion wird der Leerlauf-/Standgasstellung
eingestellt/angehoben, die Konfiguration erfolgt im Meni
nErweiterte Einstellungen->Spezielle Modelloptionen”. Mit dem
Parameter ,Leerlaufschalter” ordnen Sie einen Geber zu, nach
dessen Aktivierung wird zum Minimalwert des Gases der Wert
»Leerlaufposition” hinzuaddiert. Der Gaskanal reagiert weiterhin
aufden Geber des Senders.

.‘H:HHEI.EE]

Spezielle Modelloptieonen
Motor AUS

Motor—4US Schalter O]
Motor—4US Position -100% @

T’:Duﬂﬂ lStnndnrd

Leer lauf
Leer laufschalter
Leer laufposition
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@ Senderzubehor

13.1 Pult fiir DC-16

I

blau

Haltebiigel
fiir
DC-16/DS-16

Handaufla
fiir Pult PCD-2

schwarz

Pult im Carbondesig

(PCD-2)

-
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13.2 Kniippelschalter fiir DC/DS-16

Schalter 3-Pos. Schalter 2-Pos. Kniippeltaster

A

Drehgeber Ersatzkniippel

13.2 Senderschalter

i I 4 Ziermutternschliissel

3 ’ [ \
Mol o

dd
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13.3 Sendergurte fiir DC/DS-16

" " Sendergurt fiir DC-16

Gl
Sendergurt fiir DS-16

Kreuzriemen fiir DC-16

13.4 Charging

Autoladegeriit
DC/DS-16

Ladegerdit
DC/DS-16
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13.3 Other

Senderkoffer Alu

Ersatzakku fiir DC/DS-16 Blindstopfen DC-16

USB-miniUSB Kabel

v

» N Ny
% SB Adapter
zum Update der Empfinger

und anderer Komponenten
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Benutzerinformationen zur Entsorgung von elektrischen Wir mochten den folgenden Personen fiir die Zusammenarbeit
und elektronischen Geraten (private Haushalte) danken:
Bruckmann Gernot
Entsprechend der grundlegenden Firmengrundsétzen L. -
der -Gruppe wurde ihr Produkt aus Ciniburk Tomds
hochwertigen Materialien und Komponenten Hacker Rainer
entwickelt und hergestellt, die recycelbar und wieder
verwendbar sind. Hofmaier Wolfgang
Dieses Symbol auf Produkten und/oder begleitenden Ly «
Dokumen);en bedeutet, dass elektrische un% Hubdcek Zdenék
elektronische Produkte am Ende ihrer Lebensdauer Jandcek Bedrich
vom Hausmilll getrennt entsorgt werden missen, .

_ Bringen Sie bitte diese Produkte fir die Behandlung, Lichtblau Leo
Rohstoffriickgewinnung und Recycling zu den Materna Milan
eingerichteten kommunalen Sammelstellen bzw.

Wertstoffsammelhdfen, die diese Gerate kostenlos Mojzes Lubomir
entgegennehmen.
Die ordnungsgemaRe Entsorgung dieses Produkts Neesen Uwe
dient dem Umweltschutz und verhindert magliche Pastyrik Miroslav
schadliche Auswirkungen auf Mensch und Umwelt, .
die sich aus einer unsachgeméRen Handhabung der Pfeiffer Manfred
Geréte am Ende lhrer Lebensdauer ergeben kénnten. Pop Frantisek
Genauere Informationen zur ndchstgelegenen
Sammelstelle bzw. Recyclinghof erhalten Sie bei Ihrer Rummer Marcus
Geameindeverwaltung. §korpil §tépén
Fiir Geschéftskunden in der Européischen Union Steigl Matéj
Bitte treten Sie mit Ihrem Handler oder Lieferanten in Kontakt, wenn Sie Gy s «
elektrische und elektronische Gerate entsorgen michien. Er hilt weitere Steigl Zdenék
Informationen flr sie bereit. Vorel Karel
Informationen zur Entsorgung in Léndern auBBerhalb der JETImodelTeam.

Europaischen Union
Dieses Symbol ist nur in der Eurcpdischen Union gliltig.
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