Dieser Bericht wird zur Verfigung gestellt von

“ROTOR

Hubschrauber-Modellflug
kompetent | informativ | serios

AUSGABE 6,/2013

f;f;}j.
"r'_"
B



http://www.rotor-magazin.com/

» Jeti ds-16
Hepf Modellbau | www.hepf.at

{ ds-15

IMFOrmakon and Eslemebry depEy |

= 1 ausschlieBlich Gewindeschrauben - meist
mit, leider nicht ganz Ublichen, Torx-Képfen.

| Und an Stelle der Klebstoff-Pfropfen, die
In der Kirze der Zeit konnte ich beim ersten | sonst Ublicherweise die Kabel in Position hal-
Teil der Vorstellung der ds-16 ja nur auf die | ten, werden Kabelklipse aus der Industrie
AuBerlichkeiten des tschechischen Highend- , . ) eingesetzt. Die Verarbeitung ist einfach gran-

) . ; Das Display ist auch bei . . .. . .
Senders eingehen. In der Zwischenzeit konn- starker Sonneneinstrah- . = _ dios und legt flir mich ganz klar die Messlat-

te ich die Fernsteuerung auch ausgiebig in lung perfekt ablesbar. ' it : 9 te auf ein neues Niveau.

der Praxis erproben, da wir ja auch wissen
wollen, was die Software kann und wo sie

Zurlck zu den Knlppelaggregaten: Diese
bestehen ebenfalls vollstandig aus Aluminium

sich eventuell Schwéachen leistet. AuBerdem  eine Schraube zu- bzw. Stahl und sind mit acht bzw. zehn Kugel-
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Die ds-16 wird am
Computer als USB-
Speicher erkannt.
Die Daten werden in
einer »normalen«
Ordnerstruktur
gespeichert.

Erachtens, dass die ds-16 auf ihrer HF-Plati-
ne Uber einen PPM-Ausgang zum Anschluss
eines HF-Teils eines Fremdfabrikats verfugt.
Gerade Besitzer der diversen RTF-Modelle
mit dem 2,4-GHz-System von Spektrum wer-
den sich freuen, dass sie zum Steuern dieser
Modelle keine separate Fernsteuerung mehr
bendtigen. Es wird nur ein entsprechendes
Nachrust-HF-Modul benétigt, das man »auf
eigene Faust«in die ds-16 einbaut. Da die Be-
legung der PPM-Buchse in der Anleitung be-
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T’:DUD” Autorot.

W 12:32:30

___Senderkonfiguration
Sprache Deutsch @ I
EigentUmer Markus Fiehn (& i
Steuermodus 4: Gas+QR|SR+HR
Soundprofil Beep+Sprache @
Datum (JJJJ/MM/TT) 2013/ 05/ 08
Zeit 12:3 ,

Makaw (@ &

| || ] Ok

In der Senderkonfiguration werden neben dem Benutzer-
namen und Stickmode auch Datum und Uhrzeit einge-
stellt - wichtig fiir das korrekte Speichern der Lodfiles.

W|12:35:19

Neues Modell anlegen

TDR 24

T’:DUD[I Autorot.

Name:

T’:DUD” Standard

W |0:18:95 | O3l

Flugphasentrimmung

Funktion S1 & 8B 4

Quer -10% @G
Hohe 0% T
Seite 0% ®G
Drossel 0% DG
Klappen 208  20% DG

BTl &< | cir | | ok

T’:DUD” Standard

W |10:25:08 | 0

T’:DUD” Autorot.

B |12:33:53
Modellwahl/-modifikation

Modell auswdhlen

Neues Modell anlegen
Grundeinstellungen
Funktions+Geberzuordnung
Servozuordnung
Servoeinstellungen

Im Meniizweig »Modellwahl/-modifikation« finden sich al-
le Grundeinstellungen des Modells.

T’:DUD” Standard

M| 10:06:29

Geber auswahlen

Bewege den gewlnschten Geber in
die Position EIN. Dieser Yorgang
wird automatisch erkannt!

[ Log [ Guus | & B C1r | Ok

T’:DUD” Standard

M| 10:33:31
Modell auswadhlen
Sim
TDR
3 Aaamaa

4 Bbbbbb

2013/05/08
2013/06/08 == v

¥ | 4 lcopy| - | Ok

Im Modellwahl-Menii wird neben Modellname und -typ
auch das Datum der letzten Verwendung angezeigt.

T’:DUD” Autorot.

W |0:10:28 [ JEH

Trim

-4 . . _ B
2] Autotrimm aktiv 5%
Um Trimmung einzustellen
Knilppel langsam bewegen!

<< || |

T’:DUD” Standard

W |0:26:01 [0
Funktionskurven
»&Jer«

Kurventyp
7-Punkt

T’:DUD” Standard

W |10:27:59 [

Funktionskurven
»&Jer«

Kurventyp

uhren und der Telemetrie, eines dient der Aus-
wertung der im Sender gespeicherten Logfi-
les und eines den Systemfunktionen.

Systemfunktionen

Und genau mit diesen fangen wir mal an.
Hier findet man beispielsweise die Grundein-
stellung der Steuerung, also die Eingabe des
Benutzernamens, des voreingestellten Stick-
modes, der bei allen neu angelegten Model-
len bei der ersten Geberzuordnung herange-
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werbern orientiert. 100% bei einer Graupner-
Fernsteuerung entsprechen 80% bei Jeti bei
gleichem Neutralimpuls, 100% bei Futaba
entsprechen 84% mit einer Mittenverschie-
bung von 8% und 100% Spektrum entspre-
chen 80% mit 8% Mittentrimmung an der ds-
16. Wenn man das weiB, ist das Umstellen ei-
nes vorhandenen Modells schnell erledigt.

Feineinstellungen
Unter diesem Punkt findet man alle Einstel-

T’:DUD” Standard

B |10:36:58

Gyro/Governor

Kreiseleinstel lungen @G

Position 1  Position 2 Position 3
N® v 2% @ (0]
Governoreinstel lungen BG

Position 2 Position 3

Sensoren/Aufzeichnung

Logging
annung Ja@®

Ja®
Ja@®

Y
m (¥
m's @
rem
Wi
W
hPa
us
o Nein (@)
n® Nein@®




Telemetrieanzeige

oG Telemetrie: Zoom
Motor Timer ein@®
nnung () Nein(@®
[A] Telem® Nein@®
I [rpm]  Tel Ne in(®
pazitaet[méh]  Tele 1
nnung  [V]

L Y —

o

on

o

Im Menii »Telemetrieanzeige« werden die Sensoren aus-

T’-‘.“I Schweben

T: Hotor UniSens-E:Strom
0:00:04.4
Rec: RX-Spannung UniSens-E
7.99% 1149rpm

TDR UniSens-E

- 3976émAh

Seitel/1

A

Telem® Nein@®)

19: 00: 32

liebige Taumelscheibenansteuerung eines
Helis realisieren und auch der Flachenpilot
kann damit jeden noch so ausgefallenen
Wunsch an die Steuerung umsetzen. Da die
ds-16 aber ohnehin von Haus aus alle Mischer
mitbringt, die ich bisher in meiner tber 20-jah-
rigen Modellfliegerlaufbahn bei einem Fla-
chen- oder Helimodell genutzt habe, wird man
nur selten auf die freien Mischer zurtickgreifen
mussen; wer es allerdings mdchte, kann sich
damit so richtig austoben.

% 00l |Autorot. W 12:41:14

Datenanalyse
Select LOG file
W /Log/20130503/18-53-36. log
Select variable
1) UniSens-E: Spannung vl @
2) UniSens—E: Strom 4] @
3) UniSens-E: Drehzahl [rem] @

[ [ JIn2] ok
W 12:42:18

Display graph
16.77A Strom

ﬂ
J\ ’llldhll L"fxﬁw"‘-"'\‘\uf‘\%Jr\...a.!

T’:uuﬂﬂ Autorot.

W i12:41:51
Display graph
1761rem

T N el

T’:uuﬂﬂ Autorot.

Drehzahl

0
Jo0 310 320 330 340 350 360

3> [ O] Or e/
W 12:42:05

Display graph

T’:uuﬂﬂ Autorot.
Spannung

0
300 310 320 330 340
+

<< 3> | O | O [1/2/3

oben angesprochene Warnung bei Uber-
schreitung eines Grenzwerts, da ich das als
zusatzliche Sicherheit fir mein Modell sehe.

Unter »Sensoren/Aufzeichnung« lasst sich
einstellen, welche Werte der angeschlosse-
nen Sensoren im Logfile, das die ds-16 bei je-
der Benutzung automatisch flhrt, aufge-
zeichnet werden. Auch hier sind eigentlich
keine Grenzen gesetzt, was man aufzeiche-
nen und daheim oder auch auf dem Flugfeld
auswerten mochte. Ich bin an dieser Stelle al-
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Diagramm des ersten Wertes Uber die Zeit
dargestellt. Darin kann man Uber Tasten zoo-
men und mitttels des Drlck-Drehgebers an
einen Punkt scrollen. Der dort gespeicherte
Wert wird dann angezeigt. Uber die Taste
»1/2/3« kann man durch die drei vorher ge-
wahlten Zahlenreihen springen und so z. B.
Spannung, Drehzahl und Spannung am je-
weiligen Punkt nacheinander abfragen. Na-
turlich ersetzt dies nicht eine eventuelle Aus-
wertung des Logfiles am groBen Bildschirm

W |12:33:29
Spiele

Tetris
Gomoku
Chess

T’:DUD” Autorot.

W |12:33:22

<

T’:DUD” Autorot.
o




verschmerzen. Zudem bin ich in Bezug auf die
Federharte scheinbar ein echtes »Sensibel-
chen«. Andere Piloten nehmen einfach einen
beliebigen Sender in die Hand und »fliegen mir
um die Ohrenx...

Wahrend es Flugbetriebs liegt die ds-16

trotz ihrer auf den ersten Blick eckigen Form
erstaunlich gutin der Hand. Grund dafur sind
die aufgesetzten Gummipolster, durch die
das eckige Geh&use an den richtigen Stellen
in eine ergonomische Form gebracht wird.

5‘, Design des Senders wird durch
ster genau da abgerundet, wo es

n macht, so dass die ds-16 erstaunlich gut
in der Hand liegt. .

gefallen hat:

» hochwertige Materialien und Verarbeitung
» Software

» zwei HF-Module

» gut ablesbares Display

» praktischer PC-Zugriff Uber USB

» Log-Funktionen

nicht ganz iiberzeugen konnte:
» hohes Gewicht

TECHNISCHE DATEN

Jeti ds-16
Ubertragungsverfahren 2,4 GHz Duplex EX
Steuerfunktionen 16
Aufldsung/Kanal 4.096 Step
Speicher usSD, 4 GB
Display 320 x 240 Pixel, 76 x 57 mm
Mendusprachen Deutsch, Englisch,

Franzdsisch, Tschechisch

AnschllUsse Mini-USB, Kopfhorer, Ladebuchse
Gewicht inkl. Akku 1.263 g
Stromversorgung Lilo, 1s, 3.600 mAh
Betriebszeit ca.11h
Abmessungen 230 x 270 x 40 mm
Lieferumfang ds-16 mit Akku, Netzteil, Alukoffer,
Empfanger DROEX, Sendergurt,

USB-Kabel, Anleitung

€ 1.398,-
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